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PF 4M KULLANMA KILAVUZU

PowerFIex 4M Ac Siiriict

Kull i kt ve yer bir la motor hiz kontrol imkam sunan PowerFlex 4M AC siiriici,
PowerFlex anancu allesinin en kiiglk ve en umun maliyetl Uyesidir.

Uygulama asnekllél. dlrekt kablo besl | ve pi I kolaylifn sunan bu siricll yer tasarrufu ve kullanimi kolay AC
siiriicii g g larda makine seviyesine hiz kontroli igin idealdir.
C—
Devre korumasi ayn !

olarak verilir = —"'"
izolasyon Transformatérieri ve gg@

Girig Reaktdrleri

| Harici EMC filtresi opsiyoneldir. | C___J
Entegre filtre 240V, tek faz ve

380 V, g faz sirlicilere | Haberlegme
dahildir. = Entegre RS-485
IGBT Dahili Fren Entegre Giris, f@"“i

5 Dijital Girig,

| Gikis Reaktorleri, Soniandmcrlar\ : iﬁ: fglkg:|$
ve Yansima Dalgasi Aygrtlan o - 1 PTC Girisi

opsiyoneldir,

Uriin Ozellikleri

« ViHz Kontrolll, 0-400 Gikig Frekans:

+ 5 Dijital Girig, 1 Analog Girig, 1 Réle Gikig

« Otomatik Restart ve Flying start azelligi

+ Dahili Tug Takimi ve Potansiyometre

» Kligiik Fiziksel Boyut ve Feed-through kablolama (Yildiz - Oggen kontrol yerinde direkt kullanim)
« Dahili EMC filtreli ve filtresiz modeller

« Dahili RS485 Haberlesme Porlu ile multi-drop baglant Imkanl Modbus RTU

+ DriveExp ve Dri ile konfig imkani

.2 ki trlictler bosgluk g rekmed yan yana k labilir), DIM ray monta|
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Uriin Kodlarinin Agiklamasi

1.3 4 5 &8 9 10 mn 12
22F - D 018 N i e
A B . v} E E G
A =3
D
Dirive Rating
Codgl Type 200,, 290V AL, Theee-phase Input Enclosure
23F | PowerFlex 4M Tode | Amps W Hp) Code Enclosure
iPs | 18 0.2 (0.25) N Panel Mount - IP20
[NEMA/ULT, en)
B 285 25 0.4105) ypeOp
Voltag Fating P2 | 42 0.75 (1.0} E
Code Voltage Phase it i 150200 THIM
v 1200 AC T e ] 12 220300 "rode | Interface Module
A A0V AC 1 o7 | 17.5 3.7 (500 i | Fixed Keypad
B 240V AC 3 025 25.0 55175
~0 | SH0VAC 3 033 | 330 7.5(100) i
Ernission Class
& G Code EMC Filter
o Mo Filver
Rating Rating 1 Filter
© 100,120V AL, Single-phase Input 380...480V AC, Three-phase Input _
Code Description KW (Hp) Code Amps KW iHpl b
P& 16 0.21025) _ 1P5 15 0.4 (0.5) Brake
255 25 04105) 25 25 0750100 Code Description
485 45 075 (100 4P 42 15020 3 No Brake 16T
6P0 50 1115 6Po &0 220300 4 Standard
BF7 87 37 50}
cz 013 | 130 55175) H
B 180 75 (100} T
=Tt 024 | 240 100 (150 Code | Description
Code Amps W IHp) A4 Though 22] Reserverd
W6 | 16 0.2(0.25)
s 25 04105)
482 EF] 0.75(1.0)
8r0 80 15020}
011 [ 221(30)

2 abmarketotomasyon.com




Uriin Segim Tablosu

120V AC, Single-Phase Drives (50/60 Hz)

Deiva Ratings IF20, NENA/IL Cpan Typa
Gt Gt
K He - Frarea Size Cat bo.
o2 3 6 A TFVIPENIE
[ Tos = 0 v
o7s 1 4.5 B AZFNAPSNI03
& s s 0 2FVEPONTE
240V AC, Single-Phase Drives (50/60 Hz)
P20, NEMASUL Open Mmg(ﬂ."grwi' EMC
Orvvm Batings Hpe Filer!l
Dutput Cumant

0 He T S Frame Size ot N, Cat No
02 0.25 JLE] A I2F-AIPENTOZ 2IF-ATFEN113
o4 05 A Fra AN
ors 1 A T2 herInE TEmENTE
15 2 s B 22F-ABPOMIOZ 2IF-ASFON1II
22 3 W ] TFAD IN1E 2FROTINTID

[1) This filter is sultable for use with a cable length of up to 5 meters for class A envirenments andamrod marte for class 8
240V AC, Three-Phase Drives (50/60 Hz)

v Pafings P20, NEMAIL Open Type
Output Communt
[ Hp 5 Framva Sizs Cot o
2] 16 0 2FBIPEIDE
04 5 A LF-BIPSNIOG
(X laz 0 BP0
15 B 0 227 BaPONINS
12 12 & 225801 N103
a7 s B TFENTNIE
i Braks
55 BE e [ aaremsnios
75 EE) le | 22 B3NS
480V AC, Three-Phase Drives (50/60 Hz)
1P20, NEMA/LL Open | wiintagral S
Devsr Ratings Type il
Output Cuant

el Hp A Frame Size e, No, Cat o
o4 s s A 2FDIFRN TF.0IFENIE
075 1 | A 2HF-DAPSHINE HF-DESNII
s F laz o 2. DA 23RN
EEY 3 & [] 2 DRI TF.DE3
37 5 a7 B 2F-DAPTHIOS HF-DETNIT

rake

55 15 113 C 22F-DO1ENTE ZH-DOINT 14
75 10 s c ZIFDOIBNIE TEDOERTIA
n |15 4 C | zarpoosnios | zwooamns

(1) This filter ks suitable for e with a cable length of up to 10 meters for Class A environments.
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Boyutlar

Kasa Tipl 120V AC 240V AC 240V AC 480V AC
1-FAZ 1-FAZ 3FAZ 3FAZ
A 0.2(0.25) 0.2(0.25) 0.2(0.25) 0.4(0.5)
0.4{0.5) 0.4{0.5) 0.4(0.5) 0.75 (1.0}
0.75(1.0) 0.75(1.0) 1.5(2.0)
1.5(2.0)
B 0.75(1.0) 1.5(2.0) 22(3.0) 22(3.0)
1.1(1.5) 22(3.0) 3.7(5.0) 37(5.0)
C - - 5.5(7.5) 5.5(7.5)
7.5{10.0) 7.5{10.0)
11.0{15.0)
Kasa Tipi BOYUTLAR AGIRLIK
A a| 72.0 (2.83) g |5.2(0.20) 1.6 (3.5)
b | 59.0(232) hi-
c | 174.0 (6.85) I [136.0(5.35)
d | 151.6(597) i [90.9(3.58)
e| @54(0.21) k |81.3 (3.20)
i| @54(0.21)
B a | 100 (3.94) g |5.2(0.20) 2.1 (4.6)
b | 89.0(3.50) h |0.5(0.02)
e | 174.0 (6.85) I [136.0 (5.35)
d | 163.5 (6.44) i [90.9(3.58)
e| @54(0.21) k | 81.3 (3.20)
il @s54i021)
[ a| 130.0(512) g [6.0(0.24) 4.8(10.6)
b| 116.0 (4.57) h |1.0(0.04)
¢ | 260.0 (10.24) i [180.0 (7.09)
d| 247.5(9.74) i [128.7(5.07)
e| ®55(0.22) k
i | ®55(0.22)

» Siriicii boyutlan mm cinsindendir. Parantez iginde yazilan boyut bildisi ing'dir.
» Siriicii agwhgr kg cinsindendir, Parantez iginde yazilanlar pounds'dur,

Not.: A ve B kasa tipleri DIN raya monte edilebilir. C kasalar DIM ray montajl degildir.
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Baglantt Noktalan

KasaAveB

Siiriicl Gig Girig ve Cikig

Potentiometer must be
1-10k ohm
2 Watt Min.

Baglanti Noktalan
Terminal Aciklama
R/ &L 1-Faz Siirllc Girigi
RS2 T3 3Phase Input
[ bara baglanacad zaman aradaki Jumper'm gikartilmass gerekir. B

p11pg (D D bara kull Jumper takils k el E L ]

| (sadece C kasada bulunur.} =
wT Motor Baglantis T
VT2 Motor Baglants = @@
WiT3 Motar Bagiantis:

s @ pe. @)

[« Bara Bafiant Moktasi

are Mg (1

Frenteme Drenc Baflant Noktasi

S

Toprak Baflant Noktas:

Rielay Cammean|

Typi
—] n
T e L

Start Fur FWE

L2
E
>5NK
;e N
o
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No. | Sinyal Fabrika Ayan Aciklama Parametre

R1 Relay N.O. Hata Mormalde Agik Kontak T2
R2 | Relay Cormmon N Ortak Ug

R3 | Relay N.C. Hata Normalde Kapal Kontak T221
Sink/source DIP switch PNP Girig tipi segimi yapilir. (NPN veya PNP)

01 | stop” Serbest Fabrika ayarinda 1 ve 11 numaral uglar | P106'"

kisa devreli gelir. Kisa devre kaldinlirsa
suriicl galismaz.

02 |Start/Run FWD . — U P106, P107
Akt Degil Fabrika ayaryla motor ¢if yone dénebilir,
03 |Start/Run FWD Geri donisi kapatmak igin A434'e bakiniz.| P106, P107,
A434
04 |Digital Common - Dijital inputlar igindir. Dijital inputlarla
analog 1/0'lan izole eder.
05 |Digital Input 1 Sabit Frekans | T201 ile programlanir T201
06 |Digital Input 2 Sabit Frekans | T202 ile programlanir T202
11 |+24vDC = Max. Cikig akirmi 100maA
12 |+10vDC - 0-10V Potansiyometre baglantisi P108
Max. gikist 15mA
13 [+10v In® Aktif Degil 0-10V girisi (Girig empedansi 100K Ohm) | P108
14  |Analog Common = 0-10V veya 4-20mA ortak ug. Dijital Input
ile analog 1/0'lar elektronik izole edilmistir,
15 [4-20mA In‘-sj Aktif Degil 4-20mA girigi. (Girig Empedansi 250 Ohm) | P108
16 |RS485 (DSI) Shield - Haberlesme portu igin (RS485) toprak ucu
Potansiyometre Girigi F108 =2 yapihr.0- 10V Input
1-10k Potansiyometre

kullanmak gerekir.
Potansiyometre minimum
2 Watt giiciinde clmalidir.

Analog Input Girisi
0-10V, 100k chm
Empedans
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Analog Input Girisi (Akim)

4-20mA, 100 Ohm
Empedans

P108 =3 yapilir. 4-20mA input. 14 ve 15 numarall baglant noktalan kullanilir.

Analog Input Girigi PTC
T201[Digital In1 Sel]=3
"Aux Fault”

T221 [Relay Out Sel]=10
"Above Anlg V*

T222 [Relay Out Level]l=%
Voltage Trip

leip' (=

RPTC (hot)

00
PTC (hatfe =t

2 ve 3 TELLI (2-3 Wire) STARTIN BAGLANMA SEMASI

2 Telli PNP Kontrol
(Motor tek yénlii déner)

P106 (Start Girlgi)= 2, 3 veya
4 matorun galismasi igin
girigin aktif almasi gerekir

Stop-Run

lg kayna@ kullanilarak
yapilan baglanti

+24V C

Migardan
yapilan b

Stop-Run ||

ommon || (2

kaynak baglanarak
aglanti

2 Telli NPN Kentrol

Matar tek yénlii déner [=
( ¥ ] — (S .
P106 (Start Girigi)= 2, 3 veya Stop-un
4 motorun galismas igin 0¢
girigin aktif olmasi gerekir.
7
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2 Telli PNP Kontrol
(Motor gift yonli déner)

P106 (Start Girigi}= 2, 3 veya 4
Hem ileri hem geri input'u
gelirse belirsiz durumlar
yaganabilir.

Sinp-Riin
Fogvarn

e

Reverse

Ig kaynagi kullanilarak
yapilan baglant

EBR=

4 U
+24V Common

Digardan kaynak baglanarak
yapilan baglant

2 Telli NPN Kontrol
(Motor gift yonli déner)

P106 (Start Girigi)= 2, 3veya 4
Hem ileri hem geri input'u
gelirse belirsiz durumlar
yaganabilir

3 Telli PNP Kentrol
(Motor tek yonlii déner)

P106 (Start Girigi)= 1

Ig kaynagi kullanilarak
yapilan baglanti

+24V  Common | !

Digardan kaynak baglanarak
yapilan baglanti

2 ve 3 TELLI (2-3 Wire) STARTIN BAGLANMA SEMASI

3 Telli NPN Kentrol
(Mator tek yonlii déner)

P106 (Start Girigi)=1

IStop
[
-\—LDJ ]
Start &
[
©
&
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= aa%&ﬂ

FROGRAM  FALT,

Qo mo@
@/

=0

Name | Key | Mame
GIKIS P | POTANSIYOMETRE
’ v
| sEGiM (D ['sTaRT
[ uman
@ GERI

ASAGI
| oinig

STOP

©

DURUM

Description

Calisma/Yan Durumu
(Kirrmizi}

| .Stirekli kirrizi; Motor calistiginda yanar

Yanip-sgnen kirmizi; Galigma yani degistiginde veya kalkiglarda

Alfanurmerik Ekran
(Kirmmizi)

| .Siirekli farrmizi; Hata kedlanni ve parametre degerlerini gasterir.

Janip-sanen kirmizi; Hata durumunda

Display Géstergesi
(Kirmuzi)

.Surekll kirrmizi; Parametreye badh olarak yanar

Program Durumu
{Kirmuzi)

Hata Durumu
(Kirmizi)

.Stirekli kirrmizi; Parametre degigikligine izin verildigi zaman yanar.

Yanip-sanen kirmizi; Hata durumunda.

Potansiyometre Hiz
Durumu (Yesil)

.Stirekli yesil; Potansiyometre aktif oldugunda yanar.

O © © 6 ® © ©

Start Tusu Durumu
(Yesil)

.Strekli yesil; Dahili start/stop aktif ise
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PARAMETRELER

GOSTERGE PARAMETRELERI
D001 | Gikig Frek [D013 | Kontrol Durumu
D002 | Belirlenen Frekans Degeri |Do14 | Dijital Girig Durumu
D003 | Cikig Akimi |D015 | Haberlesme Durumu
D004 | Cikig Voltaji |Do16 | Versiyon Bilgisi
D005 | DC Bara Voltaji |D017 Siirlicl Tipi
D006 | Siriict Durumu |DG18 Caligtidi Zaman Bilgisi
D007 | HataKodu1 |DO19 | TestBilgisi
D008 | Hata Kodu 2 D020 | Analog Girig Bilgisi (0-10V)
D009 Hata Kodu 3 D021 Analog Girig Bilgisi (4-20mA)
D010 | Proses Dederi |po22 | siriici khg
D012 | Kontrol Kaynad
TEMEL PARAMETRELER
P101 Motor Gerilimi P107 | Durma Modu Segimi
P102 | Motor Frekanst P108 | Hiz Ref
P103 | Motor Akimi P109 | Kalkis Zamani
P104 | Minimum Frekans Degeri P110 | Durug Zamani
P105 | Maksimum Frekans Deger, P111 | Motor Agin Yiik Degeri
P106 | Start Modu Segimi P112 | Fabrika Ayanna Donlig
TERMINAL PARAMETRELERI
T201 | Dijital Girig 1 (5 no'lu klemens) T213 | Analog Girig 4-20mA Min.
T202 | Dijital Girig 2 (6 no'lu klemens) T214 | Analog Girig 4-20mA Max.
T211 | Analog Girig 0-10Y Min. T221 | Réle Gikig Tipi
T212 | Analog Girig 0-10V Max. T222 | Réle Cikig Seviyesl
HABERLESME PARAMETRELERI
€301 | Dil Ayan Siirlicll Durumu
€302 | Haberlegme Hizi C305 | Haberlesme Kaybi Zamani
C303 Haberlegsme Adres, C306 | Haberlegme Formati
C304 | Haberlegme Kopma Durumunda €307 | Haberlesme Modu
10
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GELISMi$ PARAMETRELER

A401 Hizl Zaman 2 A436 | Komp yon

A402 | Y | Zamani 2 A437 | Hata Freka

A403 | % S Edgrisi A438 | Minimum Proses Zamani
A404 | JOG Frekansi A439 Maximum Proses Zamani
A405 | JOG Kalkig-Durus Rampasi A440 | Proses Faktdril (Carpan Degerl)
A409 | Dahili Frekans Add1 Bara Regiilasyon Modu
A410 | Sabit Frekans 0 (Ayarl ) A442 | Akim Limiti

A411 | Sabit Frekans 1 (Ayarlanmig) A444 | Motor Agin Yiik Segimi
A412 | Sabit Frekans 2 (Ayarl 5) A446 | PWM Freka

A413 | Sabit Frekans 3 (Ayarl ) A448 | Akim Hatasi

A418 | Atlama Frekansi A450 | Hata Resetleme

A419 | Atlama Frekans Arahd A451 Otomatik Reset Sayisi
A424 | DC Frenleme Zamani A452 | Otomatik Reset Gecikmesi
A425 | DC Frenleme Seviyesl A453 | Tork Deger Segimi

A427 Dinamik Fren Segimi A457 | Maximum Voltaj

A428 | Dinamik Fren Iglevi A458 | Program Kilidi

A433 | Enerji Geldiginde Caligma A459 | Testpoint Segimi

A434 | Ters Yon iptali Ad61 Motor Tam Yiik Ak
A435 | Dénen Yiki Yakalama

EN GOK KULLANILAN PARAMETRELER
P106 (STANDART)

P106 = 0 ise; Keypad'ten start alir.

P106 = 1 ize; 3 telli baglant ile start alr,

P106 = 2 ize; 2 telli baglant ile start alr. (Yikselen kenar bekler)
P106 = 3 ise; 2 telli baglant ile start alir. (Yikselen kenar beklemez.)
P106 = 5 ige; Start) haberlegme portu Gizerinden alir.

Mot: Fabrika dederi ‘0" olarak gelir.

P107 (STOP)

*P107 = 0 ise; Rampal durug yapar,
*P107 =1 ise; Serbest durug yapar.
*P107 = 2 ise; DC voltaj ile frenleme yapar.
*P107 = 3 ise; DC voltaj ile durur. A424 parametresine bagh olarak.
*P107= 4 ise; Rampal durug yapar.
*P107=5ise; Serbest durug yapar.
*P107= 6 ise; DC voltajile frenleme yapar.
*P107=7 ise; DC voltaj ile durur. A424 parametresine badli clarak.
“** Olanlarda stop komutu aktif hatay silecektir.
Maot: Fabrika degeri ‘0" olarak gelir.
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EN COK KULLANILAN PARAMETRELER
P108 (HIZ AYARI)

P108 = Dise; Uzerindeki Potansiyometre ile hiz ayan yapilir

P108 = 1 ise; Sabit hizda galigir. A40%'a hangl dedjer yazilirsa o hizda déner.

P108 = 2 ise; 0-10V analog girlg ile hiz ayarlanir,

P108 = 3 ize; 4-20mA analog girig ile iz ayarlanr.

P108 = 4 ise; 4 farkli sabit hizda calistinfabilir. ad10-A411-4412-A413 parametreleriyle.
P108 = 5 ise; Caligma hizi haberlesme portundan ayarfanir.

Mot: Fabrika degeri ‘0’ olarak gelir.

P109 (KALKI$ RAMPASI)

P109 Kalkig rampa ayan yapilir. Bu deder saniye cinsindendir. Fabrika deeri 10 sn'dir.
Mot: Fabrika degeri ‘0’ olarak gelir.

P110 (DURUS RAMPASI)

P110 Durug rampa ayan yapilir. Bu deger saniye cinsindendir. Fabrika degeri 10 sn'dir
Mot: Fabrika dederi 10" olarak gelir.

T201 ve T202 ( DIJITAL GiRi$ BELIRLEME)
T201 = 0ise; Devreye girmez.

T201 = 1ise; Dijital girigi aktifse kalkig ve durug rampas A401 p lerindeki degerlere bagh olarak caligr.

T201 = 2ise; JOG Dijital girig aktifse siiriici A404 p indh (| JOG fre 1a galigir ve
A405 ps indeki rampa dederinde galigir.

T201 = 3ise; Dijital girig olmadiginda F2 hatas: olusur,

T201 = 4ise; Sirich A410-A412-4413 p lerind, 1 legerlere bagh kalarak sabit hizda aligr,

T201 = Sise; Slrbcl starti ve hiz bilgisini strbel dzermdakn keypad'ten ve potansiyometreden alir.
T201 = 6ise; Dijital girigi aktifse start ve hiz bilgisi haberlegme portundan alinr.
T201 = 7ise; Dijital girigi aktifse hata resetlenir.
T201 = B ise; Dijital girig pasifse P107'de ayarlanan durma modunu dikkate almadan serbest duruga geger.
T201 = 9ise; Dijital girig pasifse P107'de ayarlanan durma modunu dikkate almadan serbest duruga geger.
T201 = 10 ise; Dijital girig pasifse P107'de ayarlanan durma modunu dikkate almadan DC

frenleme yaparak durusa geger.
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T201 ve T202 ( DIJITAL GIRI$ BELIRLEME)

T201 = 11 ise; Dijital girigi aktifse A404'teki JOG frekans: ve Ad05'teki rampa degerini baz alarak iler yinde galiger

T201 = 12 ise; Dijital girigi aktifse A404'eki JOG frekans: ve A405eki rampa dederini baz alarak iler yonde caliger.

T201 = 13 ise; Herhangi bir komut dedistirmeden slrlcl hiz deerini 0-10V analog giristen alir.

T201 = 14 ise; Herhangi bir komut degigtirmeden siriici hiz degerini 4-20maA analeg girigten alir.

T201 =15 ise; Analog giris dederlerini ters gevirir. Grnedin OV analog bilgi geldiginde motor max. frekansta
10V analog bilgl geldifinde min. frekansta galigir. (T211-T212-T213-T214)

Maot: Fabrika degeri ‘4’ olarak gelir,
Maot: T201, 5 i kl T202, 6 i kh \dir ve deferler] birbirler ile ayridir.

T221 (ROLE GIKISI AYARLAMA)

T211=0ise; Siriciye glic uygulandidinda réle eker. Gal hazrr bilgisi elde edilir.
T211=Tise; Maksimum gikg freh ulaglhinm bildiric

T211 = 2ise; Sirlcinin galighgm bildirir,

T211=3ise; Srlclye geri yonde caligma komutu geldigini bildire.

T211=4ise; Motorun asin yilkte cldugu bildirir

T211=5ise; Agin yik veya akim hatas olusmadig bilgisini verir,

T211 = 6ise; T222'de ayarlanmg frekans defierinin Ostine gialdigin bildir.

T211=7ise; T222'de ayarl firm degeri cikildhgern bildirir,
T211=Bise; T222'de ayarlagmug DC bara degerinin istine gkl bildirir,
T211=9ise; AdS1 de ayarl tormath lerme deder asikd.
T211=10ise; T222 parametresinde ayarlanan analog degeri agilds,
T211=11ise; T2Z2'den haberl len kontrolil saglanabili

T211 =12 ise; A451 i | U tik resetleme defer agild.

« A451 (otomatik resetleme) aktif degil.
+ Resetlenemeyen bir hata meveut,
Maot; Fabrika degeri ‘0" olarak gelir,
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Hata Kodlari

Hata Kodu|Hata Adi Agiklama Yapilmasi Gerekenler

F2 Yardimer Girlg Yardime girig kilidi agik 1)Kablo baglantilanni kontrol edin.
2)Haberlesme yoluyla bilgi dahilind
verlimediginl dofrulayin.

F3 Giig Kaybi DC bara gerilim dalgalamass 1)Faz kaybi clan hatt kontrol edin
2)Sigortalan kontrol edin.

Fa Disgiik Gerilim DC bara voltaj) maksimum degerin altinda | Girig gerilimini kontrol edin,

F5 Yiksek Volta) DC bara volta)i maksimum dedernin Girlg gerilimini kontrol edin. Efer

stiinde metorda iretilen gerilim DC bara
gerilimini ylkseltmisse fren direnci takin)
veya yavaglama rampasini artirin.

F6 Hiz Hatas: Yeterli iza ulagilamiyor. Maotorun yilkii motora gare fazla ise
ylikil azaltin. Kalkig rampa siresini
artinn,

F7 Motorda Agin ik Dahili Elektronik Agin Yik 1)Motordaki yikil azattn, (P103
parametresindeki max. akim degerini
gecmeyecek gekilde)
2)A453 parametresini kentrol edin.

F8 Sofutucu Sicakhgl Sofutucu Sicakhgl ayarlanan deferin Sogutucu kanallan ve farm kontrol edin.

stiine ik,

F12 Yilksek Alim Hatas) Suricinin gikig akimi limitin Gstiinde. Genel ayarlara, baglantilara ve A453
patameueslne bakin.

F13 Topraklama Hatas| Topraklama ile siriicii gikig lleri | Motora yapilmig kabl.

arasinda bir bafjlant tespit edildi. topraklama kablalann kentrol edln

F33 Otomatik Restart Hatasi | Otomatik resetleme hatass var. Hatanmn giderildigini kontrol edin ve
manuel olarak resetleyin.

F38 U faz toprak ile

kisa devre

F39 \ fazi toprak ile Faz ve topraklama Silriicii ve motor arasindaki

lsa devre arasinda kisa devre var. kablolamay kontrel edin.

Fa0 W fazi toprak ile

kisa devre

F41 UveV faz1

kisa devre

F42 U ve W faz Slirlicl ve motor arasindaki

kisa devre Fazlar.amai s devrs vak. kablolamay kontrol edin,

Fa3 W ve W fazi

kisa devre
14
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Hata Kodu|Hata Adi Agiklama Yapilmasi Gerekenler
F48 P ler Sifidand: | P Jer fabrika ayarl alindi. Hatayi silip parametreleri kontrol edin.
F63 Yisksek Gikig Alami Gikig akomi A448 p ind Maotordaki yiikil ve A448 p ini
Hatasi ayarlanan dederin Ustinde. kentrol edin.
F64 Agin Yik 1 dakika boyunca %150 veya 3 saniye Yikis azaltin veya hizlanma zamamm
%200 basma dederi agildi. artirin.
Fro Giig Onitesi Hatasi Surliel gl Unitesinde hata tespit Slrtctinln enerjisinl kesip tekrar enerji
edilmistir. wverin. Tekrar aymi hatay aliyorsaniz
slrlclyl dedigtinin.
F71 Haberlegme Hatasi Haberlegmede bir hata algiland. Sircii enerjisini kesip tekrar enerji
Haberlegme saflanamiyor. verin. Haberlegme kablolanini ve
baglantilanm konirel edin.
Fa1 Haberlesme Hatas: RS485 portunda haberlesme hatasi var. | Haberl kablal ve baflantl
(RS485) kentrol edin,
F100 Parametre Hatast Okunan parametrelerle var olan Fabrika ayarlanna geri alin. (P112
parametreler eglesmiyor. parametresini ‘1 yapin)
Fi112 /0 Kart Hatas: Strllclnin girg/clag boliminde

hata var.

Siriiciniin enerjisini kesip tekrar
enerjl verin. Tekrar ayni hatay
alryorsaniz siriciyi degigtirin,
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En Cok Sorulan Sorular

1- PowerFlex 4M'de 0-10V galismada, 0 V'da motor gok diigiik bir frekansta daniiyor.
A437 parametresini 0 yapin.

2- PowerFlex 4M'e direng baglama ve parametreler
5.5 kW ve lizerine direkt olarak harici direng baglanabilir. A427'yi 2 yapmak gerekir yada A427=3
yapilir. A428'den gerilimin ylizdesi yazilir.

Minimum baglanabilecek harici direng degerleri:
5.5 kW igin 60 ohm, 7.5 kW igin 39 ohm, 11 kW igin 36 ohm

3- 4 serisinde SNK ve SRC seg¢imine gore "Enable” baglantisi.
SRCise 1ile 11, SNK ise 1 ile 4 képrii olmalidir. (2-telli veya Keypad lizerinden ¢aligmada)

4- 4M serilerinde otomatik hata resetleme.
A451=9 yapihr.

5- Haberlesme p treleri degigtirdim. Degistirdigim parametreler aktif olmuyor.

4 serilerinde haberlesme parametreleri dedistirildiinde, yapilan degisikliklerin aktid olmasi igin
slricliyll kapatip agmak gerekir.

6- Motor potansiyometre kullanimi.
4M serisinde yoktur. 40 ve 400'lerde vardir,

7- PowerFlex 4M serisine haberlesme iizerinden hiz yazildiginda eger siiriicii kapatihp agiliyorsa
hiz degeri 0'a diigiiyor.

Bunun igin P108=1 yapilir ve haberlegme tzerinden A409 parametresi degistirilir.
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