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Sirliciiniin terminal giriglerine ait bilgiler ve gesitli baglanti sekilleri agagida gosterildigi gibidir.
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Analog Girigin Baglanti Semasi
Input Connection Example
Potentiometer P108 [Speed Reference] = 2 “0-10V Input’
1-10k Ohm Pot.
Recommended
(2 Watt minimum)
Analog Input Voltage Current
0to +10V, 100k ohm P108 [Speed Reference] =2 “0-10V | P108 [Speed Reference] = 3
impedance Input” “4-20mA Input”
4-20 mA, 100 ohm
impedance ®
(&)
Common sk 14 4
EET
®

Analog Input, PTC Wire the PTC and External Resistor (typically matched to the PTC Hot
For Drive Fault Resistance) to /O Terminals 12, 13, 14.

Wire R2/R3 Relay Output (SRC) to I/O Terminals 5 & 11.
1201 [Digital In1 Sel] = 3 “Aux Fault”

1221 [Relay Out Sel] = 10 “Above Anig V"

1222 [Relay Out Level] = % Voltage Trip

R2
R3
) i
] ' R
PTC (hot)
Vo = —————— % 100
7 14: T Rerc oy * Re
Berc / 05
®
®
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2 ve 3 Telli (2-3 Wire) Startin Baglanti Semasi

Input Connection Example

2 Wire SRC Control - Internal Supply (SRC) External Supply (SRC)

Non-Reversing

P106 [Start Source] =2, 3
or4

Input must be active for
the drive to run. When
input is opened, the drive
will stop as specified by
P107 [Stop Mode].

If desired, a User Supplied
24V DC power source can
be used. Refer to the
“External Supply (SRC)”
example.

O
Stop-Run

Each digital input draws 6 mA.

2 Wire SNK Control - Internal Supply (SNK)

MNon-Reversing

2 Wire SRC Control - Internal Supply (SRC) External Supply (SRC)

Run FWD/Run REV
P106 [Start Source] =2, 3
or4

Input must be active for
the drive to run. When
input is opened, the drive
will stop as specified by
P107 [Stop Mode].

If both Run Forward and

Run Reverse inputs are o
closed at the same time, Each digital input draws 6 mA.
an undetermined state

could occur.

gBRS

2 Wire SNK Control - Internal Supply (SNK)

Run FWD/Run REV

g8R=2

Input Connection Example

3 Wire SRC Control - Internal Supply (SRC) External Supply (SRC)

Non-Reversing

P106 [Start Source] = 1
A momentary input will
start the drive. A stop
input to /O Terminal 01
will stop the drive as
specified by P107 [Stop
Mode].

Each digital input draws 6 mA.

3 Wire SNK Control -

Non-Reversing

g8R82

3 Wire SRC Control -

External Supply (SRC)

Reversing

P106 [Start Source] = 1
A momentary input will
start the drive. A stop
input to /O Terminal 01
will stop the drive as
specified by P107 [Stop
Mode]. IO Terminal 03
determines direction.

g8R 2

Each digital input draws 6 mA.

3 Wire SNK Control - Internal Supply (SNK)

Reversing

g8R=2
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d (Display) Grubu Parametreleri
Bu grupta bulunan parametreler yalnizca okunabilen parametrelerdir. En dnemlileri sunlardir:
(d001) Output Frequency = Motora uygulanan cikis frekansini gosterir.
(d002) Commanded Frequency = Start gelmesi halinde, siriciiniin motora kag hertz uygulayacagini gosterir.
(d003) Output Current = Siricinin ¢ikis akimini gosterir.
(d020) Analog In 0-10V = Terminale bagh potansiyometrenin uyguladig gerilimi gosterir.

(d021) Analog In 4-20mA = Terminale bagh akim kaynaginin uyguladigl akimi gosterir.

P (Basic) Grubu Parametreleri

Bu grup, motorun siiriicilye tanitan ve motor kontroliiniin nasil ger¢eklesecegini belirleyen parametreleri
igerir.

(P101) Motor NP Volts = Motorun etiketindeki ¢aligma gerilimi bu alana kaydedilir. Fabrika degeri stirtici
Uzerindeki degerdir.

(P102) Motor NP Herz = Motorun etiketindeki calisma frekansi bu alana kaydedilir. Fabrika degeri 60 Hz'dir.

(P103) Motor OL Current = Motorun nominal akim degeri bu alana kaydedilir. Motor bu alana girilen degerin
%150’si kadar akim ¢ektiginde 60 saniye sonra, %200l kadar akim g¢ektiginde ise 3 saniye sonra hataya
gececektir. Bu 6zelligin aktif olmasiigin P111 parametresi 1 yapiimaldir. Fabrika degeri stirticti Gzerindeki
degerdir.

(P104) Minimum Frequency = Motorun calisacagi en disiik frekansi gosterir. Fabrika degeri 0 Hz'dir.
(P105) Maximum Frequency = Motorun ¢alisacagl en yiiksek frekansi gosterir. Fabrika degeri 60 Hz'dir.

(P106) Start Source = Siirlicliye startin hangi sekilde verilecegini belirleyen parametredir.
0: Tustakimi (Fabrika degeri)
1: 3 telli baglanti
2: 2 telli baglanti
3: 2 telli baglanti (A433=1 ise siirlicli ylikselen kenar aramadan start alir.)
5: Comport RS485

(P107) Stop Mode = Motorun nasil duracagini belirleyen parametredir.
0: Rampali (Fabrika degeri)
1: Serbest durus
2: DC frenli durus

(P108) Speed Referance = Motorun ¢alisma frekansini neyin kontrol edecegini belirleyen parametredir.
0: Stirlicti Gzerindeki potansiyometre (Fabrika degeri)
1: Internal Frekans (A409 parametresindeki frekans degerinde calisir.)
2: 0-10V giris
3: 4-20mA giris
4: Preset Freq (Multi-Speed ¢alisma)
5: Comport RS485

(P109) Accel Time = Kalkis rampa stiresi. Fabrika degeri 10 saniyedir.

(P110) Deccel Time = Durus rampa suresi. Fabrika degeri 10 saniyedir.
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t (Terminal) Blok Grubu Parametreleri
t201 [Dijital In1 Sel] (1/O Terminal 5)
t202 [Dijital In2 Sel] (1/O Terminal 6)

iigili Parametre(ler): d012, d014, P108, P109, P110,
t211-t214, A401, A402, A404, A405, A410-A413

Bu parametreyi degistirmeden dnce siiriiciiyii durdurun !

0 “Kullamilmiyor”

Bu fonksiyonun higbir iglevi yoktur fakat haberlesme adi
vzerinden d014 ile okunabilir.(Dig IN Durumu)

1 "Acc 2 & Dec 2"

= AKLUT edildiginde, Ad401(Hizlanma Zamam 2) veA402

(Yavaglama Zamam 2) Jog harig tum rampa oranlan igin kullamhr,

® Sadece tek girig bagh olabilir.

= AKtf edildiginde, A405 surlicliye gore degeri ayarlar {(Jog
hizlanmalyavaglama) ve rampalar igin A404 degeri
ayarlanr.(Jog Frekansi)

sDeger kaldinichgnnda A405'teki degerler gegerlidir.(Jog
mzlanmalyavaglama}

= Gegerli "start” komutu bu girisi gegersiz kilar.

3 “Aux Fault™

AKLf oldugunda, yarchmci giris hatas: meydana geldiginde
girig kalchmhr,

4 "Ayarlanan Frekans”

(Varsayilan)

A410-A413 ile degerier ayarlanir. (Ayarlanan Frekans x)

Onemili: Ayarlanan iz olarak segilir ve aktif durumdayken
frekans kontroli igin oncelik dijital giriglerdedir.

5 ‘“Local"

Aktf oldugunda, keypad ile start kaynad ve keypad uzrerindeki
potansiyometre ile iz kaynad ayariamr.

6 “Comm Port”

7 "Hatalan Temizle"

= AktT oldugunda, haberlegsme aygiti varsayilan start/lmz komut
kaynad olarak ayariamr.

» Sadece bir girig olabilir.

Aktif edildiginde, aktif hatalari temizler.

8 “RampStop,CF"

P107(Stop Modu) ile ayarlanan deger ne olursa olsun, surtcuyi
rampal olarak durdurur.

9 “CoastStop,CF"

P107(Stop Modu) ile ayarlanan deger ne olursa olsun, surtcuyi
serbest durug ile durdurur.

10 “DClInjStop,CF"

P107(Stop Modu) ile ayarlanan dedger ne olursa olsun, suridcuyu
DC frenli olarak durdurur.

11 "JOQ "eri“ Surticu A404'de (Jog Frekansi) ile ayarlanan degere A405'de(Jog
Hizlanma'Yavaglama) ayarlanan surede ulagir ve rampal olarak
durur.

Normal gekilde start gelmesiyle bu iglem iptal olur.

12 "JOQ Geri" Siruci A404'de [Jog Frekansi) ile ayarlznan degere A405de{log

13 “10V In Ctel

HizlanmalYavaslama) ayarlanan sidrede ulasir ve rampzh olarak durur.
Mormal sekilde start gelmesiyle bu islem iptal olur.

Kontrol frekans referans olarak 0-10V yada +10V
olarak seger. Start kaynagu degismez.

14 *20mA In CteT

Kontrol frekans referansi olarak 4-20mA olarak seger.
Start kaynaQl degismet.

15 g vt

Analog girig seviyelerini ters gevirir.
{211 [Anig In 0-10V L] ve 1212 [Anlg In 0-10V Hi] veya
{213 [Anlg Ind-20mA L] ye 1214 [Anlg Ind-20mA i

16:27

Aynilmig
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t221 [Relay Out Sel] = Bu durum, c¢ikis rélesi kontaklarinin durumunu belirler.

0 HazirHata Gug uygulandiginda réle durumu degigir.Bu siiriciintin

(Varsayilan) hazir oldugunu gasterir. Gig kesildiginde veya bir hata
oldugunda réle ¢eker.

1 Frekansta Siiriict ayarlanan frekansa ulastuginda.

2 Motor Galigirken Motor siiriiciiden giig alip déndigiinde.

3 Ters yone Suriicii ters yonde ¢alistinldiginda.

4 Motor Agin Yiikte Motorda agin yik oldugunda.

5 Rampa Sabitleme

Rampa regtilasyonu yapildiginda.

6 Frekansi Astiginda Siiriicii t222(Relay Out Level) ile belirlenen
frekans araligini agiyorsa.

7 Akimi Astiginda Suriict t222{Relay Out Level) ile belirlenen akim
dederini asiyorsa.
Onemli: Degder yiizde olarak girilmelidir.

8 DC Voltaji Astiginda Siiriicii 222[Relay Out Level] ile ayarlanan DC bara
gerilimini agtginda.

9 “Ayarlanan Reset Degeri”  A451[Auto Rstrt Tries]'de ayarlanan degeri astiginda.

10 “Analog V * Analog giris gerilimi(V/O Terminal 13) 222{Relay Out
Astiginda”™ Level) dederini asndinda.
11 Param Kontrol Network haberlegme uzerinden t222[Relay Out Level]

cikig kontrolu aktif.
(0:Kapal, 1:Aktif)

12 "NonRec Hatasi” e A451[Auto Rstrt Tries]'de ayarlanan deger agildi.
o Ad51[Auto Rstrt Tries] etkin dedgil.

* Resetlenemeyen bir hata olugtugunda.

13 1/O Kontrol 6bit logic word komutu ile ¢gikig kontrolu saglar.

14-22 Ayrilmig

A (Advanced) Grubu Parametreleri
Bu grupta bulunan parametreler ileri seviye parametrelerdir. En énemlileri sunlardir:

(A410-413) Preset Freq = Preset Freq (Multi-Speed) ¢alisma hizlaridir. Asagidaki sekil incelenmelidir.

Input State of Digital In 1 | Input State of Digital In 2
(/O Terminal 05) (IO Terminal 06) Frequency Source | Accel/ Decel Parameter Used(?
0 0 A410 [Preset Freq 0] |  [Accel Time 1]/ [Decel Time 1]
1 0 A411 [Preset Freq 1] | [Accel Time 1]/ [Decel Time 1]
0 1 A412 [Preset Freq2] | [Accel Time 2]/ [Decel Time 2]
1 1 A413 [Preset Freq 3] | [Accel Time 2]/ [Decel Time 2]

(A424) DC Brake Time = DC frenleme segili ise, devir 0’a indikten sonra motora uygulanacak DC fren siiresini
belirler. Fabrika degeri O saniyedir.

(A425) DC Brake Level = DC fren akimini belirler. (Fabrika degeri stiriictiniin izerindeki akim degeri X 0.05)

(A433) Start At PowerUp = 1 yapilirsa surtict enerji geldiginde hemen start alir. 0 ise bu 6zellik devre disidir.
Fabrika degeri O'dir.

(A434) Reverse Disable = Motorun yalnizca bir yone donmesi istenirse 1 yapilmalidir. Fabrika degeri 0’dir.

(A437) Slip Hertz@Fla = Burada belirlenen kayma frekans degeri, motorun ¢ektigi akima gore cikis frekansina
eklenir. Fabrika degeri 2'dir.
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(A442) Current Limit = Motorun ¢ekecegi en yiiksek akimi ifade eder. Stirticti, motorun ¢ektigi akimi burada
girilen akim degerinin izerine ¢ilkmasina izin vermez. (Fabrika degeri sirlicliniin Gzerindeki akim degeri X 1.5)

(A446) PWM Frequency = Anahtarlama frekansini belirler. Fabrika degeri 4kHz'tir.

(A453) Boost Select = Motorun kalkis torku bu parametre ile ayarlanir. Fabrika degeri 8'dir.

(1) Drive may add additional voltage unless option 5 is selected.
“Options 1 “30.0, VT

2 “35.0, VT
“40.0, VT
“45.0, VT
“0.0 no IR”
“0.0"

25,CT

[Default for

3.7.55,75& 11.0 kW

(5.0, 7.5, 10.0 & 15.0 HP) Drives]

8 “5.0, CT (Default)
9 “75,CT

10 *10.0, CT

11 *125,CT

12 150, CT

13 “175,CT

14 “20.0,CT

Variable Torque

~( ;| & W

Constant Torque

‘ 172 [Motor NP Volts;
=
£
*

¥
)
|
1
|

ke WP st

50
% P102 [Motor NP Hertz]

C (Communication) Grubu Parametreleri

Bu grupta bulunan parametreler haberlesme parametreleridir. Bu parametrelerde degisiklik yapildiktan
sonra, siriiciiniin enerjisini bir kere kesip vermek gerekir.

(C302) Comm Data Rate = Seri haberlesme hizi bu parametre ile belirlenir. Fabrika degeri 3'tir.
0: 1200
1: 2400
2: 4800
3: 9600
4: 19200
5: 38400

(€303) Comm Node Addr = Siiriiciiniin nod adresi bu parametre ile belirlenir. Fabrika degeri 100’diir.

(C304) Comm Loss Action = Haberlesme hatasi oldugunda siirliciniin ne tepki verecegi bu parametre ile
belirlenir. Fabrika degeri 0’dir.

0: Fault (striict F81 hatasi verir ve motor serbest durusa gecer.)

1: Coast to Stop (Hata vermez, motor serbest durusa geger.)

2: Stop (Suriicti P107'deki stop ayarina gére motoru durdurur.)

3: Continue Last (Sriicl hata vermez ve motoru slirmeye devam eder.)

(€C305) Comm Loss Time = Siirictiniin C304'te belirtilen islemi yapmak igin, haberlesmenin en kag saniye kopuk
olmasi gerektigi bu parametre ile belirlenir. Fabrika degeri 5 saniyedir.

(€C306) Comm Format = Data uzunlugu, haberlesme protokoli, parity gibi ayarlarin yapildigi parametredir.
0: RTU 8-N-1 (Fabrika degeri)
1: RTU 8-E-1
2: RTU 8-0-1
3: RTU 8-N-2
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4: RTU 8-E-2
5: RTU 8-0-2

PowerFlex 4M’in bazi MODBUS Ozellikleri

PowerFlex 4M, MODBUS komutu olarak 03, 06 ve 16 numarali komutlari igermektedir. Ayrica MODBUStan veri
yazarken ve okurken, istenen parametrenin bir fazlasi adres olarak yazilmalidir. 03=Okuma, 06=Yazma, 16 ise
¢oklu yazma komutlaridir. MODBUS parametreleri, manualin alt kisimlarinda mevcuttur.

¢ Haberlesme lizerinden siirlicliye start-stop, jog gibi islemler yaptirilmak isteniyorsa, 8192 nolu adres
asagidaki tabloya gore hazirlanmalidir. (Adres 8192+1=8193 olarak ayarlanmalidir.)

Logic Command

Address (Decimal) | Bit(s) Description
0 1 = Stop, 0 = Not Stop
1 1 = Start, 0 = Not Start
2 1 = Jog, 0 = No Jog
3 1 = Clear Faults, 0 = Not Clear Faults

00 = Noe Command
01 = Forward Command

5.4
10 = Reverse Command
11 = No Command

[ Not Used

7 Not Used
00 = No Command

0.8 01 = Accel Rate 1 Enable

10 = Accel Rate 2 Enable

8192 11 = Hold Accel Rate Selected

00 = No Command

01 = Decel Rate 1 Enable

10 = Decel Rate 2 Enable

11 = Hold Decel Rate Selected

000 = No Command

001 = Freq. Source = P036 [Start Source]
010 = Freq. Source = ADE9 [Internal Freq]
011 = Freq. Source = Comms (Addr 8193)

11,10

14,13,12 100 = A410 [Preset Freq 0]
101 = A411 [Preset Freq 1]
110 = A412 [Preset Freq 2]
111 = A413 [Preset Freq 3]
15 Not Used

e Haberlesme tzerinden hiz referansi yazmak isteniyorsa, 8193+1=8194 nolu adrese istenen hizin 10 kati
yazilmalidir. Ornegin hiz olarak 30 herz girmek istiyorsak, 8194’e 300 yaziimalidir.

® Motorun o andaki frekansini gormek istersek, 8451+1=8452 nolu adres kullaniimalidir. Okunan deger,
cikis frekansinin 10 katidir. Mesela motor 45 Hz ile dontiyorsa, 8452 de 450 olarak gozukdr.

e Sdricunin parametre degerlerini degistirmek istiyorsak, parametre degeri MODBUS adres degerine
esit olur. Ornegin; d001’in adresi 1, P109’un adresi 109’dur. (109+1=110)

e Siricudeki hatalari okumak istersek, 8449+1=8450 nolu adres kullanilmalidir. Hata bilgileri asagidaki
tablo gibidir.
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Logic Status

Address (Decimal) |Value (Decimal) | Description
(1] No Fault
2 Auxiliary Input
3 Power Loss
4 Undervoltage
5 Overvoltage
6 Motor Stalled
7 Motor Overioad
8 Heatsink Overtemperature
12 HW Overcurrent (300%)
13 Ground Fault
29 Analog Input Loss
a3 Auto Restart Tries

8449 38 Phase U to Ground Short

39 Phase V to Ground Short
40 Phase W to Ground Short
41 Phase UV Short
42 Phase UW Short
43 Phase VW Short
63 Software Overcurrent
64 Drive Overload
70 Power Unit Fail
80 AutoTune Fail
81 Communication Loss
100 Parameter Checksum Error
122 I¥O Board Fail

RS485 KABLOLAMA DiYAGRAMI
PowerFlex 4M PowerFlex 4M PowerFlex 4M
Node 2

Master Node 1 Node "n" FRONT
TxRxD +:. 4 TxRxD+ 4 TxRxD+ 4 120 ohe resisior
120 ohm resistor
TxRxD- 5 TxRxD- 5 TxRxD- 5 _—
Shield Shield Shield PIN8
J__ & - 2
NOTE: The shield should be grounded at ONLY ONE location.
0102 03 04 05 06 01 02 03 04 05 06
112 1314 15 16| | Rs485 1112 1314 15 16| [ Rs485
(DSi) (DsI)
U*-—AK-UG-RMS-TBEP U
——T¥RxD- ——T¥RxD-
—TxAxD+

—TxRxD+ .J

[

*Terminal block for Frame A and B drives
is shown here.
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