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CS D7 Serisi Servo Surucu

CSD7 Serisi Servo SurlcU, en ergonomik boyutlar ile, gliclt ve hassas hareket kontrol ihtiyaclanni karsilamak
Uzere gelistirilmistir. TUm proseslerde ihtiyac duyulabilecek fonksiyon ve 6zellikleri karsilayacak sekilde dizayn
edilmistir.

Gelistirilmis Genel Fonsiyonlar Vibrasyon bastirmadan once

T e -li ib bast
* Gelistirilmis Hiz Bant Genisligi : 2kHz'e kadar On-line vibrasyon bastirma sonrasi

* Donanim tabanli akim kontroloru ile dustk gecikmeli
ve gelismis akim sezme devresi

* Gercek Zamanl Vibrasyon Bastirma Fonksiyonu
(Uyabilen Notch Filteresi)

* Baska marka Lineer Motor destegi
* Standart modellerde indeks Fonksiyonu
* 2 kanal Yuksek Hizli giris

* Tam Kapali Cevrim Kontrol

23bit Enkoder ile Yiksek Hassasiyetli Motor P : e et v (YeniMotor
Vibrasyon *

* CSD7 Serisi, 23bit Enkoder destekler ve sahip oldugu bastirma » :
yUksek ¢ozunirlik ve yumusak hareket profili ile .
hizli pozisyonlama saglar. Sistem sabitligi ile birlikte . : . e
vibrasyon/gurultli bastirma 6zellikleri de gelistirilmistir. | B

——=g—————{Eski Motor

EtherCAT.

Conformance tested

KucUk Montaj Alan,

Dahili Besleme,

YUksek hassasiyetli kontrol

CSD7 Setrisi

- EtherCAT Haberlesme (Network)
- Pulse/Analog Kontrol
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Kazang Ayarsiz Fonksiyon

* Kazanc ayan gerektirmeden optimum kontrol ve
kararl sistem kontrolt. Hizli devreye alim ve kolay

Sl

Reliable & Smart - Yiksek kalite ve performansli global marka.

Mevcut kontrol metodu

Tuning gerektirmeyen kontrol

bakim saglar.

Emniyet ve Cevreye Duyarli Tasarim

* CSD7 Serisi Servo Surucu STO (Safe Torque Off), CE,

NRTL/C gibi standartlarini destekleyen modellere
sahiptir.

* Tum urunler cevreye duyarli standartlan iceren ROHS

kurallarnna uygun sekilde Uretilmektedir.

Daha Kolay ve Konforlu RSWare Yazilim

* Gelistirilmis osiloskop fonksiyonu ile hassas ayar,
kontol durumunun kolay sekilde dogrulamasi ve
sistemin kolay analizini saglayan RSWare yazilimi.

* Haberlesmeli (Network) ve pulse/analog servo

sUrdculerin ayni programdan kullanilmasina olanak

verir.

Kolay ve Ergonomik Montaj

* Montaj ve kurulum alaninin minimize edilmesine
olanak veren optimize edilmis Grin boyutu ve
bosluksuz montaj imkan.

* Ray ve panel montaj imkanu.
* Cikanlabilir ve kilitlenebilir konnektor tipi.

* ki topraklama noktas ile kolay kablolama.

Acilip kapanabilir
pencere tasarnmi

Kilitlenebilir ile kolay miidahale

konnektorler

On panel Uzerinde
topraklama
terminali
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Reliable & Smart - Yiksek kalite ve performansli global marka.

Tam Kapali Cevrim Kontrol

Hiz/ Torque
kontrolu
T
* Dairesel motorun hiz/tork kontrold, lineer pozisyon
geri beslemesi ile mekanik pozisyon hatalarnnin
azaltilmasi saglayan sistem. -

Pozisyon kontrolu

indeks Fonksiyonu (Pulse/Analog kontrol tipi)

RS 485,
Modbus-RTU
N
* Basit programlama ile PLC gerektirmeden kolay ==
pozisyonlama imkani. Servo surtcinin 1I/O yada seri
haberlesme ile kontrolu.
—
- Trapezoid, S-curve (S-egrisi) ivmelenme I/O'lar ile
- Yiksek hiz pozison kayit fonksiyonu secilebilen 64
- Absolut pozisyon ve bagil pozisyon kontroli pozisyon

- 64 Nokta (I/0 kontrol), 128 Nokta (Modbus kontrol)
- Homing Fonksiyonu
- Modbus haberlesme tzerinden 32 eksen kontrol

EtherNet tabanli gercek zamanli kontrol

* EtherCAT CoE haberlesme ile kontrol ve CiA402

surucu profil fonksiyonu. EtherCAT.
Conformance tested
- Ana islemci ile EtherCAT CoE, CiA402 pofili ile
haberlesme
- 100Mbps hiz ile gercek zamanl hareket kontrolu AT
- Standart RJ45 tip konnektor ve STP kaplo _______J

kullanimi ile nodlar aras1 100m baglanti imkani
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Reliable & Smart

CSD7 Seriesi Model Tipleri

CSD7 seriesi model tipleri. (Pulse/Analog modeli, EtherCAT modeli)

B Pulse/Analog modeli W EtherCAT modeli

EtherCAT tabanli gercek zamanh hareket kontrolii

EtherCAT ile haberlesme 6zelligi olan degisik cihazlar ile gercek zamanl kontrol saglayan ekonomik sistemler
kurulabilir. Bunu saglayabilecek MMC-EtherCAT PC Tabanli eksen kontrol karti, EtherCAT haberlesmeli Servo

Surdcd, EtherCAT I/O modaulleri ve Analog/Pulse servo sistemleri icin MMC-EtherCAT fonksiyon moddilleri
Urin yelpazesi RSOemax markas altinda sunulmaktadir.

PCl express karti

MMC-EtherCAT
Master Birim

—
EtherCAT.

&

EtherCAT CSD7 MMC-EtherCAT Fonksyon Modulu EtherCAT I/O EtherCAT I/O

I Modulu Modulu

Pulse/Analog Servo

A
'-:" ..!!

1) Nodlar arasi maks. mesafe 100m.

_J
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Reliable & Smart

Suricu ve Motor Se¢imi

M Servo Siricl Model Kod Formati

C|SID|7 @ _MO|1 @B 1]
|

CSD7 Seriesi 01 oow B 220V [Bos] Standart Model 1 Ver.l
02 200W F Gelismis Model
04 400W
o T
r Tipi
10 kW SaIUCUIE
15 15KkW X Pulse / Analog
35 3.5kwW
50 5.0kw

B Servo Motor Model Kod Formati

CISM[T]_JOl1ABRRE1JAIN|TE3

CSMT Serisi |50~TkW A5 50W B | AC220V

Enkoder Tipi Motor Mil Ozelligi
1 LBY Tipi Anahtar Tipi
CSMR Serisi [50~400W 01 100W _3 | SBYTipi

CSMA Serisi |50~750Ww 02| 200W
CSMS Serisi |1~5kwW 04| 400W
CSMD Serisi |0.75~5kw 06| 600W

CSMH Serisi|05~5kw 08| 750W R |17bit Incremental (Artan) NT Yok
0] kw Q | 17bit Absolute (Mutlak) BT Fren
5| 15kw T | 23bit Inc/Abs ortak ST | Yag valitimi
EZk—W TT |Yag Yaltimi, Fren
25| 2.5kw
30 3kW
40 4kW
50 5kW
B Motor Serileri
Madde Nominal Nominal Hiz/ .. Koruma
Motor Serisi Cikis(W) Maks. Hiz (rpm) e | E R Derecesi AELEE
3000/6000 (100W ya da
kiicuik) it seri
CSMA 50W~750W 23bit seri P67
3000/5000 (200W ya da Abs./Inc .
2 Asin dusuk
" byik) atalet
17bit seri
CSMT m 50W~TkW Abs./Inc
3000/5000 Silindirik
CSMS d TRW~5kW Dustk
atalet
IP 65
| _ 23bit seri Orta seviye
CSMD ’ 750W~=5kw Abs./Inc atalet
2000/3000
Yiksek
CSMH 500W~5kwW seviye
atalet
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Reliable & Smart

CSD7 Serisi Ozellikleri

B Ortak Ozellikler

Madde KatalogNo. | 1gn 02B**1 | 04B**1 | 08B*1 10B**1 15B++1 25B++1 35B++1 5081
Cikis Akim [Amp] 11 1.8 33 6.2 8.0 1.0 16.0 220 321
Maksimum Akim [Amp] 33 54 9.9 18.6 24.0 33.0 48.0 66.0 96.3
. Monofaze AC 200 ~ 230Vrms, +10%, -15%, Trifaze AC 200 ~ 230Vrms, +10%, -15%, 50/60Hz
AnaGB(t]ecséeme Vielte] 50/60Hz Parametre degisimi ile 800W monofaze kullanilabilir.
Giris Akimi [Amp] 11 | 21 [ 40 55/78 77 11 154 207 [ 338
Kontrol Gli¢ Kaynagi Monofaze AC 200 ~ 230Vrms, +10%, -15%, 50/60Hz
Enkoder, Yardimci enkoder 17 & 23 Bit Seri Absolute/Incremental, 21Bit Biss
Dahili Rejeneratif Direnc B | B | s00/30W 300/100W 120/150W | 8a/250W

Dinamik Fren

Motorun 3 fazini (UV,W) 0.5Q/100W'lik
direng Uzerinden kisa devre edecek dahili
devreyi icerir.

Motorun 2 fazim (UW) kisa devre edecek dahili devreyi icerir.

Haberlesme
Fonksiyonu

UsB

Seri haberlesme ile PC'ye baglanmak icin. RSWare bu port tzerinden kullamlmalidir.

Cevresel Etki

Calisma Sicakligi / Nem

0°C ~ 50°C/90% RH yada daha az. (Yogusmasiz)

Depolama Sicakligi /
Nem

-20°C ~ 85°C/90% RH yada daha az. (Yogusmasiz)

Vibrasyon / Sok

Vibrasyon : 2G yada daha az, Shock : 15G yada daha az (1G = Yer Cekimi 9 8m/52)

IP Sinif1 / Kirlilk Seviyesi

IP20 / Class 2

izin Verilen Yiikseklik

Deniz seviyesinden Maks. 1000m

Koruma Fonksiyonu

Asirt Akim, Motor Asin Yuklenme, Strticu Asin Yuklenme, Rejeneratig Asin Yuklenme, Asir Voltaj, Dusuk Voltaj, Asin Hiz, Asin
Sicaklik, CPU Hatasi, Enkoder Hatasi, Haberlesme Hatasi, IPM Hatasi, Anormal Motor Hiz Ayari, Asir Pozisyon Hatasi, Giris
Voltaji Faz Kaybi, Anormal Motor Baglantisi. gibi...

Emniyet
Fonksiyonu

Fonksiyonlar

STO(Safe Torque Off, IEC/EN 61800-5-2), Bu fonksiyon icin ek konnektér bulunur.

Standartlar

IEC/EN 61508 SIL2, EN ISO 13849-1PLd

Sertifikalar

CE Standarti

LVD:EN61800-5-1:2007, EMC:EN61800-3:2004+A1:2012

NRTL/C standardi

UL508C:2013, CSA C22.2 No.14:2013

KC

KN 61800-3:2014

Sogutma Metodu

Fan ile sogutma

Kurulum

Montaj Metodu

Zemine montaj (Standart), Rak/Ray montaji (Opsiyonel mekanik parcalar yardimi

X Zemin montajl
ile)

Bosluksuz Montaj

Suruculer arasi havalandirma boslugu gerektirmeyen montaj

Bl Pulse/Analog Modeli

Katalog No.
Madde g O1BX(F)1 02BX(F)1 04BX(F)1 08BX(F)1 10BX(F)1 15BX(F)1 25BX(F)1 35BX(F)1 50BX(F)1
Haber!esme USB (RS-485) 1: N ¢oklu nod baglantisini 32 Eksen'e kadar destekler. Eksen numarasi parametrik ayarlanir.
Fonksiyonu
Enkoder Cikist A, Bve Z pulse ¢ikisi, Line Driver ¢ikisi, Boluim orani: N/M (N,M<32768); Absolute (Mutlak) pozisyon seri data ile belirlenir.
N . 8 Nokta (Fonksiyon secilebilir). Sabit 1 nokta (Acil Stop); Giris Sezme Suresi: 6ms ile 8ms aras.
1/0 Ozellikleri Dijital Giris — - P ) - - P
2 Nokta Hizh Giris (Fonksiyon Secilebilir,). Pozisyon belirleme; Giris Sezme Suresi: 5us yada daha alti.
Dijital Cikis 6 Nokta - Fonksiyon Secilebilir. Sabit 2 Nokta (Enkoder Z-pulse, Servo Hata gostergesi)
Pozisyon Kumanda Tipi | CCW+CW pulse serisi, Sign (isaret)+Pulse serisi, A+B pulse serisi (A ve B fazlan arasi 90° faz farki)
Komut Giris Devresi Line Driver (Hat strlcu) (5V), Open Collector (Acik kollektor) (5V harici direng gereklidir)
Pozisyon ML G 4Mpps (Line Driver-Hat Surtcu), 250Kpps (Open Collector-Agik Kollektor)
Kontroli Eekans

Elektronik Disli Oranm

3 set electronic gear (elektronik disli) bulunur

ileri Besleme
Kompanzasyonu

0 - 100% (Ayar Hassasieti : 1%)

Hiz Kontroll

Hiz Kumanda Tipi

Analog Hiz Komutu, Dahili Hiz Komutu

Kontrol Alam

Analog Hiz Komutu (1: 2000), Dahili Hiz Komutu (1: 5000)

Hiz Degisim Orani

Giris Hiz Degisimi (AC 170 ~ 253 Vrms AC): 0%,
Yik Degisimi (0-100%): £0.01% Maksimum Sicaklik Degisimi (25°C+25°C):+0.1%

Hizlanma/Yavaslama
Ayar Aralig

0 - 60 sec

Analog Hiz Girisi

DC OV - = 10V (Nominal Hiz icin Belirlenen ilk Deger, 6V)

Tork Kontroli

Tork Kumanda Tipi

Analog Tork Komutu

Analog Tork Girisi

DC OV - 10V (Nominal Tork icin Belirlenen ilk Deger, 3V)

Kontrol Hassasiyeti

+1%

Dahili Gosterge

1) 6 adet 7-parcali LED; 2) Parametre ayarlan igin 4 adet buton.

Analog Gosterge Fonksiyonu

2 Nokta, DC £ 10V, maksimum voltaj : = 10mA, 12Bit ¢cozunurlik

B Network (Haberlesmeli) Modeli

Katalog No.
Madde e O1BN(F)1 02BN(F)1 | 04BN(F)1 | O8BN(F)1 T0BN(F)1 15BN(F)1 25BN(F)1 35BN(F)1 50BN(F)1
Haberlesme EtherCAT IEC 61800-7 CiA 402 Suricu Profili, CoE, T00BASE-TX(IEEE802.3)
Fonksiyonu EtherCAT CoE, CiA402 Suruct Profili, 100Mbps, Nodlar arasi mesafe maksimum. 100m.
Enkoder Cikisi A, Bve Z pulse cikisi, Line Driver cikisi, Bolum orani: N/M (N,M<32768)
1/0 Ozellikleri Dijital Giris 4 Nokta (Fonksiyon Secilebilir), Sabit 1 nokta (Acil Stop); Giris Sezme Suresi: 6ms ile 8ms arasi.
2 Nokta Yuksek Hizli Giris , Pozition Kaydi (Touch Probe), Sezme Suresi : 5us yada altinda
Dijital Cikis 3 Nokta (Fonksiyon Secilebilir)

Dahili Gosterge

1) 6 adet 7-parcali LED; 2) Parametre ayarlan icin 4 adet buton; 3) EtherCAT statlsuni gosteren 2 adet LED indikator.

_J
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Boyutlar

Bl 100W - 200W

Yikseklik

Genislik

Derinlik

160 mm

40 mm

140 mm

Yukseklik

Genislik

Derinlik

160 mm

40 mm

170 mm

Bl 800W - 1.5KW

Yukseklik

Genislik

Derinlik

160 mm

70 mm

170 mm
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Reliable & Smart
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Reliable & Smart

Uriin Yapisi
B Pulse / Analog Model

* Nominal Cikis (DUsuk Kapasite) * Nominal Cikis (Orta Kapasite)
- 100W ~ 200W - 2.5kW ~ 3.5kW
- 400W - 5kW
- 800W ~ 1.5kW

1
2
3
4
5
6
7
No. Madde Fonksiyon
e Alti1 adet 7 bolmeli LED indikator ve dort buton. Parametre ayarlan, durum
1 Dahili Gosterge . . R L . . o S
gostergesi, cesitli degerlerin gosterilmesi ve mod degisimleri icin kullanilr.
2 USB PC yaziimi RSWare'e baglanmak icin kullanilr.
3 COMM Modbus-RTU(RS-485) baglanmak icin kullanlir.
4 Emniyet Emniyet Fonksiyonu (STO) anahtarn.

50-pin konnektdr, harici cihazlara baglanmak icin kullanilir. Fonksiyonlar:
5 1/0 Kumanda girisi, Sistem giris/cikislan, Kullanmcr giris/cikislan, Alarm ¢ikisi, Enkoder
cikisi.. gibi. (Daha detayl bilgi icin strtci baglanti diagramini bakimz).

6 ENC Motordan gelen Enkoder sinyali baglantisi icin konnektor.
(17bit seri enkoder, 23bit seri enkoder, 21bit Biss enkoder)

7 ENCAUX Mekanik pozisyon hatasinin giderilmesi amaci ile tam kapali cevrim ¢alismay1
saglayan harici enkoder girisi. Lineer pozisyon sinyali bu konnektore gelir.

10 | CSD7 Series



EtherCAT Modeli

* Nominal Cikis (Kiclik Kapasite)
- 100W ~ 200W
- 400W
- 800W ~ 1.5kW

Reliable & Smart

* Nominal Cikis (Orta Kapasite)

- 2.5kW ~ 3.5kW
- 5kW

0 N OO b~ W N =

0 N O u b~ W N =

No. Madde Fonksiyon
e Alt1 adet 7 bolmeli LED indikator ve dort buton. Parametre ayarlari, durum
1 Dahili Gosterge . . S L . . . S
gostergesi, cesitli degerlerin gosterilmesi ve mod degisimleri icin kullambr.
2 USB PC yaziimi RSWare'e baglanmak icin kullanilr.
3 Elcr\f‘T EtherCAT Sinyal Girisi
ECAT )
4 ouT EtherCAT Sinyal Cikisi
5 Emniyet Emniyet Fonksiyonu (STO) anahtar.
20-pin konnektor, harici cihazlara baglanmak icin kullamlir. Fonksiyonlarn:
6 1/0 Kumanda girisi, Sistem giris/¢ikislan, Kullamar giris/cikislan, Alarm ¢ikisi, Enkoder
cikisi.. gibi. (Daha detayl bilgi icin strtct baglanti diagramini bakimz).
7 ENC Motordan gelen Enkoder sinyali baglantisi icin konnektor.
(17bit seri enkoder, 23bit seri enkoder, 21bit Biss enkoder)
Mekanik pozisyon hatasinin giderilmesi amaci ile tam kapali cevrim ¢alismayi
8 ENCAUX - 7 A . A ) . ;
saglayan harici enkoder girisi. Lineer pozisyon sinyali bu konnektoére gelir.

_J
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Baglanti1 Semasi
B Pulse / Analog Modeli

G Girisi

MCCB : Devre Kesici
1mccB MC : Manyetik Kontaktsr

GURULTU
FILTRESI

1MC Imc

S5 C — | <1> | Elektrik akisi istendiginde butona 1snden uzun basin.
SW1 OFF | SW2  ON ROLET | Sup
Q.o e
[ — Duruma bagl olarak giictin kesilmesi gerektiginde
<D 2> 2> o
. 3> baglayin.
. Alarm Gostergesi i¢in Lamba
ROLE1 hand 3> Manyetik kontaktoriin réle bobinine voltaj
- T dalgalanma bastirici (surge suppressor) baglayin.
{ SERVO SURUCU J
mc
Ml g L1 u
Servo Motor
I L2 v
Y 11 [ L3 <3 400w alti sriiciilerde kullanmayiniz. w
L1C =1 4
e ' <EKRAN>
5 DC Rk N
Sogutucu plakaya
ekranlama hatti
Rejeneratif direng. baglayin.
400W ve iizeri 5 B1

stiriictilerde dahili

rejeneratif direng

1/0
24V [ya da GND] @ ’ﬁ‘ @

GND [ya da 24V]

2 5]
I < USB PORTU
HATA 1/ CIKIS 4
—_ GIRi$1 (/SV-ON) 3 38 Servo Hata Kodu
—0 O—OfE@l —0 HATA 2/ GIKIS 5 /Strali Cikis
— anpeon |4 TOFG] -
0 O————————o—— —o HATA 3/ GIKIS 6
L 5o cmsswon s TAY=R) L8 comourcon  —> ServoHata Kod GND
/Sirali Cikis GND
| 5  GRisaspcon L6 E@l 29
SIRALI GIRIS | 5 GRissUARSD 7 E@ P 3 .
~——  GIRiS6 N-TL) 8 E@l E1] 1)
- P Enkoder A, B, C pulse
| 5o GRSTGPTY 9 E@ 2 o
. GIRIS8 26 E@l 33 et
3
ACIL STOP ACIL STOP 10 L
GND [yada 24V] 24V [ya da GND] 35
2 A PS+ Absolute (Mutlak) Pozisyon
Sirali Girig P o3 Seri Cikis
/Yuksek Hizl P
Pozisyon Kayit
Y Y| L .
y /ZPULSE+ Enkoder Z pulse cikigi
Eg{: R 18] /z-pULSE- (Agik Kollektor kullanildiginda)
45
L /HATA +

P Servo Hata
Exu ) SV

HF-PULSE +

HF-PULSE -

PN 24V-SIGN + 240 O CIKIST+
KOMUTU m A ml 2 }
= CIKIS2+
HE-SIGN + ml ) } Sirali Gikis
47

HF-SIGN -
19

Hiz Komutu I el

10V ya da +10V i 2 AD
21

Akim Komutu L b Zé"l

-10Vyada+10V 22

O CIKIS3+
ml a 481 CiKis3- }

[ Not ]

-+ Ekranli kablo kullaniniz.

+ Kurulum ve ayarlama sirasinda Servo Suructyu garaltt
kaynagindan ayiriniz.

- 1) Her 1 P burgulu cift kabloyu ifade eder.
- 2) HS_INPUT1 ve HS_INPUT?2 yuksek hizli girislerdir ve 3us'den daha hizli pozisyon bilgisini okuyabilir.
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Reliable & Sma

Baglanti1 Semasi
B EtherCAT Modeli

Giig Girigi

MCCB : Devre Kesici
MC : Manyetik Kontaktor

GURULTU
FILTRESI

1MC IMc

i | <1> | Elektrikakisiistendiginde butona 1snden uzun basin.
SW1 OFF | SW2  ON ROLE1 i osup
Qo S5 e

Duruma bagli olarak giicin kesilmesi gerektiginde
1> 2> 3 (2 baglayin.
& Alarm Gdstergesi icin Lamba
ROLE1 (. 3> Manyetik kontaktériin réle bobinine voltaj
— A~ dalgalanma bastirici (surge suppressor) baglayin.

P

{ SERVO SURUCU ’

mC
I L1

I L2
— L3 <31 400W alti siriictilerde kullanmayiniz.

w
L1C
L2C <EKRAN>
— »

DC

Servo Motor

Sogutucu plakaya @
ekranlama hatti
baglayin.

Rejeneratif direng.
400W ve iizeri B1

o . < 400W ve iizeri suriicler igin
siiriictlerde dahili B2

rejeneratif direng

24V [ya da GND] —
I —] GIRls >

GND [ya da 24V] [ ] -
—— GIRIS1/ENABLE) | 5 =4 ] e
— Glris2(p-om) 6 =4
Sirali Girig _ GRssmon 7 =2 < EtherCAT PORTU
—_ GIRiS4 /HOME) 8 =2

Acil Stop o o AClLSTOP ]i@l

EA+
P
120
Enkoder A, B pulse
L T
GND [ya da 24v] 24V lya da GND) P @
A
10
Touch Probu _ Touch_probe_1 Y‘;
Sinyal Girisi
—  Touch_probe 2 J B CIKIST+ }
P
EE 155 cikisi-
17
J CIKIS2+ }
P Sirali Ciki
[#=d] 1% e s
19/

CIKs3+ }
P
ml 200 cikis3-

[ Not ]
- Ekranli kablo kullamniz.

S r— S
@
= 2

= -

+ Kurulum ve ayarlama sirasinda Servo Surtcuyt guralta
kaynagindan ayirnz.

- 1) Her I P burgulu cift kabloyu ifade eder. )
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Reliable & Smart

CSMA Motor

B Temel Ozellikler

Kategori - CSMA_
Madde Birim
A5B 01B 02B 04B 06B 08B
Flans Olciisi mm 40 40 60 60 80 80
Nominal Cikis w 50 100 200 400 600 750
Nominal Hiz r/min 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000
Maksimum Hiz r/min 6,000 6,000 5,000 5,000 5,000 5,000
N-m 0.159 0.318 0.64 127 191 2.39
Nominal Tork
kgf-cm 162 3.25 6.5 13.0 19.5 24.4
N-m 0.56 m 224 4.46 6.69 8.36
Maksimum Anlik Tork
kgf-cm 57 n.4 229 455 68.2 853
Nominal Akim A(rms) 07 0.9 1.7 238 4.4 49
Maksimum Anlik Akim A(rms) 24 3.0 5.9 9.5 15.1 16.6
X10~4kg-m2 0.019 0.035 0.15 0.27 071 0.86
Rotor D6ndiirme Momenti
gf-cm-sec? 0.020 0.036 0.15 0.28 0.73 0.88
X10~4kg-m?2 0.024 0.039 0.20 0.35 0.88 1.04
Rotor D6ndiirme Momenti (Fren)
gf-cm-sec? 0.024 0.040 0.20 0.36 0.90 1.06
Elektriksel Zaman Sabiti ms 0.8 0.9 2.8 29 43 47
Mekanik Zaman Sabiti (Frensiz model) ms 0.6 05 0.4 04 0.4 0.4
Mekanik Zaman Sabiti (Frenli model) ms 0.8 0.6 0.6 05 05 0.4
Guc¢ Orani (Frensiz model) kW/s 12.9 28.7 274 59.2 51.2 65.9
Guc¢ Orani (Frenli model) kW/s 10.8 2538 20.7 46.2 1.4 55.0
Dielektrik Dayanim Gerilimi - AC1500V, 60s
Giris Voltaji VAC AC 200
Yalitim Sinifi - Class F
Yalitim Direnci MQ Minimum 100 (DC 500V'da)
N-m Maks. 0.02 0.04 0.08
Saft Surtinme Torku
kegf*cm Maks. 0.2 0.4 0.8
) ) N 39.2 68.6 98
I1zin Verilen Safta Itme Yuku
kef 4 7 10
) N 78.4 196 343
I1zin Verilen Dairesel Saft Yuku
kef 8 20 35
Mil Ucu Oynama Miktan mm Maks. 0.2
Renk - Siyah
Agirlik (Frensiz model) kg 0.4 0.5 0.9 13 22 25
Agirlik (Frenli model) kg 0.6 07 1.4 1.8 31 34

[Uyan]

1. Nominal Tork kullaniminda Motora 305x305xT12mm boyutlarinda aluminyum 1s1 emici baglanacagi distnulmelidir. Ortam sicakligr 40C

olmalidir.

2. Tum degerler 20~30C ortam sicakliginda olgulmustdr.

3. Tum degerler ayni degerde servo strlcu ile elde edilmistir.
4. Atalet, Nominal Akim, Maksimum Anlik Akim, Elektriksel Zaman Sabiti, Mekaniksel Zaman Sabiti, Gli¢ Orani, Eksen Surtiinmesinin Tork Degeri
ve Uriin Agirhigi gibi degerler, Frenli ve Yag Yalitimli modellerde degisiklikler gosterebilir.
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B CSMA Motor - Tork Hiz Egrileri
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Reliable & Smart
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Reliable & Smart

B CSMA Motor - Harici Boyut Gorunimu
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B CSMA Motor - Harici Boyutlar
Madde Motor el ——

A5B 01B 02B 04B 06B 08B
Frensiz 76.5 90.5 87.7 109.7 109.8 16.8
- Frenli 112 126 1223 144.3 147.9 154.9
Frensiz 3015 4415 381 60.1 59.55 66.55
Y Frenli 3015 4415 381 601 5815 6515

LY Sadece Frenli - - - - - _

LR 25 25 30 30 35 35

L3 225 225 27 27 32 32

LE 25 25 3 3 3 3

LF 6.5 6.5 75 75 12 12

LQ 30 30 50 50 70 70

LC 40 40 60 60 80 80

LV 483 483 67.5 67.5 874 87.4

LT - - 80 80 105 105

LB 2 2 4 4 4 4

LZ 45 45 55 55 6.6 6.6

LA 46 46 70 70 920 920
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B CSMA Motor - Saft Boyutlan

Reliable & Smart

Jp9
N S"|7—|
7 |
Jp9 L1
H
Motor sl
MERRE AS5B 01B 02B 04B 06B 08B
S 8 8 14 14 19 19
L1 16 16 20 20 25 25
J 3 3 5 5 6 6
H 9.2 92 16 16 215 215
B CSMA Motor - Konnektdr Ozellikleri
Kategori
Madde Motor Fren Enkoder
Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon
1 FG 1 Fren 1 BAT+
2 U 2 Fren 2 BAT-
) 3 Y 3 SD
Pin Ozelligi
4 w 4 /SD
- 5 Vcc (+5V)
- 6 GND (0V)
7 -
e @1
GOrundm
JNBASO4NJI(JAE) JNE6CRO2PM1(JAE) JNB6CRO7PM1(JAE)

Birlestirme Fisi

JNG6FSO4SJ2(JAE)

JNG6FRO2SM1(JAE)

JN6FRO7SM1(JAE)

ST-JN5-5-C1B-2500

LY10-C2-A1-10000

LY10-C2-A1-10000

_J
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Reliable & Smart

CSMT Motor

B Temel Ozellikler

Kategori - CSMT_
VECKE Birim
A5B 01B 02B 04B 06B 08B 10B
Flans Olciisii mm 40 60 60 60 80 80 86
Nominal Cikis W 50 100 200 400 600 800 1000
Nominal Hiz r/min 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000
Maksimum Hiz r/min 6,000 6,000 5,000 5,000 5,000 5,000 5,000
N-m 0.159 0.318 0.4 1.27 1.91 2.39 3
Nominal Tork
kgf-cm 1.62 3.25 6.5 13.0 19.5 244 30.9
N-m 0.48 0.95 191 3.82 573 716 91
Maksimum Anlik Tork
kgf-cm 4.9 97 19.5 39 58.5 73 926
Nominal Akim A(rms) 0.6 11 17 33 44 5 54
Maksimum Anlik Akim A(rms) 15 3.0 4.9 9.6 12.8 141 15.3
X10~4kg-m?2 0.02 0.03 0.18 0.34 1 11 1.56
Rotor D6ndiirme Momenti
gf-cm-sec? 0.02 0.03 0.18 0.34 0.98 1.08 153
X10~-4kg-m?2 0.05 0.06 0.28 0.44 1.24 1.34 1.66
Rotor D6ndirme Momenti (Fren)
gf-cm-sec? 0.05 0.06 0.28 0.44 1.22 1.32 163
Elektriksel Zaman Sabiti ms 0.9 0.6 0.9 07 0.6
Mekanik Zaman Sabiti (Frensiz model) ms 11 1.6 32 35 6 48 56
Mekanik Zaman Sabiti (Frenli model) ms 11 1.6 3.2 35 6 4.8 56
Gu¢ Orani (Frensiz model) kW/s 12.9 345 23 48.7 373 51.3 56.4
Gu¢ Orani (Frenli model) kW/s 10.8 258 207 46.2 414 55.0 60.1
Dielektrik Dayanim Gerilimi - AC1500V, 60s
Giris Voltaji VAC AC 200
Yalitim Sinifi - Class F
Yalitim Direnci MQ Minimum 100 (DC 500V'da)
N-m Maks. 0.02 0.04 0.08 0.15
Saft Surtiinme Torku
kegf*cm Maks. 0.2 0.4 0.8 15
. . N 39.2 68.6 98
1zin Verilen Safta Itme Yuku
kef 4 7 10
. N 78.4 196 343
I1zin Verilen Dairesel Saft Yuku
kef 8 20 35
Mil Ucu Oynama Miktan mm Maks. 0.2
Renk - Siyah
Agirlik (Frensiz model) kg 0.4 0.5 0.9 13 22 25 37
Agirlik (Frenli model) kg 0.6 07 1.4 1.8 31 3.4 4

[Uyan]

1. Nominal Tork kullaniminda Motora 200x200xTeémm boyutlarninda aluminyum 1s1 emici baglanacag: dusunulmelidir. Ortam sicakligi 40C

olmalidr.

2. Tum degerler 20~30C ortam sicakliginda ol¢ulmustur.

3. Tum degerler ayn degerde servo surucu ile elde edilmistir.

4. Atalet, Nominal Akim, Maksimum Anlik Akim, Elektriksel Zaman Sabiti, Mekaniksel Zaman Sabiti, Gl Orani, Eksen Surtiinmesinin Tork Degeri
ve Uriin Agirlig gibi degerler, Frenli ve Yag Yalitimli modellerde degisiklikler gésterebilir.
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B CSMT Motor - Tork Hiz Egrileri

Tork[N.m]
CSMT_A5B
0.4
Anlik Calisma Bolgesi
0.2
Sirekli Galisma Bolgesi
T T T T 1 H
1000 2000 3000 4000 5000 "2
[RPM]
Tork[N.m] CSMT_04B
5.0
4.0
3.0
Anlik Galisma Bélgesi
2.0
1.0 4 Siirekli Calisma Bolgesi
T T T T 1
1000 2000 3000 4000 5000 Hiz
[RPM]
Tork[N.m] CSMT_10B
10.0
8.0
6.0
Anlik Galisma Bélgesi
4.0 H
2.0 Sirekli Galisma Bolgesi
T T T T 1
1000 2000 3000 4000 5000 HIZ
[RPM]

Tork[N.m]

1.04
0.8
0.6
0.4

0.2

Tork[N.m]
10.0

8.0
6.0
4.0
2.0

CSMT_01B

Anlik Calisma Bslgesi

Surekli Calisma Bolgesi

Hiz
[RPM]

T T T T 1
1000 2000 3000 4000 500

CSMT_06B

Anlik Galisma Bolgesi

Siirekli Calisma BSlgesi \|

T T T T 1
1000 2000 3000 4000 5000 Hiz
[RPM]

Tork[N.m]

2.0

Siirekli Calisma Bolgesi

Reliable & Smart

CSMT_02B

Anlik Calisma Bolgesi

Tork[N.m]

10.0

8.0

T T T T 1
1000 2000 3000 4000 5000 [H'Z

RPM]

CSMT_08B

6.0
40 4

2.0

Surekli Calisma Bolgesi

Anlik Galisma Bslgesi

1000 2000 3000 4000 s000 V7

[RPM]

y
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Reliable & Smart

B CSMT Motor - Harici Boyut Gorinimu
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LB—QLZ J\L—Iiu\[‘i‘jg
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L1

B CSMT Motor - Harici Boyutlar

Motor .. CSMT_
Madde Birim
A5B 01B 02B 04B 06B 08B 10B
Frensiz 59.5 735 761 981 997 108.7 144.2
- Frenli 95.1 109.1 10.7 1327 136.3 1453 167.2
LR 25 30 35
LB 2 4
LC 40 60 80 86
LD 20 27 34
LE 25 3
LF 5 6 8
LZ 4.5 55 6.6
LH 4.5 7
LQ 30 50 70 80
LT 55 80 105 12
L1 17 18 23
| 3 4 5
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B CSMT Motor - Saft Boyutlan

Reliable & Smart

o)
c
n
S l
o
= e
@ =
’ﬁﬁ
l/ L‘ 0.9 \-.
l\ i 20 l'
\ /
N\ ~e_~- 4
*100W ve daha dug,uk
gugcler icin gecerlidir.
Motor CSMT_
Madde A5B ;] 028 04B 06B ‘ 08B ‘ 108
S 8 12 16
LP 8.9 14 19.8
H 6.2 95 13
B CSMT Motor - Gii¢/Fren/Enkoder Konnektor Ozellikleri
Kategori
Madde Motor Fren Enkoder
- 172167-1(AMP) 172165-1(AMP) -
Uriin Kodu 170360-1 170359-1 172;?38;(?_'\1@)
170364-1 170363-1
Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon
1 U 1 Fren 1 BAT+
2 Vv 2 Fren 2 BAT-
3 w 3 Shield (Ekran)
Pin Ozelligi 4 Fe 4 =b*
5 SD-
- 6 -
B 7 E5[V]
8 EO[V]
9 -
=i ==
‘ 000
GOrinum @J I@
olg 9:9.9
—

_J
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Reliable & Smart

CSMS Motor

B Temel Ozellikler

Kategori - CSMS_
Madde Birim
10B 15B 20B 25B 30B 40B 50B
Flans Olciisi mm 100 100 100 100 130 130 130
Nominal Cikis kw 1 15 2 25 3 4 5
Nominal Hiz r/min 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000
Maksimum Hiz r/min 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000
N-m 3.2 4.8 6.4 79 9.6 12.7 15.9
Nominal Tork
kgf-cm 327 48.7 65.3 80.6 974 129.6 162.2
N-m 9.6 14.3 19.2 237 28.5 379 47.6
Maksimum Anlik Tork
kgf-cm 98 145.9 195.9 241.8 290.8 386.7 485.7
Nominal Akim A(rms) 6.8 93 1.6 157 18.5 24.9 27.8
Maksimum Anlik Akim A(rms) 20.5 28.7 331 45 537 72.4 81.2
X10-4kg-m?2 1.99 2.85 37 457 771 10.17 12.63
Rotor D6ndirme Momenti
gf~cm~sec2 2.03 2.91 378 4.66 7.87 10.38 12.89
X10‘4kg-m2 2.34 317 4.02 4.88 8.59 11.05 13.52
Rotor Dondirme Momenti (Fren)
gf-cm-sec2 2.36 3.23 4an 498 8.77 11.28 13.8
Elektriksel Zaman Sabiti ms 56 6.1 6.1 6.4 77 94 95
Mekanik Zaman Sabiti (Frensiz model) ms 0.9 0.74 0.66 0.66 0.68 0.52 0.51
Mekanik Zaman Sabiti (Frenli model) ms 1.05 0.82 072 072 0.76 0.56 0.54
Gu¢ Orani (Frensiz model) kW/s 51.6 79.9 110.6 136.6 181 158.6 200
Gui¢ Orani (Frenli model) kW/s 444 72 1017 127.8 106 145.9 186.8
Dielektrik Dayanim Gerilimi - AC1500V, 60s
Giris Voltaji VAC AC 200
Yalitim Sinifi - Class F
Yalitim Direnci MQ Minimum 100 (DC500V'da)
N-m Maks. 0.49 0.59 0.49
Saft Surtinme Torku
kgf*cm Maks. 5 6.0 5
) ) N 98
I1zin Verilen Safta Itme YUku
kgf 10
i N 490
I1zin Verilen Dairesel Saft Yuku
kgf 50
Mil Ucu Oynama Miktan mm Maks. 0.5
Renk - Siyah
Agirhik (Frensiz model) kg 34 42 5 5.8 83 89 94
Agirlik (Frenli model) kg 53 6.1 6.9 7.7 10.6 n2 17

[Uyan]

1. Nominal Tork kullaniminda Motora 450x450xT25mm boyutlarinda aluminyum 1s1 emici baglanacag! dustunulmelidir. Ortam sicaklig 40C
olmalidir.

2. Tum degerler 20~30C ortam sicakliginda ol¢ulmustdr.

3. Tum degerler ayni degerde servo strucu ile elde edilmistir.

4. Atalet, Mekanik Zaman Sabiti, Glic Oram ve Uriin Agirhigi gibi degerler, Frenli modellerde degisiklik gosterebilir.
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B CSMS Motor - Tork Hiz Egrileri

Tork[N.m]
20.0]
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Reliable & Smart
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Reliable & Smart

B CSMS Motor - Harici Boyut Gorinimu

LC

L3 _LE LU

LF

J
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e 2l
>§X§ 125< LT ] H s
LV >/ B s
ﬁ oLQh7 > [_] —
ﬂ — L1 _/L
] Yag Yalitimi gl
8 8 o =
B CSMS Motor - Harici Boyutlan
Motor - CSMS_
Madde Birim

10B 15B 20B 25B 30B 40B 50B
Frensiz 159 174 189 204 1725 | 1865 | 2005
= Frenli 203 218 233 248 1935 | 2075 | 2215
Frensiz 1466 | 1616 | 1766 | 1916 160 174 188

H Frenli 1906 | 2056 | 2206 | 2356 181 195 209
Frensiz 66.5 815 96.5 M5 | 1045 | 1185 | 1325
H Frenli 66.5 815 96.5 11.5 1255 | 1395 | 1535

LR 55 55 55 55 55 65 65

L3 47 47 47 47 47 61 61

LH 1 1 1 1 4 0 0

LE 7 7 7 7 4 4 4

LF 17 17 17 17 15 15 15

LQ 95 95 95 95 110 110 110
LS 50.4 50.4 50.4 50.4 50.5 505 50.5

LC 100 100 100 100 130 130 130

LV 155 155 155 155 185 185 185

LT 133 133 133 133 164 164 164

LB 4 4 4 4 4 4 4

Lz 9 9 9 9 9 9 9

LA 115 15 115 115 145 145 145

LD 0 0 0 0 2 2 2
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B CSMS Motor - Saft Boyutlan

Reliable & Smart

J
1h9 |(key)
E = oLp| S| 4H=——
H L1
Motor Lelie
Madde 10B | 15B | 20B | 25B | 30B | 40B | 50B
LP 24 24 24 24 24 - -
S 19 19 19 19 22 24 24
L1 45 45 55
| 6 8 8
J 6 7 7
H 215 25 27
B CSMS Motor - Konnektor Ozellikleri
Madde Kategori Motor Enkoder
CSMS_
- Tum Katalog Numaralan
Uriin Kodu 10B,15B,20B,25B 30B,40B,50B
N/MS3102A20-18P N/MS3102A24-11P JN2ASTOML2-R
Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon
A - A (Fren) 1 GND (0V)
B W-Fazi B (Fren) 2 -
@ - C - 3 SD
D - D U-Faz 4 Vcc (+5V)
Pin Ozelligi E FG E V-Fazi 5 BAT-
F U-Fazi F W-Fazi 6 BAT+
G (Fren) G FG 7 /SD
H (Fren) H - 8 -
| V-Fazi | - 9 Ekran (Shield)
- - 10 -
Gorunim
D - D den gorinim D - D den gorinim E - Eden gorinim

_J
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Reliable & Smart

CSMD Motor

B Temel Ozellikler

Kategori - CSMD_
Madde Birim
08B 10B 15B 20B 25B 30B 40B 50B
Flans Olciisi mm 130 130 130 130 130 130 180 180
Nominal Cikis kw 0.75 1 15 2 25 3 4 5
Nominal Hiz r/min 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000
Maksimum Hiz r/min 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000
N-m 36 48 7.2 96 1.9 143 191 239
Nominal Tork
kgf-cm 36.5 487 72.9 97.4 121.4 145.9 194.9 2439
N-m 10.6 14.4 215 28.5 355 429 56.4 7.4
Maksimum Anlik Tork
kgf-cm 108.1 146.9 219.4 290.8 362.2 4377 575.5 728.6
Nominal Akim A(rms) 5 6.4 9.8 12.9 151 17.2 23 315
Maksimum Anlik Akim A(rms) 13.5 18.2 282 37.2 43.9 50.5 65.9 914
X10~4kg-m2 3.49 5.6 771 7.71 10.17 12.63 M3 56.8
Rotor D6ndirme Momenti
gf-cm-sec? 3.56 571 7.87 7.87 10.38 12.89 421 58
X10~4kg-m?2 4.37 6.49 8.59 8.59 1.05 13.52 431 587
Rotor Dondirme Momenti (Fren)
gf-cm-sec? 4.46 6.62 877 877 1.28 13.8 44 59.9
Elektriksel Zaman Sabiti ms 6 7.4 78 7.8 93 938 16.7 14.2
ilesinili Zz et S 1 (Rl ms 1.07 0.75 0.66 0.66 0.53 0.49 0.58 0.54
model)
Mekanik Zaman Sabiti (Frenli model) ms 133 0.87 0.74 0.74 0.58 0.53 0.6 0.56
Gu¢ Orani (Frensiz model) kW/s 36.6 407 66.2 181 1391 161.8 88.4 932
Gu¢ Oran (Frenli model) kW/s 292 351 59.3 106 128 151.2 84.6 973
Dielektrik Dayanim Gerilimi - AC1500V, 60s
Giris Voltaji VAC AC 200
Yalitim Sinifi - Class F
Yalitim Direnci MQ Minimum 100 (DC500V'da)
N-m Maks. 0.49 0.98
Saft Surtinme Torku
kgf*cm Maks. 5 10
) ) N 98 392
I1zin Verilen Safta Itme YUku
kef 10 40
) N 490 784
I1zin Verilen Dairesel Saft Yuku
kef 50 80
Mil Ucu Oynama Miktan mm Maks. 0.5
Renk - Siyah
Agirlik (Frensiz model) kg 6.5 7.4 83 83 8.9 9.4 145 20
Agirlik (Frenli model) kg 8.8 97 10.6 10.6 n2 n7 205 26

[Uyan]

1. Nominal Tork kullaniminda Motora 3kW'in altndaki gliclerde : 450x450xT25mm, 4kW'n tzerindeki glglerde : 600x600xT25mm boyutlarinda
aluminyum 1s1 emici baglanacag) distnulmelidir. Ortam sicakligr 40C olmalidir.

2. Tum degerler 20~30C ortam sicakliginda él¢ulmustdr.

3. Tum degerler ayni degerde servo strlcu ile elde edilmistir.

4. Atalet, Mekanik Zaman Sabiti, Guic Oram ve Uriin Agirlig gibi degerler, Frenli modellerde degisiklik gosterebilir.
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B CSMD Motor - Tork Hiz Egrileri

Tork[N.m] CSMD_08B Tork[N.m] CSMD_10B Tork[N.m] CSMD_15B
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[RPM] [RPM] [RPM]
Tork[N.m] CSMD_40B Tork[N.m] CSMD_508
50.0 - 80.0 B
70.0
40.0 60.0
30.0 50.04
: Anlk Galisma Bélgesi 40,0 AnlikCaisma Bolgesi
20.04 30.0
0.0 Sirekii Calisma Bolgesi ?gg | Sireki Calisma Bolgesi
0 0
1000 2000 3000 4000 5000 Hiz 1000 2000 3000 4000 5000 Hiz
[RPM] [RPM]

_/
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Reliable & Smart

B CSMD Motor - Harici Boyut Gorunimi

LL
(W)
LU
LC
LE [LF D | D
(LH)
L3
LB-OLZ LD-M10
PCDLA — T ElE

& %
N \&ﬁ oLQh7 D .
@ Yag YaI|t|r_n/| % &
S —
)<LT

2xM8
Motoru gikartmak icin

B CSMD Motor - Harici Boyutlar

Motor .. CSMD_
Madde Birim
08B 10B 15B 20B 25B 30B 40B 50B
Frensiz 148.5 160.5 172.5 172.5 186.5 200.5 192 216
t Frenli 169.5 181.5 193.5 193.5 2075 2215 2235 2475
Frensiz 136 148 160 160 174 188 179.5 2035
H Frenli 157 169 181 181 195 209 21 235
Frensiz 805 925 104.5 104.5 18.5 132.5 132 156
H Frenli 101.5 n3.5 125.5 1255 139.5 153.5 163.5 187.5
LR 55 55 55 55 65 65 65 70
L3 47 47 47 47 61 61 60 65
LH 4 4 4 4 0 0 1 1
LE 4 4 4 4 4 4 4 4
LF 15 15 15 15 15 15 20 20
LQ 10 1o 110 10 10 1o 14.3 14.3
LS 50.5 50.5 50.5 50.5 50.5 50.5 50.4 50.4
LC 130 130 130 130 130 130 180 180
LV 185 185 185 185 185 185 2345 2345
LT 164 164 164 164 164 164 230 230
LB 2 2 2 2 2 2 4 4
LA 145 145 145 145 145 145 200 200
LD 2 2 2 2 2 2 - -
RA 0 0 0 0 0 0 2 2
RB - - - - - - 83.5 83.5
RC - - - - - - 69 69
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Reliable & Smart

B CSMD Motor - Saft Boyutlan
.
1h9|(key)
N
oLP|S
H L1
Motor CSMD_
Madde 08B | 10B | 15B | 20B | 25B | 30B | 40B | 50B
LP 24 24 24 24 - - 38 38
S 19 22 22 22 24 24 28 35
L1 45 45 55 55 55
| 6 8 8 8 10
J 6 7 7 7 8
H 215 25 27 31 38
B CSMD Motor - Konnektér Ozellikleri
Kategori
Madde Motor Enkoder
CSMD_
. Tum Katalog Numaralan
Uriin Kodu 08B,10B,15B,20B,25B 30B,40B,50B
N/MS3102A20-18P N/MS3102A24-11P JN2AS10OML2-R
Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon
A - A (Fren) 1 GND (0V)
B W-Fazi B (Fren) 2 -
C - C - 3 SD
D - D U-Faz1 4 Vcc (+5V)
Pin Ozelligi E F.G E V-Fazi 5 BAT-
F U-Faz F W-Fazi 6 BAT+
G (Fren) G F.G 7 /SD
H (Fren) H - 8 -
| V-Fazi | - 9 Ekran (Shield)
- - 10 -
Gorinim
D - D den goérinim D - D den go6riiniim E - Eden gorinim

_J
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CSMH Motor

B Temel Ozellikler

Kategori - CSMH_
Madde Birim
05B 10B 15B 20B 30B 40B 50B
Flans Olgl'JSU mm 130 130 130 180 180 180 180
Nominal Cikis kw 0.5 1 15 2 3 4 5
Nominal Hiz r/min 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000 2,000
Maksimum Hiz r/min 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000 3,000
N-m 2.4 48 72 96 14.3 19.1 239
Nominal Tork
kgf-cm 24.4 48.7 729 97.4 145.9 194.9 2439
N-m 6 14.4 215 285 429 56.4 7.4
Maksimum Anlik Tork
kgf-cm 61.2 146.9 2194 290.8 437.8 5755 728.6
Nominal Akim A(rms) 34 6.4 9.8 133 17.5 23 315
Maksimum Anlik Akim A(rms) 7.6 18.2 28.2 373 50.4 65.9 914
X10-4kg-m?2 12.63 261 427 617 925 1n5.8 1701
Rotor D6ndiirme Momenti
gf-cm-sec? 12.89 26.6 43.6 63 944 n8.2 173.6
X10~4kg-m?2 13.52 27 43.6 63.9 94.4 nz7 172
Rotor D6ndiirme Momenti (Fren)
gf-cm-sec? 13.8 27.5 445 65 96.3 1201 175.5
Elektriksel Zaman Sabiti ms 9.8 74 7.8 15.6 16.7 16.7 14.2
Mekanik Zaman Sabiti (Frensiz model) ms 0.49 35 3.68 0.87 1.29 1.62 163
Mekanik Zaman Sabiti (Frenli model) ms 0.53 3.62 375 0.9 132 164 1.65
Gu¢ Orani (Frensiz model) kW/s 4.53 8.74 1.9 14.8 221 315 33.6
Gu¢ Orani (Frenli model) kW/s 423 8.45 1.7 14.3 217 31 33.2
Dielektrik Dayanim Gerilimi - AC1500V, 60s
Giris Voltaji VAC AC 200
Yalitim Sinifi - Class F
Yalitim Direnci MQ Minimum 100 (DC500V'da)
N-m Maks. 0.49 0.98
Saft Surtinme Torku
kgf*cm Maks. 5 10
) ) N 98 392
I1zin Verilen Safta Itme YUku
kef 10 40
_ N 490 784
I1zin Verilen Dairesel Saft Yuki
kef 50 80
Mil Ucu Oynama Miktan mm Maks. 0.5
Renk - Siyah
Agirlik (Frensiz model) kg 94 9.2 11 18 20 21 24.8
Agirlik (Frenli model) kg 1n.7 1n5 13.4 245 26.5 27.5 30.8

[Uyan]

1. Nominal Tork kullamiminda Motora 1.5kW"in altindaki gug¢lerde : 450x450xT25mm, 2kW"n Uzerindeki glclerde : 600x600xT25mm boyutlarnnda
aluminyum 1s1 emici baglanacagi distntlmelidir. Ortam sicakligr 40C olmalidir.

2. Tum degerler 20~30C ortam sicakliginda olgulmustdr.

3. Tum degerler aynm degerde servo strucu ile elde edilmistir.

4. Atalet, Mekanik Zaman Sabiti, Guic Oram ve Uriin Agirhigi gibi degerler, Frenli modellerde degisiklik gosterebilir.
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B CSMH Motor - Tork Hiz Egrileri

Tork[N.m] CSMH_058 Tork[N.m] CSMH_108 TorkIN.m] CSMH_158
10.0 25.0
8.0 20.04
6.0 15.04
40| Anikcotsmaoiges Anlik Galisma Bslgesi Jo.0]  Antkcalismasiges
2.0 — 5.0
Siirekli Calisma Bolgesi Stirekli Galisma Bolgesi Siirekli Calisma Bslgesi
O —T—71— —T T
1000 2000 3000 4000 5000 Hiz 1000 2000 3000 4000 5000 Hiz 1000 2000 3000 4000 5000 Hiz
[RPM] [RPM] [RPM]
Tork[N.m] CSMH_20B Tork[N.m] CSMH_30B Tork[N.m] CSMH_40B
30.0 50.01 60.0

25.0 20.0 50.0
20.04 40.0
: 30.0
15,07 Anlik Calisma Bolgesi 20.0 Anlik Calisma Balgesi 30.0 Anlik Galisma Bolgesi
10.0 : 20.0
10.0 10.0

Siirekli Calisma Bslgesi

Siirekli Galisma Bolgesi

Siirekli Calisma Bolgesi

0 0
1000 2000 3000 4000 5000 Hiz 1000 2000 3000 4000 5000 Hiz 1000 2000 3000 4000 5000 Hiz
[RPM] [RPM] [RPM]
Tork[N.m] CSMH_50B
80
70

60
50
40— Anlik Galisma Bolgesi
304
204
10 surekii Calisma Bolgesi

0

1000 2000 3000 4000 5000 Hiz
[RPM]

y
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Reliable & Smart

B CSMH Motor - Harici Boyut Gorunuimii

LE |LF D D
(LH)

F|F
iy
LB-@LZ LD-M10 £l
PCD LA é@% @% B E IE] .
v % s
&ﬁ glah7 | V—— D
Yag Yalitimi %_ﬁ—
S &
)<LT
2xM8
(Motoru cikartmak iin)
B CSMH Motor - Harici Boyutlar
Motor Birim M
Madde 058 | 10B | 15B | 20B | 30B | 40B | 50B
Frensiz 2005 | 1825 | 1975 210 221 227 253
= Frenli 215 | 2325 247 | 2465 | 2495 | 2635 | 2975
Frensiz 188 170 185 1975 | 2085 | 2145 | 2405
H Frenli 209 220 | 2345 | 234 237 251 285
LK - 163 178 187 190 204 238
Frensiz 1325 69 81 88 99 99 123
H Frenli 1535 62 81 93 99 99 123
LR 70 70 70 80 80 80 80
L3 62 62 62 75 75 75 75
LH 4 4 4 1 1 1 1
LE 4 4 4 4 4 4 4
LF 15 15 15 20 20 20 20
LQ 110 110 110 M43 | 143 | 143 | 1143
LS 505 50.5 50.5 50.4 50.4 50.4 50.4
LC 130 130 130 180 180 180 180
LV 185 185 185 2345 | 2345 | 2345 | 2345
LT 164 164 164 230 230 230 230
LB 2 2 2 4 4 4 4
LA 145 145 145 200 200 200 200
LD 2 2 2 - - - -
RA 0 0 0 2 2 2 2
RB - - - 835 835 835 835
RC - - - 69 69 69 69
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B CSMH Motor - Saft Boyutlan

Reliable & Smart

1h9 | (key)
AN
I LIES
H L1
Motor CSMH_
Madde 058 | 10B | 15B | 20B | 30B | 40B | 50B
LP 24 24 24 38 38 38 38
S 22 22 22 35 35 35 35
L1 45 55
| 8 10
J 7 8
H 25 38
B CSMH Motor - Konnektdr Ozellikleri
Kategori
Madde Motor Enkoder Fren
CSMH_ CSMH _
Tum Katalog Numaralan 10B-15B - 208 -
O5B-10B - 15B 20B-30B-40B-50B 05B
30B - 40B - 50B
Uriin Kodu
Motor _
N/MS3102A20-18P N/MS3102A24-11P JN2ASTIOML2-R konnektor- N/MS3123A1OSL
Une dahildir|
Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon Pin no. Fonksiyon
A - A - 1 GND (0V) A Fren
B W-Fazi B - 2 - B Fren
C - C - 3 SD
D - D U-Fazi 4 Vcce (+5V)
Pin Ozelligi E FG E V-Fazi 5 BAT-
F U-Faz F W-Fazi 6 BAT+
G (Fren) G F.G 7 /SD
H (Fren) H - 8 -
| V-Fazi | - 9 Ekran (Shield)
- - 10 -
GOordndm \ga

D - D den gérinim

D - D den goriniim

E - E den goriinim

F - F den gorinim

_/

CSD7 Series | 33



Reliable & Smart

Kablo Ozellikleri

B Motor Glc¢ Kablosu - CSMT

* Gorunim

CON. A
Kirmizi

[ Beyaz

Siyah

Yesil+Sari

Kablo Bagi

Koruma TUpU\

CON. B

Kirmizi

[ )

Kablo Kablo Bagi

Koruma Tuipu

* Kablo Ozellikleri (Kablo Olciisii: AWG 18)

Ring Terminal

PIN Fonksiyon Renk
1 U Faz 3 damarh kablo: Kirmizi
2 V Fazi 3 damarli kablo: Beyaz
3 W Fazi 3 damarli kablo: Siyah
4 GND (Topraklama) Topraklama Kablosu (Yesil+Sar)

* Konnektor Ozellikleri

Not Aciklama Ozellik isaret (Marka)
Konnektor 172159-1
CON.A A TE
Terminal 170362-1
RING Terminali GP-140078 KET yada esdeger Urun
CON.B —
Ferrule Terminali CEO10012 Dong-A Bestech
B Motor Gic¢ Kablosu - CSMA
* Gorunim
CON.B
Kirmizi o
=~ Beyaz U
NN e
W
Kablo KabIoEtiketi—/ Yesil+San (@
Koruma Tiipti Ring Terminal
Koruma Tiipt

* Kablo Ozellikleri (Kablo Olciisii: AWG 18)

PIN Fonksiyon Renk
1 GND (Topraklama) Topraklama Kablosu (Yesil+Sari)
2 U Faz 3 damarh kablo: Kirmizi
3 V Fazi 3 damarli kablo: Beyaz
4 W Fazi 3 damarl kablo: Siyah
* Konnektdr Ozellikleri
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka)
CONA Konn?ktbr JNG6FS04SJ2 JAE
Terminal ST-JN5-S-C1B-2500
RING Terminali GP-140078 KET yada esdeger Uriin
GOlRz) Ferrule Terminali CEO010012 Dong-A Bestech
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Reliable & Smart

B Motor Gii¢ Kablosu - CSMS, CSMD, CSMH
* 1.5kW yada daha kuicuk gti¢
- CSMS, CSMD ve CSMH Motor
- Kablo 6l¢ust : Gug kablosu (AWG 14), Fren kablosu (AWG 20)
CON. B
BeyaZ_5715) + Frensiz Motorlarda
ﬂ"’ Bu Kabolar Kullaniimaz
g Kirmizi
I D . Z Beyaz
| ——. .
Kablo  Kablo Etiketi estsan * Kablo Ozellikleri
Koruma Tiipti J el FGIO
Koruma Tind Ring Terminal PIN Fonksiyon Renk
ul upu
A - -
B W Faz 3 damarl kablo : Siyah
* 2.5kW yada daha kiicuk gug¢ C
- CSMS, CSMD Motor D B B
- Kablo 6l¢usu: Gug kablosu(AWG 12), Fren kablosu(AWG 20)
E GND Topraklama Kablosu
CON.B (Topraklama) (Yesil+Sar)
Beyaz O) *FrensizMotorlarda F UF 3d I kablo : K
Siyah ® Bu Kabolar Kullanilmaz az bkt
s © 2 damarli kablo : Beyaz
! A 1 . 3
i “ [ 1] o Q © Fren (B1) Sadece Frenli Motor
7} L ©
Kablo Kablo Etiketi il+San 2 damarli kablo : Siyah,
K°'U"‘3T“Pﬁ/ e RS H Fren (B2) Sadece Frenli Motor
Koruma Tupii Ring Terminal
| V Fazi 3 damarli kablo: Beyaz
* Konnektdr Ozellikleri
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka)
CON.A MS Konnektoru MS3106A20-18S Askeri Satndart Uyumlu Uriin
RING Terminali (B1, B2) GP-140078 KET yada esdeger Grun
1.5kW yada daha kicuk gt
CONB Ferrule Terminali CE025012 Dong-A Bestech
’ RING Terminali (B1, B2) GP-140078 KET yada esdeger Grin
2.5kWyada daha kicuk gug
RING Terminali (U, V, W, FG) 45Q-40 UL Onayli Griin
* 3kW yada daha buyuk glg¢
- CSMS, CSMD Motor
- Kablo Olcusu :
+ GU¢ kablosu: AWG 12 (3.5kW yada daha kucuk guc), AWG 10 (5kW yada daha
kicuk guc) * Kablo Ozellikleri
- Fren: AWG 20 PIN Fonksi Renk
U . onkKsiyon en
* 2kW yada daha buyuk gig¢ ki
A = B 2 damarli kablo : Beyaz,
- CSMH Motor ren (B1) Sadece Frenli Motor
~ Kablo Olctsu : B 2 damarli kablo : Siyah,
+ Gug kablosu: AWG 12 (3.5kW yada daha kiicuk giic), AWG 10 (5kW yada daha Fren (B2) Sadece Frenli Motor
ktcuk guc) C - B
- Fren: AWG 20
CON.B D U Fazi 3 damarli kablo : Kirmizi
*Fi iz M lard .
e s E V Fazi 3 damarl kablo : Beyaz
] §— F W Fazi 3 damarli kablo : Siyah
| 55 \ [] G GND Topraklama Kablosu
Kablo  Kablo Etiketi (Topraklama) (Yesil+Sarn)
Koruma Tiipt
Koruma Tiipii Ring Terminal H - -
| - -
* Konnektér Ozellikleri
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka)
CON.A MS Konnectorii MS3106A24-11S Askeri Satndart Uyumlu Uriin
RING Terminali (B1, B2) GP-140078 KET yada esdeger Urln
3.5kW yada daha kucuk glc
CONB RING Terminali (U, V, W, FG) 4SQ-40Q UL Onayli Urin
’ RING Terminali (B1, B2) GP-140078 KET yada esdeger Urtn
5kW yada daha kicuk glg
RING Terminali (U, V, W, FG) 5.55Q-4@ UL Onayli Griin )
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B Motor Enkoder Kablosu - CSMT

* Gorinum 3 ) L
. ) * Baglanti Sekli (Kablo Olglisi: AWG 24)
Kablo Bagr /Kablo Bagi
CON. A \ / Pil Konnektorii CON.B Motor Tarafi Surict Tarafi (CON.B)
Con.C (CON.A) 3M(3E306-3200-
TE(172161-1) 008)
\\ ‘ ‘ ‘ No isim g mm———— N No Isim
Kablo Kablo Etiketij 4 SD+ | Burgulu Gift Kablo } 1 SD+
5 SD- 3m, 5m, 15m : Tek parca, 2 SD-
Koruma Tiipii = vec LY 20m: Gift parca " 3 vce
* Konnektdr Ozellikleri 2 :kND » I Yu:ey ;::‘aDn
ran t—
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) aa BAT+
2 BAT- i
CONA Konnektor 172161-1 - = N Erani Tip Kablo
’ Terminal 170361-1 2 NE
Pil Konnetora
CONB Plug (Fis) 3E106-0100KV M (CON.C)*
. S
Kapak 3E306-3200-008 (DF1B_2E5. 2_57¢)
Konnektor DFIB_2ES_2_5RC HRS No | Sm_| | [Not-Uyan]
CON.C 1 BAT+ Absolut (Mutlak) Tip enkoder kullanildiginda, Pil
Terminal DF1B_2428SCF HRS — 2 BAT- Baglanti Konnektorii (CON.C) kullamlmabidir.
B Motor Enkoder Kablosu - CSMA
* GOrunum
Kablo Bagi [ Kablo Bagr
CON-A - Piomektos GoN.B * Baglanti Sekli (Kablo Olciisii: AWG 24)
= CON.C Motor Tarafi Surich Tarafi (CON.B)
Ei - - ﬁ'—’—‘—u ji' (CON.A) 3M(3E306-3200-008)
= = L B JAE(IJN6FRO7SMT) No isim
\ Kablo oo Etiketi—/ No Isim | o ===== 1 SD+
Koruma Tiipti i zg+ ! 3m,grn§u1:r3:;e:paovga ! 2 Sb-
Ar O 3 : 5 VC& i\ZOm : Cift parca 'i j ;/EE
Konnektér Ozellikleri A oD i el § v B
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) : o
Konnektor JNG6FRO7SM1 2 BAT- Ekranl Tip Kablo
CON.A - JAE
Terminal LY10-C2-A1-10000
Pil Konnektori
CONB Plug (Fis) 3E106-0100KV 3 (CON.O)*
. HRS
Kapak 3E306-3200-008 (DFIB_2ES_2_5RC)
Konnektor DFIB_2ES_2_5RC ReL =M | | [Not-Uyan] )
CONC HRS Absolut (Mutlak) Tip enkoder kullanldiginda, Pil
Terminal DF1B_2428SCF 2 BAT- Baglanti Konnektori (CON.C) kullanmimalidir.
B Motor Enkoder Kablosu - CSMS, CSMD, CSMH
* Gorunim
Kablo Bay s * Baglanti Sekli (Kablo Olciisii: AWG 24)
s Pil Konnektarii CON.B Motor Tarafi Surdci Tarafi (CON.B)
CON.C (CON.A) 3M(3E306-3200-
¢ i i JAE(IN2DS10SLI-R) 008)
No isim - T m=m=== N No Isim
/ 3 SD+ 1 Burgulu Cift Kablo 1 SD+
Kablo Etiketi 7 SD- , 3m, 5m, 15m : Tek parca, , 2 SD-
Koruma Tuipu 4 VvCC lngm_cf Ff@_a _ :' 3 VCC
R . . 1 GND [ I 2 GND
* Konnektdr Ozellikleri 9 | Ekan \ Yazey | Ekran
" X - 1 s BAT+
Not Aciklama Ozellik Isaret (Marka) 5 BAT- Ekrant Tip Kablo
Konnektor JN2DS10SL1-R 2 ne
CON.A JAE 8 NC
Terminal JIN1-22-22S 10 NC
Plug (Fis) 3E106-0100KV Pil Konnektéri
CON.B 3M (CON.C)*
Kapak 3E306-3200-008
(DF1B_2ES_2_5RC)
Konnektor DF1B_2ES_2_5RC No e [ Not - Uyar ]
CON.C - HRS 5 AT Absolut (Mutlak) Tip enkoder kullanildiginda, Pil
Terminal DF1B_2428SCF 1 3 AT Baglanti Konnektori (CON.C) kullamitmalichr.
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B Motor Fren Kablosu - CSMT

* Gorinum

Koruma Tupti
CON.B
CON.A Kablo Bagi \ B1

Kablo  Kablo Etiketi
Koruma Tiipl

Ring Terminal

Kablo Bagi
* Konnektor Ozellikleri * Baglanti1 Sekli (Kablo Olciisii: AWG 20)
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) PIN Fonksiyon Renk
Konnektor 172233-1 1 B1 2 damarli kablo: Beyaz
CON.A - TE
Terminal 170362-1 2 B2 2 damarl kablo: Siyah
CON.B RING Terminali GP-140078 KETvada esdeger

B Motor Fren Kablosu - CSMA

* Gorunim

CON. A Kablo Bag CON.B
Koruma Tiipl \

Kablo  yabio Etiketi

Ring Terminal
Koruma Tiipl

Kablo Bagi
* Konnektdr Ozellikleri * Baglant1 Sekli (Kablo Olciisii: AWG 20)
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) PIN Fonksiyon Renk
Konnektor JNG6FRO2SM1 1 B1 2 damarl kablo: Beyaz
CON.A - JAE
Terminal LY10-C2-A1-10000 2 B2 2 damarl kablo: Siyah
CON.B RING Terminali GP-140078 KET yas%?deger

B Motor Fren Kablosu - CSMH

* Gorunim

Kablo Bagi
CON. A . T CON.B
oruma Tiipi B1
\\ Beyaz
L]

10
[ T — i ——
iyal
Niablo Kablo Etiketi ] / RingBTzerm43|
Kablo Bagi
Koruma Tiipl
* Konnektdr Ozellikleri * Baglant1 Sekli (Kablo Olciisii: AWG 20)
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) PIN Fonksiyon Renk

CONA Konnektor MS3106B10SL-4S Askeri SatS:]z:rt Uyumlu A B1 2 damarli kablo: Beyaz
B B2 2 damarli kablo: Siyah

CON.B RING Terminali GP-140078 (ETvada esdeger

J
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B RS485 Kablosu - 1) Sirtici - Sirlcl Arasi

* Gorinim * Baglanti Sekli (Kablo Olctisii: AWG 26)

Isim Tiipi Surtici Tarafi
CON. B (CON.A)
Tyco(2040008-1) Konnektor Tarafi CON.B)
CON. A isim Tiipt No isim JST(SMP-05V-NC)
1 1 GND | - m o = - No isim
=_ —) 2 vce 2z s 4 GND
= )] f 3 RX- [ T L vee
- 2 RX+ T Burgulu cift kablo T 3 RX-
Koruma Tlipt Yizey Ekran M Rr—ar——— d 2 RX+
Kablo Bagi CON. C I 5 FG
* Konnektdr Ozellikleri Shield type Cable
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka)

U i ini Konnektor Tarafi

CoNa | EndistivelMin 2040008-1 TE NG
/ 0 5 GND JST(SMR-05V-N)
Konnektor SMP-05V-NC 6 N.C £ S. No isim
CON.B , JsT 7 R | ' 4 GND
Terminal SHF-001T-0.8BS 3 R 1 NC
= J Burgulu cift kablo T 3 RX-

Konnektor SMR-05V-N izev) Ekran Te====71"

CON.C - JST S S RX+
Terminal SYM-001T-P0.6 5 FG

B RS485 Cable - 2) Siiriicti - Kontrolor Arasi

* GoOrunim

CON. D

Koruma Tiipl
1 Kablo Etiketi

7 W T k=
77 /
5 Kablo Kablo Etiketi

Koruma Tiipl
* Baglanti1 Sekli (Kablo Olciisii: AWG 26)
. = . . JST(SMP-05V-NC)
* Konnektor Ozellikleri D =
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) : S B N o
N 1 Burgulu cift kablo y
Konnektor SMP-05V-NC 2 RX- T T RX-
CON.D JST 4 GND e —_ GND
Terminal SHF-001T-0.8BS 5 Sase I Ekran
B RS485 Sonlandirma Konnektori
* GOrunum
{27Kh * Siyah koruma tupu ile kaplidr.
s
* Baglant1 Sekli
Connector Side(CON.D)
. JST(SMR-05V-N) * Direng Standard : 1/8W, J Tip
* Konnektor Ozellikleri No isim
o= N 4 GND
Not Aciklama Ozellik Isaret (Marka) 1 vee
Konnektor SMR-05V-N = o
CON.D : JsT
Terminal SYM-001T-P0O.6 5 FG
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M 1/0 Kablosu - Pulse/Analog Model

Reliable & Smart

* GOrunum
CON. A CON. B
Kablo etiketi Kablo
%: i
[ §
Koruma Tlipi
Kablo bagi CON.B (50PIN Konnektdr)
* Konnektor Ozellikleri
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka)
Plug (Fis) 10150-3000 VE 3M * Baglanti1 Sekli (Kablo Olciisii: AWG 26)
el Kapak 10350-52F0- 3M Baglanti 6zellikleri ve sekli icin CSD7 Kullanici
O08(LATCH) Kilavuzuna bakiniz.
B 1/0 Kablosu - Haberlesmeli (Network) Model
* GOrunum
CON. A CON. B
Kablo etiketi Kablo
@ o
=1 ( (I
@
Koruma Tpi
Kablo bagi CON.B (20PIN Konnektdr)
* Konnektor Ozellikleri
Not Aciklama Ozellik isaret (Marka) * Baglanti1 Sekli (Kablo Olctisii: AWG 26)
Plug (Fis) 10120-3000 VE 3M Baglanti 6zellikleri ve sekli icin CSD7 Kullanici
CON.B Kilavuzuna bakiniz.
- Kapak 10320-52F0- 3M
apa 0O8(LATCH)
B EtherCAT Kablosu
* GOrunim
CON. A CON. B
i | ) ] |
= [ =d * [ Not -Uyan ]
- Kablo : En az Category 5(CAT.5), (EN50173 or ISO/IEC
* Konnektor Ozellikleri 11801) den fazla.
- Konnektor : RJ45 Tip, Pin baglanti sekli EtherCAT
Not Aciklama Ozellik i§aret (Marka) Standard (ISO/IEC8802-3) standartlarina géredir.
CON.A/B Plug (Fis) 5-569530-2 AMP - EtherCAT cihazlan arasi mgksimurﬁ 100m (_)labilir.
- Ekranli burgulu kablo - Shield Twisted Pair(STP) ve
Kablo - SOSE004 LS Ekranli (Shield) RJ45 Tip konnektor.
* Baglant1 Sekli
No No Renk Sinyal Not
| 1 Portakal / Beyaz Tx+
_________________________ Cift
2 2 Portakal Tx-
S 5 Mavi / Beyaz NC
_________________________ Cift
4 4 Mavi NC
I 3 Yesil / Beyaz Rx+
______ Cift
6 6 Yesil Rx-
7 7 Kahve Rengi / Beyaz NC
_________________________ Cift
8 8 Kahve Rengi NC
Yluzey Ekran Yluzey - - -

J
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