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NMC Serisi Hareket Kontrolori

NMC serisi hareket kontrolord, 20 yillik saha deneyimlerinin sonucunda gelistirilmis,
tim hareket kontrolt fonksiyonlann karsilayacak sekilde tasarlanmistir.

Frermennn

Kompleks konfiglirasyon gerektirmeyen yap1

*« NMC, 64 servo eksene kadar servo hareket kontroll yapar ve Tmsn pozisyon
yenileme suresi vardir. Aynica 5,440 1/0O noktasin destekler.

» NMC, fonksiyon modulu Uzerinden Pulse/Analog Servo kontroll yapabilir.
« Maksimum 4 NMC karti PC'ye takilabilir.

2° Reliable s.Smart )
IRS™ Automation

NMC ekipman maliyetini dtsurdr

» PC slot montaji sayesinde dusuk maliyetli PC ile ucuz ¢c6zim.

+ Gercek Zamanli isletim Sistemi gerektirmez.

+ EtherCAT ve butlnlestirilmis kablolama ile kablolama stiresi ve maliyetini dtsardr.

PCI=> T v
EXPRESS" Ny - B &R

EtherCAT master icin en uygun ¢6zim

 EtherCAT CoE standartini destekler.
* Her turlt EtherCAT cihazla haberlesebilir.

+ 100m node mesafesiile genis alana erisebilir.

—
EtherCAT.

Standartlan destekleyen ve gelismis Hareket KontrolU

» PLC Open Hareket Standartlanmn icerir.
« Hiz/pozisyon profillerinin ¢esitli kanstirma fonksiyonlan ile uygulama imkan.

« APl dizayniile PLC kullanicilarina uygun yazilim.

PLCopen’

for efficiency in automation
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Reliable & Smart

EtherCAT Sistem Konfiglrasyonu

B Yildiz Baglanti Metodu

PCl express

NMC Karti

EtherCAT. ¥

EtherCAT CSD7 NMC Fonksiyon Modult

EtherCAT |I/O Modulu EtherCAT I/O
Modilu

* 1) RS Automation Urlinlerinde nodlar arasi mesafe
100m dir. Baska markalann EtherCAT Urlinlerinde bu
mesafe degisik olabilir.

2) CSD7, RSAutomation markasina ait EtherCAT ve
Pulse/Analog komutlu servo strtcidur. Daha fazla
bilgi icin CSD7 kataloguna bakiniz.

Pulse/Analog Servo

B Ring Baglanti Metodu

PCl express

N NMC Karti
EtherCAT.
EtherCAT CSD7
EtherCAT I/O EtherCAT I/O
NMC Fonksiyon Modill Moduld Modulu

Pulse/Analog Servo

J
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Reliable & Smart

Genel NMC Fonksiyonlar

Disli kontroline uygun hareket fonsiyonlarnni icerir.

50000 = = = =
40000
30000
20000 = = -
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Touch (Dokunma) Probu /r n o -
1 1 1 1 7
i e . e N : : : : Zaman
« Belirlenen giris tetiklendiginde anlk konumu kaydeden pozizon [10000 : Lo !
fonksiyondur. oo K .
« Islem zamani : 2ms oo

Disli Hareketi

« Master Eksen ve Slave Eksenler arasindaki hiz oranini
belirleyen fonksiyondur.

« Master ve Slave eksen sayisinda sinirlama yoktur.

» Master Eksen birden fazla Slave Eksen yonetebilir ve bu
Slave Eksenlerden bir tanesi diger bir eksene Master olabilir.

Dijital KAM Switch

» Secilen eksen tarafindan belirlenen baz switchlerin
durumuna gore cikis sinyali veren fonksiyondur.

o islem zamani: 2ms

1
1
1
o
Tetiklenmis | ' n h n N
Gl L2 L 1
E 70000

Lineer Mutlak Interpolasyon N
- TTTTTTTT TS
« Belirli bir alan icin secilen eksenin dogrusal hareketini RS 'Y y
saglayan fonksiyondur. Y

» 3 Eksene kadar destekler.
» Hareket Kanstirma/Harmanlama (Blending) destekler.

3 Eksen Lineer interpolasyon

Lineer Dairesel Interpolasyon

N
» Bu fonksiyon, iki esksenin, hedef bir noktaya ulasacak
dairesel bir yay hareketi yapmasin saglar. Hedef Koordinat
» 2 Eksene kadar destekler. ®n

« 'Border (Kenar)' ve 'Center (Merkez)' modlann destekler.
« Hareket Kanstirma/Harmanlama (Blending) destekler.

N
/X

2 Eksen Dairesel interpolasyon
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Reliable & Smart

Genel NMC Fonksiyonlar

NMC Serisinde , alti tip Blending (Kanstirma/Birlestirme) islemini, Pozisyon/Hiz Override (gecersiz kilma)
fonksiyonu vardir. Fonksiyon grup hareketlerinde kullanilir.

Birinci Profil

» Blending (Birlestirme) yoktur.

Buffered (Tamponlanmis) N
= s
» Mevcut hareketin tamamlanmasini takiben hemen yeni " :
hareketi baslatir. E E -
+ Iki hareket arasindaki hizin sifir olmasi durumunda e D
duraksama bolumdndn olusumu. A 1
Hiz :
[}
]

:

Zaman

Aborting (Hareket Durdurma) we /N

e Hareket

« Tamponlama olmadan varsayilan mod. plore
ptali

B i e e S e e L

it et el ST

» Devam eden bir hareketi hemen durdurur. E >
. /\ E Zaman
—_——-— |
) AN |
/ i {' \ = = Tamponlanmis
/ | \ Hareket
N
T -z
' Zaman
BlendinglLow (Dusuk Hiz ile Birlestirme)
L we /N
« Buffered mode gibi calisir. Hareketler arasinda durmaz.
« Mevcut hareket devam ederken, ikinci gelen hareket emriigin
birind pozisyonlamay bitirip ikinci pozisyonlama hareketini
yapar ve bu iki hareket arasinda durmaz. ikinci hareketin hiz \ y AN
baslangic birinci hareketin DUSUK hiziile birlestirilir. poasyon N\ ' ] HE
el ': """" ‘I‘ """" ,
1 1
- R e e oo
. . .. - . . L 1 I
BlendingHigh (Yuksek Hiz ile Birlestirme) e '
1 1
1 1 N
] ] 7
« Buffered mode gibi calisir. Hareketler arasinda durmaz. w AN ! ! Zaman
1 1

» Mevcut hareket devam ederken, ikinci gelen hareket emriigin

birindi pozisyonlamayi bitirip ikinci pozisyonlama hareketini yapar 1 ;
ve bu iki hareket arasinda durmaz. ikinci hareketin hiz baslangia : : -

birinci hareketin YUKSEK hizi ile birlestirilir.

CIEETE AR S

BlendingPrevious (Onceki Hiz ile Birlestirme) : ' ~

« Buffered mode gibi calisir. Hareketler arasinda durmaz.

« Mevcut hareket devam ederken, ikinci gelen hareket emriigin
birindi pozisyonlamayi bitirip ikinci pozisyonlama hareketini yapar
ve bu iki hareket arasinda durmaz. ikinci hareketin hizi birinci
hareketin bitis noktasindaki hiz ile birlestirilir. >

I ——

4

=

BlendingNext (Sonraki Hiz ile Birlestirme) E————

e Sonraki Karisim

« Buffered mode gibi calisir. Hareketler arasinda durmaz. el fansm

»  Mevcut hareket devam ederken, ikinci gelen hareket emriicin
birinci pozisyonlamay bitirip ikinci pozisyonlama hareketini yapar
ve bu iki hareket arasinda durmaz. ikinci hareketin hizi birinci
hareketin bitis noktasindaki yeni hiz ile birlestirilir. j

e DUsUK Karisim
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Reliable & Smart

NMC Manager Yazilimi

B Kolay kullanict arabirimi

NMC Manager Yazilimi, programlama gerektirmeksizin, NMC kontrolér Uzetinde calisma yapmaya imkan verecek
sekilde tasarlanmistir. Temel olarak, eksenleri direkt olarak hareket ettirmeye yarayan Motion Configuration (Hareket
Konfiglrasyonu) ve cihaz bilgilerini izlemek icin Device Configuration (Cihaz Konfiglirasyonu) bolumlerinden olusur.

ID 0 (Linked to Slave0 Siot 0)
fix Axis ID 1 (Linked to Slaved Slot 1)
Fx Axis ID 2 (Linked to Slave0 Slot 2)
fx Axs ID 3 (Linked to Slave0 Slot 3)
P A5 ID 4 (Linked to Slave1)
fix Axs D 5 (Linked to Slave2)
fix Axis ID 6 (Linked to Slave3)

IDe Device Configuration

El Ds Devices
E M. NMC 5
@ RS Slave 0 (NMC_FM_P4)
& siave 1OM)
& save 20m)
& save30M)

B Kolay eksen haritalama

RUNALL § STOPALL | M5~ B3 M-- B M--E V-~ B [EIEE]: i@ @ -

Online
Name | Commaned... | Commande... |Actual Pos. | Actual Velo. |LagDist  |Em.
Axis ID O 100.000 0.000 100.000 0.000 0.000 -
Axis ID 1 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 -
AxisID2  0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 -
AxisID 3 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 =
Axis ID 4 11102.264 100.000 11104508  0.000 2244 -
AxisID5  0.000 0.000 94.411 0.000 94411 -
Axis ID 6 0.000 0.000 20469.078  0.000 20469.078
) Type [inked to E
0 Open Loop Position Com... Slave 0 (NMC_FM_P4) -Slot 0 =
TR : E
@ Evor] (£, Waming| [© infomaten]| Bt clesr

NMC Manager Yazilimi ile sistemin eksen konfiglirasyonunu gerektirmeksizin, herhangi bir eksen yada slave

kullancinin istegine gore degistirilebilir.

[ IDe Device Configuration

e
Mo Motion Configuration
B M NMCS

iz Axis ID 5 (Linked to Slave1)
A Axis ID 4 (Linked to Slave2)
fix Axis ID 6 (Linked to Stave3)

E Ds Devices
B M NMCS
@ I#5 Slave 0 (MMC_FM_P4)
B [§ save 10M)
@ I Input
& O Output
@ [ Slave2 L)
@ [ save3em)

Open P L. FM_ 1
Open Loop Position Command with... Slave 0 (NMC_FM_P4) -Slot 2
Open Loop Position Command with... Slave 0 (NMC_FM_P4) -Slot 3

FJWatch View | [[Ej Logger Output |

£l

CAP NUM SCRL Version -

B Otomatiklestirilmis SLAVE taramasi ile kolay NMC Manager

NMC Manager baslatildiginda, daha énce kullanilmis bir proje dosyasi (ENI formatinda) yuklenebilir MASTER
taramasi ile herhangi bir tusa basilmay1 gerektirmeksizin otomatiklestirilmis SLAVE taramasi ile motorlar kolaylikla

cabistinlabilir.

.
Select Master

[ NMCManager

Master

SmnSlaveI

|7 | Master 0

Cancel

Yes

@ Change to Run?

Timestamp

2014-08-19 13:38:51:136
2014-08-19 13:38:51:152
2014-08-19 13:38:51:169
2014-08-19 13:39:02:804
Mo 2014-08-19 13:39:03:002

2014-08-19 13:29:03:246

) PCICIPComm Library Version - 0b010007

o Device Driver SDK Version : 02010005

{9 Device Driver Version : 01000007

€ Master 0 - ENI 4 22

o Master O - FileDownload - 0x00000000 - MC_OK
3 Run OK : Master 0
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Reliable & Smart

NMC |I/O Manager

B EtherCAT Uzerinden gelen bilginin gercek zamanli izlenmesi

NMC Manager baglantisi ile, haberlesme durum bilgisi kolay ve hassas olarak gercek zamanl islem ile génderilir ve
alinir.

I/O Manager kendi basina calisan bir ara¢ oldugu icin, NMC Manager'in herhangi bir islemini gerektirmeksizin, PC'nin
baslatiimasi ile birlikte otomatik olarak calisir.

RS iutomation

. Stop Sampling Time (msec): 1 Time Out (msec): 10
MasterlD  Status  SendCnt Senderr RecvCnt Recverr  TimeIn.. MaxInt..
Flamenco0 Run 22765 a 22764 0 1028 1094 |
Flamencol |
Flamenco2 |
Flamenco3 |
|
e [ swe | \
Mol Level Deacption ‘ i
1 261214034 Info Start 10 Task ‘ s | d |
0 26 12:40:34 Info Start lo Manager :; Samping Time = 1 |
|

NMC Scope

B NMC Manager ile baglantili 6zgin NMC Scope izleme araci

NMC Manager baglantisi ile NMC Scope araci, eksen konum ve hareket bilgilerini hizli ve kolay bir sekilde toplayarak

grafik olarak gosterir. Ayni anda birden fazla NMC Scope penceresi acilarak, eksenleri kanstirmadan izlemeye olanak
verir.

~=| [ Stop_J[_Play_][Zoomln [

roll_J Out| Capture | Time Period: 5+ Seconds

%) profiled Position
1 Profiled Velocity
V)] Profiled Accel
i1 Proiled Jerk
i1 Actual Position
@) Actual Velocity
e-0A Ads1

i1 Profiled Position
[l Profiled Velocity
{131 profiled Accel
i1 profiled Jerk
[ Actuel Position

X

\
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|

P e o N

s L
--12000
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14 Profiled Velocity
[F141 Projiled Accel A0
41 Profiled Jerk
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[¥li%] Actual Velocity 16000
a2
7IDs Devices
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1 T 1 e e -
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100004 - [so s fso
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ooz{ = ==
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NMC Master Karti

NMC EtherCAT CoE ve FoE protokollnu destekleyen bir Grindir.
NMC 64 servo eksenine ve 5440 |/O noktasina kadar destek verir.

m  Urin cesitleri

Aciklama &
. Eksen Sayisi Kontrol Modu 1/0 Destegi
Uriin Kodu : / S

MMC_BDPOO8PCA 8 Pozisyon Kontrolu 540 nokta

MMC_BDPO16PCA 16 Pozisyon Kontrolu 1360 nokta

MMC_BDPO32PCA 32 Pozisyon Kontrolu 2720 nokta

MMC_BDPOG64PCA 64 Pozisyon Kontrolu 5440 nokta

NMC Master Karti
B Temel Ozellikler
Madde

Ozellikler

Aciklama

Haberlesme Metodu

EtherCAT 100Mbps Full Duplex

Kontrol Periyodu

1msn / 64 eksen pozisyonu

Arabirim

PCI-Express karti

Eksen Sayisi

Maksimum 64 Eksen (Herbir PCI Express Karti icin)

Kullanmlabilir /O

Maksimum 5,440 1/O Noktasi (Herbir PCI Express Kart icin)

PC'ye Baglanabilir Maksimum NMC karti

4 adet (256 Eksen, 21,760 |/O Noktasi)

Hiz Profili

Simetrik/Asimetrik Trapazoid,
Simetrik/Asimetrik Hizlanma/Yavaslama

Calisma Metodu

Lineer interpolasyon, Dairesel interpolasyon, Kam interpolasyonu, Gegersiz Kilma, Touch
(Dokunma)probu

Giris Beslemesi

PC Gucu 3.3V, 12V Ana Gug Beslemesi

Calisma Ortami

Sicaklik: OC ~50C / Nem: 5~85%, Yogusmasiz

isletim Sistemi

32/64 bit, Windows 7, Windows 8, Windows 10

Yazilim

Visual C++, Visual Basic, Delphi, C#

B Boyutlar

21.6

126.3

181.05

"HEH)

'S Ritomation

b
-HE
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Reliable & Smart

NMC Fonksiyon Modulu, EtherCAT baglanti 6zelligi olmayan Pulse/Analog Servo suricl ya da step motor
sUrUculeri EtherCAT agina baglamaya yardimca olan opsiyonel bir Grinddr.
B Urdn cesitleri
Aciklama Servo Kontrol "
Oriin Kodu Eksen Sayisi Modu Dahili 1/0
MMC_CSO4A 4 Pozisyon Kontrol 10/10 nokta
MMC_CSO8A 8 Pozisyon Kontrol 20/20 nokta
NMC Fonksiyon
Modula
B Temel Ozellikler
Madde
Ozellikler FELENTES
Haberlesme Metodu EtherCAT 100Mbps Full Duplex
Pulse Komutu Maksimum 16MHz
Enkoder Girisi Maksimum 32MHz (x4)
Ensen Enable (Etkin), Eksen Hata Sifirlama
Sistem I/O
Eksen Alarm Girisi, Pozisyonda Bilgisi
Kullamci I/0 Maksimum 20/20 nokta (8 Eksen Modulu - MMC_CSO8A)
Sinir Sensoru 3 Sinir Sensord (Ana Konum, Pozitif, Negatif)
Giris Gucu DC 24 £10%, Maksimum 2.7A
Calisma Ortami Sicaklik: 0C ~50C / Nem: 5~85%, Yogusmasiz
Montaj Sekli Duvar montaji, Rak montaji destegi
4 Eksen : 4Imm(Genislik) x 160mm(Yukseklik) x 120mm(Derinlik)
Boyutlar
8 Eksen : 64mm(Genislik) x 160mm(YUkseklik) x 120mm(Derinlik)
B Boyutlar
NMC Fonksiyon Modult (4-Eksen) NMC Fonksiyon Modiilt (8-Eksen)
2- 4.5 BAGLANTI BOSLUGU 2x2- (4.5 BAGLANTI BOSLUGU
& j &
o 205 120 119.8
41 | | (137.9) (137.9)
15 11 2x2-M3x5L VIDA 21.8 20
DESTEK BAGLANTIIGIN 2x4-M3 BAGLANTI
DESTEK BAGLANTIIGIN
8l ° =
(]
Tt

_/
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NMC Kablolama

Baglanti icin uygun kablolar asagida onerilmistir.

PCl express

NMC Karti

——
EtherCAT.

EtherCAT CSD7

_9o®
D P

Servo Motor

EtherCAT I/O Moduli 2

NMC Fonksiyon Moduld 3

_P9
DD

Analog/Pulse
Servo

Sensor

Servo Motor

24V SMPS
B Temel Ozellikler
No. Kullamm Kablo sekli Konnektor HELS Not
Uzunluk
Onerilen kablo,
1 EtherCAT Kablosu @:@ 3R108-0000-000 CE 100M kablo uzunlugu ve
[3M] o
konnektoru kullannz.
> AXO~7 HIF38A-26DA M | sewoiretcise
(Eksen Kablosu) [HIROSE]
uyumlu olmalidir.
/0 HDRA-EG68MAI1 Uzunluk sensor
3 Kablosu HDRA-E68GKPE - ozelliklerine uygun
[HONDA] olmaldir.
. - Konnektor RS
4 DC (Gug) 372 Sersi - Autmation tarafindan
Kablosu [3M] .
saglanir.

[Not] 1. Kablo pin baglantilan icin sayfa 11" bakinz.
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Reliable & Smart

NMC Fonksiyon Modulu

B Guc¢ Kablosu

Pin Sinyal Aciklama Pin Sinyal Aciklama Pin Sinyal Aciklama

1 + 24V Besleme 2 FG Toprak Hatti 3 - 24V GND
B AXO - AX7 Eksen Kablosu

Pin Sinyal Aciklama Pin Sinyal Aciklama

Al ANALOGXx Analog Cikis Al4 CCW- Adim Sinyali (CCW)-

A2 DGND Dijital Toprak A15 CW+ Step Sign (CW)+

A3 Z+ Z pulse (ya da indeks)+ Ale CW- Step Sign (CW)-

A4 Z- Z pulse (ya da indeks)- A17 N/C Bos

A5 B+ Enkoder B+ A18 N/C Bos

A6 B- Enkoder B- A19 AMP_On Servo ON Cikisi

A7 A+ Enkoder A+ A20 ALARM Servo Alarm Girisi

A8 A- Enkoder A- A21 ALM_RSTx Servo Alarm Reset

A9 ABS+ Enkoder ABS+ A22 INPOS Pozisyona Geldi Sinyali

A10 ABS- Enkoder ABS- A23 N/C Bos

All PCLR+ Pulse Silme+ A24 N/C Bos

A12 PCLR- Pulse Silme- A25 10_G24V 10 24V Topragi

A3 CCW+ Adim Sinyali (CCW)+ A26 10_P24V 10 24V Besleme

B |/O Kablosu

Pin Sinyal Aciklama Pin Sinyal Agiklama
1 OUTPUT O Dijital Cikis O 35 INPUT 7 Dijital Giris 7
2 OUTPUT 10 Dijital Cikis 10 36 INPUT 17 Dijital Giris 17
3 OUTPUT 1 Dijital Cikis 1 37 INPUT 8 Dijital Giris 8
4 OUTPUT 11 Dijital Cikis 11 38 INPUT 18 Dijital Giris 18
5 OUTPUT 2 Dijital Cikis 2 39 INPUT 9 Dijital Giris 9
6 OUTPUT 12 Dijital Cikis 12 40 INPUT 19 Dijital Giris 19
7 OUTPUT 3 Dijital Cikis 3 41 POS_LIMITO Pozitif Sinir O
8 OUTPUT 13 Dijital Cikis 13 42 POS_LIMIT4 Pozitif Sinir 4
9 OUTPUT 4 Dijital Cikis 4 43 POS_LIMIT1 Pozitif Sinir 1
10 OUTPUT 14 Dijital Cikis 14 44 POS_LIMIT5 Pozitif Sinir 5
1 OUTPUT 5 Dijital Cikis 5 45 POS_LIMIT2 Pozitif Sinir 2
12 OUTPUT 15 Dijital Cikis 15 46 POS_LIMIT6 Pozitif Sinir 6
13 OUTPUT 6 Dijital Cikis 6 47 POS_LIMIT3 Pozitif Sinir 3
4 OUTPUT 16 Dijital Cikis 16 48 POS_LIMIT7 Pozitif Sinir 7
15 OUTPUT 7 Dijital Cikis 7 49 HOME O Baslangic Konumu Girisi O
16 OUTPUT 17 Dijital Cikis 17 50 HOME 4 Baslangi¢c Konumu Girisi 4
17 OUTPUT 8 Dijital Cikis 8 51 HOME 1 Baslangic Konumu Girisi 1
18 OUTPUT 18 Dijital Cikis 18 52 HOME 5 Baslangi¢ Konumu Girisi 5
19 OUTPUT9 Dijital Cikis 9 53 HOME 2 Baslangic Konumu Girisi 2
20 OUTPUT 19 Dijital Cikis 19 54 HOME 6 Baslangic Konumu Girisi 6
21 INPUT O Digital Input O 55 HOME 3 Baslangic Konumu Girisi 3
22 INPUT 10 Dijital Giris 10 56 HOME 7 Baslangi¢ Konumu Girisi 7
23 INPUT 1 Dijital Giris 1 57 NEG_LIMITO Negatif Sinir O
24 INPUT 11 Dijital Giris 11 58 NEG_LIMIT 4 Negatif Sinir 4
25 INPUT 2 Dijital Giris 2 59 NEG_LIMIT1 Negatif Sinir 1
26 INPUT 12 Dijital Giris 12 60 NEG_LIMIT 5 Negatif Sinir 5
27 INPUT 3 Dijital Giris 3 61 NEG_LIMIT 2 Negatif Sinir 2
28 INPUT 13 Dijital Giris 13 62 NEG_LIMIT 6 Negatif Sinir 6
29 INPUT 4 Dijital Giris 4 63 NEG_LIMIT 3 Negatif Sinir 3
30 INPUT 14 Dijital Giris 14 64 NEG_LIMIT7 Negatif Sinir 7
31 INPUT 5 Dijital Giris 5 65 10_P24V 24V Power
32 INPUT 15 Dijital Giris 15 66 10_P24vV 24V Power
33 INPUT 6 Dijital Giris 6 67 10_G24V 24V Toprak
34 INPUT 16 Dijital Giris 16 68 10_G24v 24V Toprak J
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