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Siirliciiniin terminal girislerine ait bilgiler ve gesitli baglanti sekilleri asagida gosterildigi gibidir
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Analog Girisin Baglanti Semasi
Giris/Cikis Baglanti Sekli igili Parametreler

DIP Switch: All =10V
Parametreler:

PO38[Spe=d Ref] = 2 "Anzlog In1”
TO63[Anzlog In 1 Sel]= 2 “0-10W"
E)I;eklendirme:

TO70[Anzlog Inl La]
TO71[Anzlog Inl Hi]

Kontrol:

d035[Anzlog In 1]
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DIP Switch: Al2 = 10V
Parametreler:
PO3B[Speed Ref] = 3 "Anzlog
To73[Analog In 2 5& +
EH;ekIendirme:

TO74[Anzlog In2 Lo]
TO75[Anzlog In2 Hi]

Kontrol:

d036[Anzlog In 2]
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DIP Switch: All =10V
Parametreler:

PO38[Speed Ref] = 2 “Anzlog In1”
TO63[Anzlog In 1 Sel]=2 "0-10Ww
E)I;eklendirme:

TO70[Anzlog Inl La]
TO71[Anzlog Inl Hi]

Kontrol:

d035[Anzlag In 1]
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Analog Cikisin Baglanti Semasi

Analog Cikas

0...+10V Cilas
Min. Lk chm'luk yik

1

|IH

=k
=3/
o |
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DIP Switch: AOQL = 10V

Parametreler:
TO82[An=zlag Outl Sel]=0...6

6I;eklendirme:
TO83[Anzlog COutl High]
TOS84[Anzlog Outl S=tpt]

Analog Cikas

4...20mA Cikis
Max. 525 chm’luk yik

220000000

DIP Switch: AOZ = 20mA

Parametreler:
TO82[Anzlog Outl Sel]=14...

6I;eklendirme:
TO83[Anzlog Outl High]
TO84[Anzlog Outl S=tpt]

Opto Cikisinin Baglanti Semasi

Opto Cikisi

Opto cikisina endiktif
bir yik baglayacaksaniz
yike paralel bir diyot
baglayiniz.

30V DC 50mA (Endikzif
degil)

248V

eoe2000QQ

Commen

Parametreler:

TOS5[Opta Out S21] =0...15
TO65[Opto Out Lavel]
TO68[Opto Out Logic]

2 ve 3 Telli (2-3 Wire) Startin Baglanti Semasi

2 Telli Dahili Beslemeli
SRC Kontrol
Tek Yonlii

SUrdcindn
baslamas
etmesi icin
olmahdir.

calismaya
devam
kalici

Ve

giris

20220220

DIP Switch:
SME/SRC=5RC

PO36 [StartSource]=2,3yadad

PO37[Stop Mode] parametresiile
duruz modu belirlenmelidir.

2 Telli Harici Beslemeli
SRC Kontrol
Tek Yonlii

SUrdcindn
hazlamas
etmesi icin
almalichr.
Harici
almahdr.

calismaya
devam
kalici

ve

giris

besleme 24V

2 Telli Dahili Beslemeli
SNK Kontrol
Tek Yénli

SUrdcindn
baslamas
etmesi igin
olmahdir.

calismaya
devam
kalici

Ve

giris

DIP Switch:
SME/SRC=5RC

PO36 [StartSource] =2, 3yadad

PO37[Stop Mode] parametresiile
duruz modu belirlenmelidir.

DIP Switch:
SME/SRC = SNK

PO36 [StartSource] =2, 3yadad

PO37[Stop Maode] parametresiile
duruz modu belirlenmelidir.
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2 Telli Dahili Beslemeli
SRC Kontrol
ileri-geri Yénlii

Sardclnun calismaya
baslamasi wve dewvam
etmesi icin  giris kalici
olmahdir.

DIP Switch:
SNK/SRC =SRC

PO36 [StartSource]=2,3yadad

PO37 [Stop Mode] parametresiile
durus modu belirlenmelidir.

A166 [Reverse Disable] = 0“enabiec

2 Telli Dahili Beslemeli
Fonksiyon Kaybive
SW Enable Kontakh

SRC Kontrol
Tek Ydnlii

Sardclndn calismaya
baslamasi wve devam
etmesi icin  giris  kahci
olmahdir.

Function Loss

—erwaf

e
+
SW Enable

DIP Switch:
SNK/SRC=SRC

PO36 [Start Source] = 6 “2-W Lvl/Enbl”

PO37 [Stop Mode] parametresiile
durus modu belirlenmelidir.

3 Telli Dahili Beslemeli
SRC Kontrol
Tek Ydnli

Surdclnun calismays
baslamasi we devam
etmesi icin girisin anhk
olmasi yeterlidir.

DIP Switch:
SNK/SRC=SRC

PO36 [StartSource] = 1 “3-Wire"

PO37 [Stop Mode] parametresiile
durus modu belirlenmelidir.

3 Telli Dahili Beslemeli
SRC Kontrol
ileri-Geri Yénlii

Stricinin calismaya
baslamasi we dewvam
etmesi icin girisin anhk
olmasi yeterlidir.

DIP Switch:
SNK/SRC=5RC

PO36 [StartSource] =1 “3-Wire"

PO37 [Stop Mode] parametresiile
durus modu belirlenmelidir.

4166 [Reverse Disable] = 0vgnznlzd

1. b (BASIC DISPLAY) GRUBU PARAMETRELERI

Bu grupta bulunan parametreler, sadece okunabilen parametrelerdir. En 6nemlileri sunlardir:
(b001) Output Frequeny = Motorun ¢ikis frekansini gésterir.

(b002) Commanded Frequency = Start gelmesi halinde, siiriiciiniin motora kag¢ hertz uygulayacagini
gosterir.

(b003) Output Current = Siirticiinlin ¢ikis akimini gosterir.

(b004) Output Voltage = Siriiciiniin ¢ikis gerilimini gosterir.

2. D (ADVANCED DISPLAY) GRUBU PARAMETRELERI

(d305) Analog In 1= Terminale bagl olan Analog In 1’in gerilimini gosterir.

(d306) Analog In 2= Terminale bagli olan Analog In 2’nin gerilimini gosterir.

3. P (BASIC PROGRAM) GRUBU PARAMETRELERI

Bu dosyada bulunan parametreler, motorun tanitildigi ve motor kontrol yonteminin belirlendigi
parametrelerdir. Asagida bazilarina kisaca deginilmistir.

(P031) Motor NP Volts = Motor etiketindeki anma ¢alisma gerilimi bu alana kaydedilir.

(P032) Motor NP Herz = Motor etiketindeki anma ¢alisma frekansi bu alana kaydedilir.
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(P033) Motor OL Current = Motor etiketindeki anma akim degeri bu alana kaydedilir.

(P034) Minimum Frequeny = Motorun calisacagi en dusik frekans degeri bu alana kaydedilir.

(P035) Maximum Frequeny = Motorun calisacagi en yliksek frekans degeri bu alana kaydedilir.

(P036) Start Source = Siirlicliye startin hangi sekilde verilecegini belirleyen parametredir.
0 : Tus Takimi
1: 3 Telli (3 wire) Baglanti
2 : 2 Telli (2 wire) Baglanti
5 : Haberlesme Portu RS485

(P037) Stop Mode = Motorun nasil durus yapacagl bu paremetre ile belirlenir.
0 : Rampali Durus
1: Serbest Durus
2 : DC Frenli Durus

(P038) Speed Referance = Surliciiniin hiz referans kaynagi bu parametre ile belirlenir.
0 : Surucu Gzerindeki hiz arttirma-azaltma tuslan

: Dahili Frekans (A142 parametresindeki frekans degeri ile galisir.)

:Analog Input 1

: Analog Input 2

: Haberlesme Portu RS485

o W N

(P039) Accel Time = Kalkis rampa sliresi bu alana kaydedilir.
(P040) Decel Time = Durus rampa siresi bu alana kaydedilir.
(P041) Reset to Default = Tim parametreleri fabrika ayarlarina getirir.

(P042) Auto Mode = “Auto” tusunun gorevini tanimlar.
0 : Herhangi bir gorevi yok.
1 : Start ve frekans kontroliinii HAND modundan AUTO moduna gegirir.
2 : Start ve frekans kontroliinii LOCAL modundan REMOTE moduna gegirir.
3 : Sadece frekans kontroliini degistirir. Ayni zamanda MANUEL-AUTO ve AUTO-MANUEL
mod dénlisimini gerceklestirir.

4. T (TERMINAL BLOCK) GRUBU PARAMETRELERI

Bu grupta bulunan parametreler, dijital girislerin, analog giris ve ¢ikislarin, rélelerin ve opto cikislarin
ayarlarinin yapildigi parametrelerdir. Asagida en 6nemlilerine kisaca deginilmistir.

(TO51, T052, TO53, T054) Digital In 1...4 Sel = Sirasiyla Digital Input 1, Digital Input 2, Digital Input 3,

Digital Input 4 girislerinin hangi gorevlerde kullanilacagini belirleyen parametrelerdir. Asagidaki sekilde
dijital girislerin gorev atamalari gosterilmistir.
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Options 0 “Not Used”

1 “Purge” /") (T051 Defaul)

2 “Auto Mode™ 17
TOS1- 13 "DCInjStop, CF"
Tosa
Options 14 “Anig1 InGter (7
(Cont.)

3 “Local” (" (T052 Default)

4 “Comm Port” ("]
(TO54 Default) 17 “MOP Down®

5 “PID Disable”

18 "Acc & Dec 2" (1)

6 “PID Hold"

7 “PID Reset” 10 “Current Lmi2"
20 “Force DG"

8 “Preset Freq"

9 “Aux Fault”

10 "Clear Fault” (T053 Default)
11 “RampStop,CF"

12 "CoastStop,CF"

(T055) Relay Out 1 Sel = 1. Role grubunun hangi durumlarda calisacagini belirleyen parametredir. T056
parametresinin de segilen duruma gore ayarlanmasi gerekir. Asagidaki sekilde roéle gikiglarina
atanabilecek durumlar gosterilmistir.

Options 0 “Ready/Fault”
(Default)

1 “At Frequency™ B —
2 “MotorRunning™ 10 “Above PF Ang

3 “Hand Active”

4 “Motor Overld” - =

5 “Ramp Heg" 11 “Anig In Loss’

6 “Above Freq” 12 “ParamControl”

T “Above Cur 13 “Retries Exst”

14 “NonRec Fault”

8 “Above DCVolt”
15 “Reverse”

16 “Logic In 1"
17 “Logic In 2"

(T056) Relay Outl Level = TO55 [Relay Outl Sel] parametresi “6, 7, 8, 9, 10 ya da 12" seceneklerinden
biri secilirse bu parametreye kaydedilen degere gore 1. réle gikisi konum degistirir.

9 “Above Anlg 27

(T060) Relay Out 2 Sel = 2. Role grubunun hangi durumlarda calisacagini belirleyen parametredir. T061
parametresinin de segilen duruma gore ayarlanmasi gerekir.

(T061) Relay Out2 Level = TO60 [Relay Out2 Sel] parametresi “6, 7, 8, 9, 10 ya da 12” seceneklerinden
biri secilirse bu parametreye kaydedilen degere gore 2. réle gikisi konum degistirir.

(T065) Opto Out Sel = Opto cikislarinin programlanmasi bu parametre ile yapilir. Role ¢ikislarina
atanabilen segenekler bu parametre iginde aynidir.

(T069) Analog In 1 Sel = Analog Input 1 girisi tipinin (0-20mA, 4-20mA ya da 0-10V) belirlendigi
parametredir. Fabrika degeri “2” dir. Asagidaki tabloda bu parametreye atanabilecek degerler
gosterilmistir. Bu parametreye atanan giris tipi ile Al1 DIP Switchi ayni olmalidir.

T069 Option | Setting Input Range DIP Switch Al1 Setting
0 Current Mode 0-20 mA 20 mA

1 Current Mode 4-20 mA 20 mA

2 Voltage Mode - Unipolar 0-10V 10V

4 Current Mode (Square Root) 0-20 mA 20 mA

5 Current Mode (Square Root) 4-20 mA 20 mA

6 Voltage Mode - Unipolar (Square Root) [ 0-10V 10V

(TO73) Analog In 2 Sel = Analog Input 2 girisi tipinin (0-20mA, 4-20mA, 0-10V ya da -10...+10V)
belirlendigi parametredir. Fabrika degeri “2” dir. Asagidaki tabloda bu parametreye atanabilecek
degerler gosterilmistir. Bu parametreye atanan giris tipi ile Al2 DIP Switchi ayni olmalidir.

TO73 Option | Setting Input Range DIP Switch AI2 Setting
0 Current Mode 0-20 mA 20 mA

1 Current Mode 4-20 mA 20 mA

2 Voltage Mode - Unipolar 0-10v 1o0v

3m Voltage Mode - Bipolar -10to +10V 10V

4 Current Mode (Square Root) 0-20 mA 20 mA

5 Current Mode (Square Root) 4-20 mA 20 mA

6 Voltage Mode - Unipolar (Square Root) | 0-10V 10V

7 M Voltage Mode - Bipolar (Square Root) [-10to +10V 10V
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(T082) Analog Out 1 Sel = Analog cikis degerinin kaynagl ve tipi(0-10V, 0-20mA, or 4-20mA) bu
parametre ile belirlenir. Analog ¢ikis slriiciiniin ¢ikis frekansina, akimina, gerilimine, giiciine bagl

yapilabilir. Bu parametreye atanan ¢ikis tipi ile AO1 DIP Switchi ayni olmalidir. Asagidaki tablo, analog

¢ikis tablosudur.

Segenekler Cikig WingiizDeg= Filtre | © lgt
Tip etrale

0 OutFreq0-10 0-10V OV =0Hz [Maximum Freq) None

1 OutCum(0-10 010V OV =0 Amps 200% Drive Rated FLA Filter A

2 OufTorg0-10 010V OV =0Amps 200% Drive Rated FLA Filter A

3 OutVolt 0-10 010V OV =0 Volts 120% Drive Rated Output V. None

4  OutPowr0-10 0-10V OV =0 kW 200% Drive Rated Power Filter A 10V 010
5 Setpmt0-10 0-10V OV = 0.0% 100.0% Setting None 10V J084
6 TstData 0-10 0-10V OV = 0000 65535 (Hex FFFF) None 10V Al106
7 OutFreq0-20 0-20mA OmA=0Hz [Maximum Freq] None 20 mA 001
8 OutCur(-20 0-20mA OmA=0Amps  200% Drive Rated FLA Filter A 20 mA J ]
9 OutTorq0-20 0-20mA OmA=0Amps  200% Drive Rated FLA Filter A 20 mA b013
10 OutVolt 0-20 0-20mA 0 mA = 0 Volts 120% Dnive Rated Output V' None 20 mA p004
11 OutPowr 0-20 0-20 mA O mA = 0 kW 200% Drive Rated Power  Filter A 20 mA 2010
12 Setpnt0-20 0-20mA O mA =0.0% 100.0% Setting None 20 mA J084
13 TstData 0-20 0-20mA 0 mA =0000 65535 (Hex FFFF) None  20mA Al06
14 OutFreq4-20 4-20mA 4mA=0Hz [Maximum Freq] None  20mA D001
15 OutCurr 4-20 4-20mA 4mA=0Amps  200% Drive Rated FLA Filter A 20 mA b003
16 OutTorg4-20 4-20mA 4mA=0Amps  200% Drive Rated FLA Fiter A 20 mA b013
17 OutVolt 4-20  4-20mA 4 mA =0 Volts 120% Dnive Rated Output V. None 20 mA 004
18 OutPowr 4-20 4-20mA 4mA=0kW 200% Drive Rated Power Fiter A 20 mA b010
10 Setpnt 4-20 4-20mA 4 mA=00% 100.0% Setting None  20mA J084
20 TstData4-20 4-20mA 4 mA = 0000 65535 (Hex FFFF) None 20mA A106
21 MinFreq0-10 0-10V OV =Min. Freq  [Maximum Freq] None 10V 001
22 MinFreq0-20 0-20mA (0 mA = Min. Freq  [Maximum Freq] None  20mA b001
23 MinFreq4-20 4-20mA 4 mA = Min. Freq  [Maximum Freq] None  20mA bOO1
24 Anigin1 010 0-10V oV =0.0% 100.0% Setting Fiter A 10V 4308
25 Anigin10-20 0-20mA OmA = 0.0% 100.0% Setting Filter A 20 mA 4305
26 Anigin1 4-20 4-20mA 4 mA «0.0% 100.0% Setiing Filter A 20 mA d300
27 Anigin20-10 010V OV =0.0% 100.0% Setting Filtter A 10V 4306
28 Anigin20-20 0-20mA OmA=00% 100.0°% Setting Fitter A 20 mA 4308
20 Anigin2 4-20 4-20mA 4mA=00% 100.0% Setting Fiter A 20 mA 4206

(T083) Analog Outl High = T082[Analog Outl Sel] parametresi ile belirlenen degerin en (st degerini
dlgeklendirmeye yarayan parametredir. istenen cikisin tist degeri yiizde olarak bu alana kaydedilir.

(T084) Anlg Outl Setpt = Dahili olarak degeri girilip, sabit bir analog ¢ikis isteniyorsa bu parametre ile
istenen islem gergeklestirilir. Analog cikisin degeri ylzde olarak bu alana kaydedilir.

(T085) Analog Out 2 Sel = Analog cikis degerinin kaynagi ve tipi(0-10V, 0-20mA, or 4-20mA) bu
parametre ile belirlenir. Analog cikis siirlicinin cikis frekansina, akimina, gerilimine, giliciine bagh

yapilabilir. Bu parametreye atanan cikis tipi ile AO2 DIP Switchi ayni olmalidir. Asagidaki tablo, analog

¢ikis tablosudur.
secenskler Tikiz Win ik Dagarl Filtre ligi
ipi 4 Paramstrzls
0 OutFreq0-10 0-10V OV =0Hz [Maximum Freq] None 10V pOO1
1 OutCur0-10 0-10V OV =0 Amps 200% Drive Rated FLA Filter A 10V b003
2 OutTorg0-10 010V OV =0 Amps 200% Drive Rated FLA Filter A 10V b013
3 OutVolt 0-10 0-10V OV =0 Volts 1207 Drive Rated Output V. None 10V D004
4 OutPowr 0-10 0-10V OV =0 kW 200% Drive Rated Power Filter A 10V 010
5 Setpnt0-10 0-10V OV = 0.0% 100.0% Setting None 10V JO084
6 TstData0-10 0-10v OV = 0000 65535 (Hex FFFF) None 10V Al06
7 OutFreq0-20 0-20mA OmA=0Hz [Maximum Freq] None  20mA bOO1
8 OutCurr0-20 0-20mA OmA =0 Amps 200% Drive Rated FLA Filter A 20 mA 003
9 OutTorq 0-20 0-20mA 0O mA =0 Amps 200 Drive Rated FLA Filter A 20 mA b013
10 OutVolt 0-20 0-20 mA O mA = 0 Volts 120% Drive Rated Output V None 20 mA 004
11 OutPowr 0-20 0-20mA O mA =0 kW 200% Dnive Rated Power  Filter A 20mA p010
12 Setpnt 0-20 0-20mA O mA =0.0% 100.0°% Setting None 20 mA J024
13 TstData 0-20 0-20mA 0 mA = 0000 65535 (Hex FFFF) None  20mA Al06
14 OutFreq 4-20 4-20mA 4 mA=0Hz [Maximum Freq] None 20 mA b001
15 OutCurr 4-20 4-20mA 4 mA = 0 Amps 2007 Drive Rated FLA Filter A 20 mA 003
16 OufTorg 4-20 4-20mA 4mA=0Amps  200% Drive Rated FLA Filter A 20 mA p013
17 OutVolt 4-20 4-20mA 4 mA =0 Volts 120% Drive Rated Output V- None  20mA p004
18 OutPowr 4-20 4-20mA 4 mA=0kW 200% Drive Rated Power  Filter A 20 mA bO010
19 Setpnt 4-20 4-20mA 4 mA=00% 100.0°% Setting MNone 20 mA JO84
20 TstData 4-20 4-20mA 4 mA = 0000 65535 (Hex FFFF) None 20 mA A106
21 MinFreq0-10 0-10V 0V = Min. Freq [Maximum Freq] MNone 0oV 001
22 MinFreq0-20 0-20mA O mA = Min. Freq [Maximum Freq] None  20mA bOO1
23 MinFreq4-20 4-20mA 4 mA=Min. Freq [Maximum Freq) None  20mA b001
24 Anigin1 0-10 0-10V oV =0.0% 100.0% Setting Fiter A 10V 4305
25 Anigin1 0-20 0-20mA 0O mA = 0.0% 100.0% Setting Filter A 20 mA 4305
26 Anigin1 4-20 4-20mA 4 mA - 0.0% 100.0% Setting Filter A 20 mA 4305
27 Anigin2 0-10 0-10V OV =0.0% 100.0°% Setting Filter A 10V 4306
28 Anigin20-20 0-20mA OmA =0.0% 100.0° Setting Filter A 20 mA 4306
20 Anigin2 4-20 4-20mA 4dmA =00% 100.0% Setting Fiter A 20mA d306
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(T086) Analog Out2 High = T086[Analog Out2 Sel] parametresi ile belirlenen degerin en Ust degerini
dlceklendirmeye yarayan parametredir. istenen cikisin iist degeri yiizde olarak bu alana kaydedilir.

(T087) Anlg Out2 Setpt = Dahili olarak degeri girilip, sabit bir analog ¢ikis isteniyorsa bu parametre ile
istenen islem gergeklestirilir. Analog ¢ikisin degeri ylizde olarak bu alana kaydedilir.

5. A (ADVANCED PROGRAM) GRUBU PARAMETRELERI

Bu gruptaki parametreler, ileri seviye parametrelerdir. En dnemli olanlari ise sunlardir:

(A141) Purge Frequency = T051-T054 [Digital Inl...4 Sel] parametreleri “1” (Purge) yapilirsa bu alana
strictiinin ¢ahisacagi dahili purge frekans degeri kaydedilir.

(A142) Internal Freq = PO38 parametresi “1” (Speed Reference) yapilirsa bu alana siriicinin ¢alisacagi
dahili sabit frekans degeri kaydedilir.

(A143)...(A146) Preset Freq 0...3 = Tek hiz uygulamalarinda kullanilir. Dijital girislerin durumlarina
gore, motorun farkli frekanslarda c¢alismasini saglar. T051-T052 [Digital In Sel] parametreleri “8”
(Preset Freq) yapilirsa bu parametrelere siricinin calisacagi tek hiz frekans degerleri kaydedilir.

(A163) Auto Rstrt Tries = Siricl bu parametreye girilen deger kadar, parametre A164’te belirtilen
zaman araliklariyla, resetlenebilir tiirdeki hatalari kaldirmaya ve siiriicliyu restart etmeye c¢alisir.

(A165) Start At PowerUp = Sirlicliye enerji geldiginde, strliciniin en son kaldigi yerden ¢alismaya
devam etmesini saglar. “1” ise bu 06zellik aktif olur. Bir tane dijital girisin “Run” ya da “Start” olarak
ayarlanmasi ve gerekli start baglantilarinin yapilmis olmasi gereklidir.

(A166) Reverse Disable = “0” ise, motor ters yone donebilir. “1” ise, motorun ters yone donmesi iptal
edilir.

(A168) PWM Frequeny = Siiriictiniin PWM frekansini belirler.

(A176) DC Break Time = Motor frekansi 0’a indikten sonra, motora uygulanacak DC fren siiresini
belirler.

6. C (Communication) Grubu Parametreleri

Bu grupta bulunan parametreler haberlesme parametreleridir. Bu parametrelerde degisiklik
yapildiktan sonra, siiriiciiniin enerjisini bir kere kesip vermek gerekir.

(C102) Comm Format = Data uzunlugu, haberlesme protokoll, parity gibi ayarlarin yapildig
parametredir.
0: RTU 8-N-1 (Fabrika degeri)
:RTU 8-E-1
:RTU 8-0-1
: RTU 8-N-2
:RTU 8-E-2
: RTU 8-0-2
: MetaSys N2
: P18-N-1
:P18-E-1
:P18-0-1

O O NOOULLE WN -
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(C103) Comm Data Rate = Seri haberlesme hizi bu parametre ile belirlenir. Fabrika degeri 3’tir.
0: 1200
1: 2400
2: 4800
3: 9600
4:19200
5:38400

(C104) Comm Node Addr = Siirliciiniin nod adresi bu parametre ile belirlenir. Fabrika degeri 100’dir.

(C105) Comm Loss Action = Haberlesme hatasi oldugunda siriicliniin ne tepki verecegi bu parametre
ile belirlenir. Fabrika degeri 0’dir.

0: Fault (stirticii F81 hatasi verir ve motor serbest durusa geger.)

1: Coast to Stop (Hata vermez, motor serbest durusa gecer.)

2: Stop (Surici P037'deki stop ayarina gore motoru durdurur.)

3: Continue Last (Suricl hata vermez ve motoru stirmeye devam eder.)

4: Run Preset O (Sirilci preset hizda c¢ahsir.)

5: Kypd Inc/Dec (Surtici tus takimindaki kayith hizda galisir.)

(C106) Comm Loss Time = Siricinin C105’te belirtilen islemi yapmak icin, haberlesmenin kag saniye
kopuk olmasi gerektigi bu parametre ile belirlenir. Fabrika degeri 5 saniyedir.

PowerFlex 400’iin bazi MODBUS Ozellikleri

PowerFlex 400, MODBUS komutu olarak 03, 06 ve 16 numarali komutlari icermektedir. Ayrica MODBUS'tan veri
yazarken ve okurken, istenen parametrenin bir fazlasi adres olarak yazilmaldir. 03=Okuma, 06=Yazma, 16 ise
coklu yazma komutlaridir. MODBUS parametreleri, kilavuzun alt kisimlarinda mevcuttur.

e Haberlesme lzerinden siriicliye start-stop, jog gibi islemler yaptirilmak isteniyorsa, 8192 nolu adres
asagidaki tabloya gore hazirlanmalidir. (Adres 8192+1=8193 olarak ayarlanmalidir.)

Logic Command

Address (Decimal) | Bii(s) Description
0 1 = Stop, 0 = Not Stop

1 1 = Start, 0 = Not Start

2 1 =Jog, 0 =No Jog

3 1 = Clear Faults, 0 = Not Clear Faults
00 = No Command

01 = Forward Command

54 10 = Reverse Command
11 = No Command
6 1 = Local Control™, 0 = Comm Control
7 1 = MOP Increment, 0 = Not Increment
00 = No Command
98 01 = Accel Rate 1 Enable

10 = Accel Rate 2 Enable

8192 11 = Hold Accel Rate Selected

00 = No Command

01 = Decel Rate 1 Enable

10 = Decel Rate 2 Enable

11 = Hold Decel Rate Selected

000 = No Command

001 = Freq. Source = P038 [Speed Reference]
010 = Freq. Source = A142 [Internal Freq]
011 = Freq. Source = Comms (Addr 8193)
100 = A143 [Preset Freq 0]

101 = A144 [Preset Freq 1]

110 = A145 [Preset Freq 2]

111 = A146 [Preset Freq 3]

15 1 = MOP Decrement, 0 = Not Decrement

11,10

141312

e Haberlesme Uzerihden hiz referansi yazmak isteniyorsa, 8193+1=8194 nolu adrese istenen hizin 100
kati yazilmahdir. Ornegin hiz olarak 30 Hz yazmak isteniyorsa, 8194’e 3000 yazilmaldir.

e Motorun o andaki frekansini gérmek istersek, 8451+1=8452 nolu adres kullanilmalidir. Okunan deger,
cikis frekansinin 100 katidir. Ornegin motor 45 Hz ile déniiyorsa, 8452 nolu adresin degeri 4500 olarak
gozikir.
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Surdcliniin parametre degerlerini degistirmek istiyorsak, parametre degeri MODBUS adres degerine
esit olur. Ornegin; b001’in adresi 1, P31’in adresi 31’dir. (31+1=32)

Suraclideki hatalar okumak istersek, 8449+1=8450 nolu adres kullanilmalidir. Hata bilgileri asagidaki
tablo gibidir.

Logic Status
Address (Decimal) | Value (Decimal) |Description
No Fault

Auxiliary Input
Power Loss

0

2

3

4 Undervoltage

5 Overvoltage

[ Moator Stalled

7 Motor Overload

8 Heatsink Overtemperature
12 HW Overcurrent (300%)
13 Ground Fault

15 Load Loss

29 Analog Input Loss

33 Auto Restart Tries

38 Phase U to Ground Short
39 Phase V to Ground Short
40 Phase W to Ground Short
11

42

43

48

63

64

70

71

81

94

8449

Phase UV Short
Phase UW Short
Phase VW Short
Params Defaulted
Software Overcurrent
Drive Overload
Power Unit Fail

Net Loss

Communication Loss

Function Loss

100 Parameter Checksum Error
122 IO Board Fail

RS485 KABLOLAMA DiYAGRAMI

PowerFlex 400 PowerFlex 400 PowerFlex 400
ode 1 Node 2 "

Master Node 5 o e
TxRxD+ I TxRxD+ 4 TxRxD+ 4 120 chm resistor "/ -\
120 ohm resistor TxRxD- TxRxD- j
TxRxD- 5 5 PIN
1
Shiekd Shield Shiekd PIN 8
- .

NOTE: The shield should be grounded at ONLY ONE location. =
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