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Kullanıcı El Kitabı



Devre koruması ayrı
olarak verilir

Haberleşme
Entegre RS-485

Entegre Giriş/Çıkış
5 Dijital Giriş,
1 Röle Çıkışı,
1 Analog Giriş
1 PTC Girişi

IGBT Dahili Fren

İzolasyon Transformatörleri ve
Giriş Reaktörleri

Harici EMC filtresi opsiyoneldir.
Entegre filtre 240V, tek faz ve
380 V, üç faz sürücülere

dahildir.

Çıkış Reaktörleri, Sonlandırıcılar
ve Yansıma Dalgası Aygıtları

opsiyoneldir.

Kullanıcılara kompakt ve yer tasarrufu sağlayan bir tasarımla motor hız kontrol imkânı sunan PowerFlex 4M AC sürücü, 
PowerFlex sürücü ailesinin en küçük ve en uygun maliyetli üyesidir.

Uygulama esnekliği, direkt kablo beslemesi ve programlama kolaylığı sunan bu sürücü yer tasarrufu ve kullanımı kolay AC 
sürücü gerektiren uygulamalarda makine seviyesine hız kontrolü için idealdir. 

PF 4M KULLANMA KILAVUZU

1

PowerFlex 4M Ac Sürücü

Ürün Özellikleri
			V\Hz Kontrolü, 0-400 Çıkış Frekansı
			5 Dijital Giriş, 1 Analog Giriş, 1 Röle Çıkış
			Otomatik Restart ve Flying start özelliği
			Dahili Tuş Takımı ve Potansiyometre
			Küçük Fiziksel Boyut ve Feed-through kablolama (Yıldız - Üçgen kontrol yerinde direkt kullanım)
			Dahili EMC filtreli ve filtresiz modeller
			Dahili RS485 Haberleşme Portu ile multi-drop bağlantı imkanı, Modbus RTU			Dahili RS485 Haberleşme Portu ile multi-drop bağlantı imkanı, Modbus RTU
			DriveExplorer ve DriveExecutive progrmları ile konfigurasyon imkanı
			Zero-Stacking (Sürücüler boşluk gerekmeden yan yana konulabilir), DIN ray montaj
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Ürün Kodlarının Açıklaması

abmarketotomasyon.com



3

Ürün Seçim Tablosu
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Sürücü boyutları mm cinsindendir. Parantez içinde yazılan boyut bildisi inç’dir.

					Sürücü ağırlığı kg cinsindendir. Parantez içinde yazılanlar pounds’dur.

Not.: A ve B kasa tipleri DIN raya monte edilebilir. C kasalar DIN ray montajlı değildir.

Kasa Tipi

Kasa Tipi BOYUTLAR AĞIRLIK

A

A

B

B

C

C

0.2 (0.25)
0.4 (0.5)

0.75 (1.0)
1.1 (1.5)

a
b
c
d
e
f

g
h
i
j
k

g
h
i
j
k

g
h
i
j
k

72.0 (2.83)
59.0 (2.32)
174.0 (6.85)
151.6 (5.97)

5.2 (0.20)
-
136.0 (5.35)
90.9 (3.58)
81.3 (3.20)

5.2 (0.20)
0.5 (0.02)
136.0 (5.35)
90.9 (3.58)
81.3 (3.20)

6.0 (0.24)
1.0 (0.04)
180.0 (7.09)
128.7 (5.07)

1.6 (3.5)

2.1 (4.6)

4.8 (10.6)

5.4 (0.21)
5.4 (0.21)

100 (3.94)
89.0 (3.50)
174.0 (6.85)
163.5 (6.44)

130.0 (5.12)
116.0 (4.57)
260.0 (10.24)
247.5 (9.74)

5.4 (0.21)
5.4 (0.21)

Φ
Φ

Φ
Φ

5.5 (0.22)
5.5 (0.22)

Φ
Φ

a
b
c
d
e
f
a
b
c
d
e
f

_ _

1.5 (2.0)
2.2 (3.0)

2.2 (3.0)
3.7 (5.0)
5.5 (7.5)
7.5 (10.0)

5.5 (7.5)
7.5 (10.0)
11.0 (15.0)

2.2 (3.0)
3.7 (5.0)

0.2 (0.25)
0.4 (0.5)
0.75 (1.0)

0.2 (0.25)
0.4 (0.5)
0.75 (1.0)
1.5 (2.0)

0.4 (0.5)
0.75 (1.0)
1.5 (2.0)

120 V AC
1-FAZ

240 V AC
1-FAZ

240 V AC
3-FAZ

480 V AC
3-FAZ

Boyutlar
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Sürücü Güç Giriş ve Çıkış
Bağlantı Noktaları

Kasa A ve B

Kasa A ve B

Kasa C

Kasa C

R/L1

R/L1

S/L2

S/L2

T/L3

T/L3 P1 P2

Bağlantı Noktaları
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2 ve 3 TELLİ (2-3 Wire) STARTIN BAĞLANMA ŞEMASI
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2 ve 3 TELLİ (2-3 Wire) STARTIN BAĞLANMA ŞEMASI
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KEYPAD
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PARAMETRELER

GÖSTERGE PARAMETRELERİ

TEMEL PARAMETRELER

D001
D002
D003
D004
D005
D006
D007D007
D008
D009
D010
D012

Çıkış Frekansı
Belirlenen Frekans Değeri
Çıkış Akımı
Çıkış Voltajı
DC Bara Voltajı
Sürücü Durumu
Hata Kodu 1Hata Kodu 1
Hata Kodu 2
Hata Kodu 3
Proses Değeri
Kontrol Kaynağı
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P101
P102
P103
P104
P105
P106

Motor Gerilimi
Motor Frekansı
Motor Akımı
Minimum Frekans Değeri
Maksimum Frekans Değer,
Start Modu Seçimi

P107
P108
P109
P110
P111
P112

Durma Modu Seçimi
Hız Referansı
Kalkış Zamanı
Duruş Zamanı
Motor Aşırı Yük Değeri
Fabrika Ayarına Dönüş

TERMİNAL PARAMETRELERİ
T201
T202
T211
T212

Dijital Giriş 1 (5 no’lu klemens)
Dijital Giriş 2 (6 no’lu klemens)
Analog Giriş 0-10V Min.
Analog Giriş 0-10V Max.

T213
T214
T221
T222

Analog Giriş 4-20mA Min.
Analog Giriş 4-20mA Max.
Röle Çıkış Tipi
Röle Çıkış Seviyesi

HABERLEŞME PARAMETRELERİ
C301
C302
C303
C304

C305
C306
C307

Dil Ayarı
Haberleşme Hızı
Haberleşme Adres,
Haberleşme Kopma Durumunda

Sürücü Durumu
Haberleşme Kaybı Zamanı
Haberleşme Formatı
Haberleşme Modu

D013
D014
D015
D016
D017
D018
D019D019
D020
D021
D022

Kontrol Durumu
Dijital Giriş Durumu
Haberleşme Durumu
Versiyon Bilgisi
Sürücü Tipi
Çalıştığı Zaman Bilgisi
Test BilgisiTest Bilgisi
Analog Giriş Bilgisi (0-10V)
Analog Giriş Bilgisi (4-20mA)
Sürücü Sıcaklığı
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GELİŞMİŞ PARAMETRELER

EN ÇOK KULLANILAN PARAMETRELER

A401
A402
A403
A404
A405
A409
A410A410
A411
A412
A413
A418
A419
A424
A425A425
A427
A428
A433
A434
A435

P106 (STANDART)

P106 = 0 ise;
P106 = 1 ise;
P106 = 2 ise;
P106 = 3 ise;
P106 = 5 ise;

Keypad’ten start alır.
3 telli bağlantı ile start alır.
2 telli bağlantı ile start alır. (Yükselen kenar bekler.)
2 telli bağlantı ile start alır. (Yükselen kenar beklemez.)
Startı haberleşme portu üzerinden alır.

Not: Fabrika değeri ‘0’ olarak gelir.

Olanlarda stop komutu aktif hatayı silecektir.
Not: Fabrika değeri ‘0’ olarak gelir.

Hızlanma Zamanı 2
Yavaşlama Zamanı 2
% S Eğrisi
JOG Frekansı
JOG Kalkış-Duruş Rampası
Dahili Frekans
Sabit Frekans 0 (Ayarlanmış)Sabit Frekans 0 (Ayarlanmış)
Sabit Frekans 1 (Ayarlanmış)
Sabit Frekans 2 (Ayarlanmış)
Sabit Frekans 3 (Ayarlanmış)
Atlama Frekansı
Atlama Frekans Aralığı
DC Frenleme Zamanı
DC Frenleme SeviyesiDC Frenleme Seviyesi
Dinamik Fren Seçimi
Dinamik Fren İşlevi
Enerji Geldiğinde Çalışma
Ters Yön İptali
Dönen Yükü Yakalama
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P107 (STOP)

P107 = 0 ise;
P107 = 1 ise;
P107 = 2 ise;
P107 = 3 ise;
P107= 4 ise;
P107= 5 ise;
P107= 6 ise;P107= 6 ise;
P107= 7 ise;

Rampalı duruş yapar.
Serbest duruş yapar.
DC voltaj ile frenleme yapar.
DC voltaj ile durur. A424 parametresine bağlı olarak.
Rampalı duruş yapar.
Serbest duruş yapar.
DC voltaj ile frenleme yapar.DC voltaj ile frenleme yapar.
DC voltaj ile durur. A424 parametresine bağlı olarak.

A436
A437
A438
A439
A440
A441
A442A442
A444
A446
A448
A450
A451
A452
A453A453
A457
A458
A459
A461

Kompanzasyon
Hata Frekansı
Minimum Proses Zamanı
Maximum Proses Zamanı
Proses Faktörü (Çarpan Değeri)
Bara Regülasyon Modu
Akım LimitiAkım Limiti
Motor Aşırı Yük Seçimi
PWM Frekansı
Akım Hatası
Hata Resetleme
Otomatik Reset Sayısı
Otomatik Reset Gecikmesi
Tork Değer SeçimiTork Değer Seçimi
Maximum Voltaj
Program Kilidi
Testpoint Seçimi
Motor Tam Yük Akımı
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EN ÇOK KULLANILAN PARAMETRELER

P108 (HIZ AYARI)

P108 = 0 ise;
P108 = 1 ise;
P108 = 2 ise;
P108 = 3 ise;
P108 = 4 ise;
P108 = 5 ise;

Üzerindeki Potansiyometre ile hız ayarı yapılır.
Sabit hızda çalışır. A409’a hangi değer yazılırsa o hızda döner.
0-10V analog giriş ile hız ayarlanır.
4-20mA analog giriş ile hız ayarlanır.
4 farklı sabit hızda çalıştırılabilir. a410-A411-A412-A413 parametreleriyle.
Çalışma hızı haberleşme portundan ayarlanır.

Not: Fabrika değeri ‘0’ olarak gelir.

Not: Fabrika değeri ‘0’ olarak gelir.
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T201 ve T202 ( DİJİTAL GİRİŞ BELİRLEME)

T201 = 0 ise;
T201 = 1 ise;
T201 = 2 ise;

T201 = 3 ise;
T201 = 4 ise;
T201 = 5 ise;
T201 = 6 ise;T201 = 6 ise;
T201 = 7 ise;
T201 = 8 ise;
T201 = 9 ise;
T201 = 10 ise;

Devreye girmez.
Dijital girişi aktifse kalkış ve duruş rampası A401 parametrelerindeki değerlere bağlı olarak çalışır.
JOG Dijital giriş aktifse sürücü A404 parametresinde ayarlanan JOG frekansında çalışır ve 
A405 parametresindeki rampa değerinde çalışır.
Dijital giriş olmadığında F2 hatası oluşur.
Sürücü A410-A412-A413 parametrelerinde ayarlanan değerlere bağlı kalarak sabit hızda çalışır.
Sürücü startı ve hız bilgisini sürücü üzerindeki keypad’ten ve potansiyometreden alır.Sürücü startı ve hız bilgisini sürücü üzerindeki keypad’ten ve potansiyometreden alır.
Dijital girişi aktifse start ve hız bilgisi haberleşme portundan alınır.
Dijital girişi aktifse hata resetlenir.
Dijital giriş pasifse P107’de ayarlanan durma modunu dikkate almadan serbest duruşa geçer.
Dijital giriş pasifse P107’de ayarlanan durma modunu dikkate almadan serbest duruşa geçer.
Dijital giriş pasifse P107’de ayarlanan durma modunu dikkate almadan DC
frenleme yaparak duruşa geçer.

P109 (KALKIŞ RAMPASI)

P109Kalkış rampa ayarı yapılır. Bu değer saniye cinsindendir. Fabrika değeri 10 sn’dir.

Not: Fabrika değeri ‘10’ olarak gelir.

P110 (DURUŞ RAMPASI)

P110Duruş rampa ayarı yapılır. Bu değer saniye cinsindendir. Fabrika değeri 10 sn’dir.
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T201 ve T202 ( DİJİTAL GİRİŞ BELİRLEME)

T201 = 11 ise;
T201 = 12 ise;
T201 = 13 ise;
T201 = 14 ise;
T201 = 15 ise;

Dijital girişi aktifse A404’teki JOG frekansı ve A405’teki rampa değerini baz alarak iler yönde çalışır.
Dijital girişi aktifse A404’teki JOG frekansı ve A405’teki rampa değerini baz alarak iler yönde çalışır.
Herhangi bir komut değiştirmeden sürücü hız değerini 0-10V analog girişten alır.
Herhangi bir komut değiştirmeden sürücü hız değerini 4-20mA analog girişten alır.
Analog giriş değerlerini ters çevirir. Örneğin 0V analog bilgi geldiğinde motor max. frekansta
10V analog bilgi geldiğinde min. frekansta çalışır. (T211-T212-T213-T214)

Not: Fabrika değeri ‘4’ olarak gelir.
Not: T201, 5 numaralı klemensin, T202, 6 numaralı klemensin parametresidir ve değerleri birbirleri ile aynıdır.

T221 (RÖLE ÇIKIŞI AYARLAMA)

T211 = 0 ise;
T211 = 1 ise;
T211 = 2 ise;
T211 = 3 ise;
T211 = 4 ise;
T211 = 5 ise;
T211 = 6 ise;T211 = 6 ise;
T211 = 7 ise;
T211 = 8 ise;
T211 = 9 ise;
T211 = 10 ise;
T211 = 11 ise;
T211 = 12 ise;

Sürücüye güç uygulandığında röle çeker. Çalışmaya hazır bilgisi elde edilir.
Maksimum çıkış frekansına ulaşıldığını bildirir.
Sürücünün çalıştığını bildirir.
Sürücüye geri yönde çalışma komutu geldiğini bildirir.
Motorun aşırı yükte olduğu bildirir.
Aşırı yük veya akım hatası oluşmadığı bilgisini verir.
T222’de ayarlanmış frekans değerinin üstüne çıkıldığını bildirir.T222’de ayarlanmış frekans değerinin üstüne çıkıldığını bildirir.
T222’de ayarlanmış akım değerinin üstüne çıkıldığını bildirir.
T222’de ayarlaşmış DC bara değerinin üstüne çıkıldığını bildirir.
A451 parametresinde ayarlanan otomatik resetleme değeri aşıldı.
T222 parametresinde ayarlanan analog değeri aşıldı.
T222’den ayarlanarak haberleşmeden kontrolü sağlanabilir.
A451 parametresinde ayarlanan otomatik resetleme değeri aşıld.

A451 (otomatik resetleme) aktif değil.
Resetlenemeyen bir hata mevcut.

Not: Fabrika değeri ‘0’ olarak gelir.



Hata KoduHata Adı Açıklama Yapılması Gerekenler
F2

F3

F4

F5

F6

F7

F8

F12

F13

F33

F38

F39

F40

Yardımcı Giriş

Güç Kaybı

Düşük Gerilim

Yüksek Voltaj

Hız Hatası

Motorda Aşırı Yük

Yüksek Akım Hatası

Topraklama Hatası

Otomatik Restart Hatası

U fazı toprak ile
kısa devre

F41

F42

F43

U ve V fazı
kısa devre

U ve W fazı
kısa devre

V ve W fazı
kısa devre

V fazı toprak ile
kısa devre

W fazı toprak ile
kısa devre

Soğutucu Sıcaklığı Soğutucu Sıcaklığı ayarlanan değerin
üstüne çıktı.
Sürücünün çıkış akımı limitin üstünde.

Topraklama ile sürücü çıkış terminalleri
arasında bir bağlantı tespit edildi.

Otomatik resetleme hatası var.

Faz ve topraklama
arasında kısa devre var.

Fazlar arası kısa devre var.

Sürücü ve motor arasındaki
kablolamayı kontrol edin.

Sürücü ve motor arasındaki
kablolamayı kontrol edin.

Motora yapılmış kablolamaları ve
topraklama kablolarını kontrol edin.

Hatanın giderildiğini kontrol edin ve
manuel olarak resetleyin.

Soğutucu kanalları ve fanı kontrol edin.

Genel ayarlara, bağlantılara ve A453
parametresine bakın.

Dahili Elektronik Aşırı Yük.

Yardımcı giriş kilidi açık

DC bara gerilim dalgalaması

DC bara voltajı maksimum değerin altında

DC bara voltajı maksimum değerin
üstünde

Yeterli hıza ulaşılamıyor.

Giriş gerilimini kontrol edin.

Giriş gerilimini kontrol edin. Eğer
motorda üretilen gerilim DC bara
gerilimini yükseltmişse fren direnci takın
veya yavaşlama rampasını artırın.

Motorun yükü motora göre fazla ise
yükü azaltın. Kalkış rampa süresini
artırın.
1)Motordaki yükü azaltın. (P103 
parametresindeki max. akım değerini
geçmeyecek şekilde.)
2)A453 parametresini kontrol edin.

1)Kablo bağlantılarını kontrol edin.
2)Haberleşme yoluyla bilgi dahilinde
verilmediğini doğrulayın.
1)Faz kaybı olan hattı kontrol edin.
2)Sigortaları kontrol edin.
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Hata Kodları
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Hata KoduHata Adı Açıklama Yapılması Gerekenler
F48

F63

F64

F70

F71

F81

F100

F112

Parametreler Sıfırlandı

Yüksek Çıkış Akımı 
Hatası

Aşırı Yük

Güç Ünitesi Hatası

Haberleşme Hatası

Haberleşme Hatası
(RS485)

I/O Kart Hatası

Parametre Hatası Okunan parametrelerle var olan
parametreler eşleşmiyor.

Sürücünün giriş/çıkış bölümünde
hata var.

Fabrika ayarlarına geri alın. (P112
parametresini ‘1’ yapın)

Sürücünün enerjisini kesip tekrar
enerji verin. Tekrar aynı hatayı
alıyorsanız sürücüyü değiştirin.

RS485 portunda haberleşme hatası var.

Parametreler fabrika ayarlarına alındı.

Çıkış akımı A448 parametresinde
ayarlanan değerin üstünde.

1 dakika boyunca %150 veya 3 saniye
%200 basma değeri aşıldı.
Sürücü güç ünitesinde hata tespit
edilmiştir.

Haberleşmede bir hata algılandı. 
Haberleşme sağlanamıyor.

Yükü azaltın veya hızlanma zamanını
artırın.
Sürücünün enerjisini kesip tekrar enerji
verin. Tekrar aynı hatayı alıyorsanız
sürücüyü değiştirin.

Sürücü enerjisini kesip tekrar enerji 
verin. Haberleşme kablolarını ve
bağlantılarını kontrol edin.

Haberleşme kablolarını ve bağlantılarını
kontrol edin.

Hatayı silip parametreleri kontrol edin.

Motordaki yükü ve A448 parametresini
kontrol edin.
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En Çok Sorulan Sorular

1- PowerFlex 4M’de 0-10V çalışmada, 0 V’da motor çok düşük bir frekansta dönüyor.

								A437 parametresini 0 yapın.

3- 4 serisinde SNK ve SRC seçimine göre “Enable” bağlantısı.

								SRC ise 1 ile 11, SNK ise 1 ile 4 köprü olmalıdır. (2-telli veya Keypad üzerinden çalışmada)

5- Haberleşme parametreleri değiştirdim. Değiştirdiğim parametreler aktif olmuyor.

								4 serilerinde haberleşme parametreleri değiştirildiğinde, yapılan değişikliklerin aktid olması için 
								sürücüyü kapatıp açmak gerekir.

6- Motor potansiyometre kullanımı.

								4M serisinde yoktur. 40 ve 400’lerde vardır.

7- PowerFlex 4M serisine haberleşme üzerinden hız yazıldığında eğer sürücü kapatılıp açılıyorsa
					hız değeri 0’a düşüyor.

								Bunun için P108=1 yapılır ve haberleşme üzerinden A409 parametresi değiştirilir.

4- 4M serilerinde otomatik hata resetleme.

								A451=9 yapılır.

2- PowerFlex 4M’e direnç bağlama ve parametreler

								5.5 kW ve üzerine direkt olarak harici direnç bağlanabilir. A427’yi 2 yapmak gerekir yada A427=3
								yapılır. A428’den gerilimin yüzdesi yazılır.

								Minimum bağlanabilecek harici direnç değerleri:
								5.5 kW için 60 ohm, 7.5 kW için 39 ohm, 11 kW için 36 ohm
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Online Ürün Rehberi
https://bit.ly/3Jqk5KZ

Ürün Seçimi Araç Çubuğu
https://bit.ly/3HEjzr5

Kataloglar
https://bit.ly/3JutpgB

AB Market Otomasyon, özel ihtiyaçlarınıza uygun, kaliteli 
ve geniş bir otomasyon bileşenlerini sizlere sunmaktadır. 
Sizin bileşen seçiminizi ve yapılantırmanızı 
kolaylaştıracak çeşitli yardımcı araçlar sunar.

Merkez Ofis
Adres: Abdi İpekçi Caddesi No:129/5 Bayrampaşa/İstanbul
Telefon: +90 (212) 674 80 60 / E-mail: info@abmarketotomasyon.com
Şube / Depo
Adres: Necip Fazıl Bulvarı Keyap Çarşı Sitesi F1 Blk No 90 Ümraniye/İstanbul
Telefon: +90 (216) 540 86 00 / E-mail: depo@abmarketotomasyon.com

Bölge Temsilciliklerimiz
Ege Bölge Temsilcimiz: +90 (549) 832 57 84 / satis@abmarketotomasyon.com
Kuzeydoğu Marmara Bölge Temsilcimiz: +90 (549) 825 79 44 / satis@abmarketotomasyon.com
Güneydoğu Anadolu Bölge Temsilcimiz: +90 (543) 329 56 80 / satis@abmarketotomasyon.com

Bursa Ofis
Adres: Alaaddinbey Mah., 648. Sok. Ali Aşan Plaza B blok No:1C Nilüfer Ticaret Merkezi Nilüfer / Bursa
Telefon: +90 (549) 674 80 60 / E-mail: satis@abmarketotomasyon.com


