URUN KODLARININ ACIKLAMASI
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SURUCU SINIFLANDIRMA KORUMA SINIFI
KOD TiPi 200..240VAC, UC FAZ KOD SINIFI
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KoD AMPER
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URUN SECiM TABLOSU

120VAC Monofaze Siiriicii (50/60 Hz)

Siiriict Bilgileri 1P20, NEMA /UL
W Hp Cikis :klmn Kasa Tipi Katolog No.
0.2 0.25 1.6 A 22F-VIPEN103
0.4 0.5 2.5 A 22F-V2P5N103
0.75 1 45 8 22F-V4P5N103
1.1 1.5 6 8 22F-VEPON103
240VAC Monofaze Siiriicii (50/60 Hz)
Siiriicii Bilgileri IP20, NEMA/UL | Dahili Emc Filtreli
tkig Akimi .
kW Hp oy - Kasa Tipi Katolog No. Katolog No.
0.2 0.25 168 A 22F-A1PEN103 22F-A1PEN113
04 05 25 A 22F-A2PSN103 22F-A2PSN113
0.75 1 4.2 A 22F-A4P2N103 22F-AAP2N113
15 2 8 4 22F-ABPON103 22F-ASPON113
2.2 3 1 [} 22F-AD11N103 22F-AD11IN113
240VAC Trifaze Siiriicii (50/60 Hz)
Siirticii Bilgileri 1P20, NEMA /UL
kW Hp Cikig IA\lnmn Kasa Tipi Katolog No.
0.2 0.25 1.6 A 22F-B1PEN103
0.4 0.5 25 A 22F-B2P5N103
0.75 1 42 A 22F-B4P2N103
15 2 8 A 22F-BBPON103
2.2 3 12 8 22F-B012N103
a7 5 175 8 22F-BO17N103
5,5-7,5-11 kW Suricilerde Dahili Fren Kiyicist Mevcuttur,
55 7.5 25 [ 22F-BO25SN104
75 10 31 C 22F-BO3AN104
480VAC Trifaze Siiriicii (50/60 Hz)
kW Hp C"‘"AA'“"“ Kasa Tipi Katolog No. Katolog No.
0.4 0.5 15 A 22F-D1PSN103 22F-D1PSN113
0.75 1 25 A 22F-D2P5N103 22F-D2P5N113
1.6 2 42 A 22F-D4P2N103 22F-DAP2N113
2.2 3 5 B 22F-DEPON103 22F-DEPON113
a7 5 a7 B 22F-DBPTN103 22F-DBP7N113
5,5-7,5-11 kW Siirticiilerde Dahili Fren Kiyicisi Mevcuttur,
55 75 13 Cc 22F-DOT3NTS 22F-DO13N114
7.6 10 18 Cc 22F-DO1BN104 22F-DO18N114
1 15 24 c 22F-DO24N104 22F-DO24NT14




BOYUTLAR
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) 120VAC 240VAC 240VAC 430VAC
i 1-FAZ 1-FAZ 3-FAZ 3FAZ
A 0.2 (0.25) 0.2(0.25) 0.2(0.25) 0.4(05)
0.4 (05| 0.4{05) 0.4(05) 0.75(1.0)
0.75(1.0) 0.75(1.0) 15(2.0)
15(2.0)
B 0.75(1.0) 15(2.0) 22(30) 22(3.0)
1.1(1.5) 22{3.0) 37(50) 3.7(5.0)
C — — 5.5(7.5) 55(7.5)
7.5(10.0) 75(10.0)
11.0(15.0)
Kasa Tipi BOYUTLAR AGIRLIK
A a |720(283) |g [5.2(020) 16 (3.5)
b [590(232) |h |—
c |1740(685) |i [1360(535)
d |1516(597) |j [c03(3s8)
e |@54(021) [k |81.3(3.20)
f |@54(021)
8 a [100(334) |g [52(020) 2.1(48)
b |89.0(350) |h |05(0.02)
¢ |1740(685) |i [1350(535)
d |1635(6.44) |j [%0.3(358)
e |[@541021) |k |81.3(3.20)
f |@s54(021)
c a [1300(512) [g [6.0(029) 48(108)
b [1160(457) |h |1.0(0.04)
c |260.0(10.24) |i |180.0(7.09)
d |2475(374) |j |1287(5.07)
e |@55(022) |k |[—
f |@55(022)

Siriicl boyutlari mm cinsindendir.

Parantez iginde yazilan boyut bilgisi ing’ dir.
Suricu agirhgr kg cinsindendir. Parantez iginde yazilanlar pounds’ dur.

NOT: A ve B kasa tipleri DIN raya monte edilebilir. C kasalar DIN ray montajli

degildir.



BAGLANTI NOKTALARI

KasaAveB

ALT SA2 TAs &

Surlcl Gug Giris ve Cikis
Baglanti Noktalari

WTt VM2 W3 DC+ DC-
Qe o

KasaC

BR+

re\r:-> _r;‘! reyrEarEy

Terminal Agiklama
R/L1, S/L2 1-Faz Suruci Girisi
R/L1, S/L2, T/L3 3-Faz Sirlcu Girigi
DC bara baglanacagi zaman
aradaki jumper’in ¢ikartiimasi
Pl(l), p2tY) gerekir. DC bara
kullanilmayacaksa jumper
takili kalmalidir.(Sadece C
kasada bulunur)
u/T1 Motor Baglantisi
V/T1 Motor Baglantisi
W/T3 Motor Baglantisi
pc+? pc-@ DC Bara Baglanti Noktasi
BR+Y BR-Y Frenleme Direnci Baglanti

Noktasi

Toprak Baglanti Noktasi




szical Typical
— stop (1) SRCWiring SNK Wiring
01
R - ? S?.anﬁ.’{un FWD oo —o—%
’0? Direction/Run REV oo o ¢
SNK SRC V Digital Common
\]7 ? Df ?lal Input 1 e >
T i Digital Input 2 ~o] -
must be +24V —— 424vDC
t-ikohm | T B o ooooee- .l
2 Watt Min. {10V e |10V DC c
[ Lr._ |
: 13 |10V in R
Relay NO. == | 4 | Analog Common L
Relay Common [ il 75 |-4-20mA In
RelayNC. [el #F. ~ 777777 76 |_RS485 Shield
—tt
SNK L 47
el W
01 02 03 04 05 06 81
g —
1 R R3 ln)dszdf)tsdIs)n
(1)
No. Sinyal Fabrika Ayari Agiklama Parametre
R1 Relay N.O. Hata Normalde Agik Kontak T221
R2 Relay Common - Ortak Ug
R3 Relay N.C. Hata Normalde Kapali Kontak T221
Sink (NPN) / Source (PNP) DIP PNP Giris tipi segimi yapilir.(NPN veya PNP)
Switch
Fabrika ayarinda 1 ve 11 numaral uglar
kisa devreli gelir. Kisa devre kaldirilirsa
01 Stop(l) Serbest surici calismaz. P106(1)
Fabrika ayarlariyla motor ¢ift yone P106, P107
Start/Run FWD donebilir. Geri donisi kapatmak igin
02 Aktif Degil A434’e bakiniz.
— P106, P107
Direct Run REV ! !
03 irection/Run Ad3a
Dijital inputlar igindir. Dijital inputlarla
04 Digital Common - analog I/O’lari izole eder.
05 Digital Input 1 Sabit Frekans T201 ile programlanir T201
06 Digital Input 2 Sabit Frekans T202 ile programlanir T202
11 +24V DC - Max. Cikis akimi 100mA
12 +10V DC - 0-10V Potansiyometre baglantisi. Max. P108
¢ikisi 15mA
13 +10v In® Aktif Degil 0-10V girisi. (Giris empedansi 100K Ohm) P108
0-10V veya 4-20mA ortak ug. Dijital input
Analog Common - ile analog I/O’lar elektronik izole
14 edilmistir.
15 4-20mA In Aktif Degil 4-20mA girisi.(Giris Empedansi 250 Ohm) P108

16

RS485 (DSI) Shield

Haberlesme portu icin (RS485) toprak ucu.




ANALOG GiRiSIN BAGLANTI SEMASI

Potansiyometre Girisi P108 = 2 yapilir. 0-10V input.

1-10K Potansiyometre kullanmak gerekir.

~ 12
Potansiyometre minumum 2Watt giiclinde m [ 13
olmalidir. 0 —

XA XXX

Analog input Girisi (Voltaj) P108 = 2 yapilir. 0-10V input.13 ve 14 numarali
baglanti noktalari kullanihr.

0-10V, 100K Ohm Empedans

[
oS
Common = s S
S
= S
Analog input Girisi (Akim) P108 = 3 yapilir. 4-20mA input. 14 ve 15

numarali baglanti noktalari kullanilir.
4-20mA, 100 Ohm Empedans

Common lf‘, 14

p 15

Q02222

200222

Analog input PTC

t201 [Digital In1 Sel] = 3 “AuxFault”
1221 [RelayOut Sel] = 10 “AboveAnig V” -

12
1222 [RelayOut Level] = % Voltage Trip Fo 13

14

Re1e (hot

Trio = x 100
" Bore oy * Re

Retc

220000




2 ve 3 TELLI (2-3 Wire) STARTINBAGLANTI SEMASI

2 Telli PNP Kontrol
(Motor tek yonli doner)
P106 (Start Girisi) = 2,3 veya 4
Motorun ¢alismasi igin girisin aktif
olmasi gerekir.

—

01

=

Stop-Run

02

@@@@@l@

O
+24V  Common

ic kaynagi kullanilarak Disardan kaynak baglanarak
yapilan baglant.

yapilan baglanti.

2 Telli NPN Kontrol
(Motor tek yonlii doner)
P106 (Start Girisi) = 2,3 veya 4
Motorun c¢alismasi igin girisin aktif
olmasi gerekir.

2 Telli PNP Kontrol
(Motor cift yonlii déner)
P106 (Start Girisi) = 2,3 veya 4
Hem ileri hem geri input’u gelirse
belirsiz durumlar yasanabilir.

11

Stop-Run
Fg?-ward

O
Stop-Run

Reverse

i¢ kaynag kullanilarak
yapilan baglanti.

" 01
0—?‘. HC ) 02
-Run
ngrward | 03
04
e
Stop-Run
Rgerse )
®
(o]
+24V Common

Disaridan kaynak baglanarak
yapilan baglanti.

2 Telli NPN Kontrol

. T . 01
(Motor (}Iff: anlu doéner) = ® D
P106 (Start Girisi) = 2,3 veya 4 ggopgr%n I 0
Hem ileri hem geri input’u gelirse gk 04
belirsiz durumlar yasanabilir. Stop-Run S
Reverse e
e
Stop 14 ® 01 01
_I_ ®r 02 02
3 Telli PNP Kontrol sat> ||© g 4 .
(Motor tek yonlii doner) g ©
P106 (Start Girisi) = 1 b} A
o S +24V  Common

ic kaynag kullanilarak
yapilan baglanti.

Disandan kaynak baglanarak
yapilan baglanti.




2 ve 3 TELLIi (2-3 Wire) STARTINBAGLANTI SEMASI

3 Telli NPN Kontrol
(Motor tek yonli doner)
P106 (Start Girisi) = 1

KEYPAD

Key [Name Key Name
CIKIS @ POTANSIYOMETRE
D) SEGIM ) START
@ YUKARI ) GERI
£ : '\ ASAGI
@ STOP
@ GiRiS

NO. DURUM LED DURUMU ACIKLAMASI
Sarekli kirmizi; Motor c¢alistiginda yanar.
(1) Calisma/Yén Durumu Yanip-Sénen Kirmizi; Calisma yonii
(Kirmizi) degistiginde veya kalkiglarda.
Sarekli kirmizi: hata kodlarini ve parametre
(2] Alfanumerik Ekran (Kirmizi) degerlerini gosterirken.
Yanip-Sonen Kirmizi: Hata oldugunda.
(3] Display Gostergesi (Kirmizi) Sarekli kirmizi; Parametreye baglh olarak
yanar.
(4) Program Durumu (Kirmizi) Sarekli kirmizi; Parametre degisikligine izin
verildigi zaman yanar.
(5) Hata Durumu (Kirmizi) Yanip-Sonen Kirmizi: Hata durumunda.
(6 Potansiyometre Hiz Durumu Surekli Yesil; Potansiyometre aktif oldugunda
(Yesil) yanar.
(7] Start Tusu Durumu (Yesil) Surekli Yesil; Dahili start/stop aktif ise.




PARAMETRELER

GOSTERGE PARAMETRELERI;

D001 | Cikis Frekansi D013 | Kontrol Durumu
D002 | Belirlenen Frekans Degeri D014 | Dijital Giris Durumu
D003 | Cikis Akimi D015 | Haberlesme Durumu
D004 | Cikis Voltaji D016 | Versiyon Bilgisi
D005 | DC Bara Voltaji D017 | Suricd Tipi
D006 | Suricl Durumu D018 | Calistigl Zaman Bilgisi
D007 | Hata Kodu 1 D019 | Test Bilgisi
D008 | Hata kodu 2 D020 | Analog Giris Bilgisi (0-10V)
D009 | Hata kodu 3 D021 | Analog Giris Bilgisi (4-20mA)
D010 | Proses degeri D022 | Suriicl Sicakhigi
D012 | Kontrol Kaynagi
TEMEL PARAMETRELER;
P101 | Motor Gerilimi P107 | Durma Modu Segimi
P102 | Motor Frekansi P108 | Hiz Referansi
P103 | Motor Akimi P109 | Kalkis Zamani
P104 | Minimum Frekans Degeri P110 | DurusZamani
P105 | Maksimum Frekans Degeri P111 | Motor Asiri Yk Degeri
P106 | Start Modu Se¢imi P112 | Fabrika Ayarina Donus
TERMINAL PARAMETRELERI
T201 | Dijital Giris 1 (5 no’lu klemens) T213 Analog Giris 4-20mA Min.
T202 | Dijital Giris 2 (6 no’lu klemens) T214 Analog Giris 4-20mA Makx.
T211 Analog Giris 0-10V Min. T221 Role Cikis Tipi
T212 Analog Giris 0-10V Max. T222 Role Cikis Seviyesi
HABERLESME PARAMETRELERI
C301 Dil Ayari Sirict Durumu
C302 Haberlesme Hizi C305 Haberlesme Kaybi Zamani
C303 Haberlesme Adresi C306 Haberlesme Formati
C304 | Haberlesme Kopma Durumunda C307 Haberlesme Modu




GELiISMiS PARAMETRELER

A401 | Hizlanma Zamani 2 A436 | Kompanzasyon

A402 | Yavaslama Zamani 2 A437 | Hata Frenkansi

A403 | % S Egrisi A438 | Minimum Proses Zamani
A404 | JOG Frekansi A439 | Maximum Proses Zamani
A405 | JOG Kalkis-Durus Rampasi A440 | Proses Faktori (Carpan Degeri)
A409 | Dahili Frekans A441 | Bara Reglilasyon Modu
A410 | Sabit Frekans O (Ayarlanmis) A442 | Akim Limiti

A411 | Sabit Frekans 1 (Ayarlanmis) A444 | Motor Asiri Yik Segimi
A412 | Sabit Frekans 2 (Ayarlanmis) A446 | PWM Frekansi

A413 | Sabit Frekans 3 (Ayarlanmis) A448 | Akim Hatasi

A418 | Atlama Frekansi A450 | Hata Resetleme

A419 | Atlama Frekans Arahigi A451 | Otomatik Reset Sayisi
A424 | DC Frenleme Zamani A452 | Otomatik Reset Gecikmesi
A425 | DC Frenleme Seviyesi A453 | Tork Deger Segimi

A427 | Dinamik Fren Segimi A457 | Maximum Voltaj

A428 | Dinamik Fren islevi A458 | Program Kilidi

A433 | Enerji Geldiginde Calisma A459 | Testpoint Se¢imi

A434 | Ters Yon iptali A461 | Motor Tam Yik Akimi
A435 | Donen Yiku Yakalama

EN COK KULLANILAN PARAMETRELER;

P106 (START)

P106 = 0 ise; Keypad’ten start alir,

P106 = 1 ise; 3 telli baglanti ile start alir.

P106 = 2 ise;2 telli baglanti ile start alir.(Yikselen kenar bekler.)
P106 = 3 ise; 2 telli baglanti ile start alir.(Ylkselen kenar beklemez.)
P106 = 5 ise; Starti haberlesme portu lzerinden alir.

Not: Fabrika degeri ‘0’ olarak gelir.

P107 (STOP)

*P107 = 0 ise; Rampali durus yapar.

*P107 = 1 ise; Serbest durus yapar.

*P107 = 2 ise; DC voltaj ile frenleme yapar.

*P107 = 3 ise; DC voltaj ile durur.A424 parametresine bagli olarak.
P107 = 4 ise; Rampali durus yapar.

P107 =5 ise; Serbest durus yapar.

P107 = 6 ise; DC voltaj ile frenleme yapar

P107 = 7 ise; DC voltaj ile durur.A424 parametresine bagh olarak.
“*’ Olanlarda stop komutu aktif hatayi silecektir.

Not: Fabrika degeri ‘0’ olarak gelir.




EN COK KULLANILAN PARAMETRELER;

P108 (HIZ AYARI)

P108 = 0 ise; Uzerindeki Potansiyometre ile hiz ayari yapilr.

P108 = 1 ise; Sabit hizda ¢alisir.A409’a hangi deger yazilirsa o hizda déner.

P108 = 2 ise;0-10V analog giris ile hiz ayarlanir.

P108 = 3 ise;4-20mA analog giris ile hiz ayarlanir.

P108 = 4 ise; 4 farkh sabit hizda ¢alistirilabilir.A410-A411-A412-A413 parametreleriyle.
P108 =5 ise; Calisma hizi haberlesme portundan ayarlanir.

Not: Fabrika degeri ‘0’ olarak gelir.

P109 (KALKIS RAMPASI)

P109 Kalkis rampa ayari yapilir. Bu deger saniye cinsindendir. Fabrika degeri 10 sn’dir.
Not: Fabrika degeri ‘10’ olarak gelir.

P110 (DURUS RAMPASI)

P110 Durus rampa ayari yapilir. Bu deger saniye cinsindendir. Fabrika degeri 10 sn’dir.
Not: Fabrika degeri ‘10’ olarak gelir.

T201 ve T202 (DiJiTAL GiRiS BELIRLEME)

T201 =0 ise; Devreye girmez.

T201 =1 ise; Dijital girisi aktifse kalkis ve durus rampasi A401 ve A402 parametrelerindeki
degerlere bagli olarak calisir.

T201 = 2 ise; JOG. Dijital giris aktifse stirlicii A404 parametresinde ayarlanan JOG
frekansinda calisir ve A405 parametresindeki rampa degerinde calisir.

T201 = 3 ise; Dijital giris olmadiginda F2 hatasi olusur.

T201 =4 ise; Slirlici A410-A411-A412-A413 parametrelerinde ayarlanan degerlere bagli
kalarak sabit hizda calisir.

T201 =5 ise; Siirtict start’i ve hiz bilgisini slirlicti Gizerindeki keypad’ten ve
potansiyometreden alir.

T201 = 6 ise; Dijital girisi aktifse start ve hiz bilgisi haberlesme portundan alinir.

T201 = 7 ise; Dijital girisi aktifse hata resetlenir.

T201 = 8 ise; Dijital giris pasifse P107’de ayarlanan durma modunu dikkate almadan rampali
durusa gecer.

T201 = 9 ise; Dijital giris pasifse P107’'de ayarlanan durma modunu dikkate almadan serbest
durusa gecer.

T201 = 10 ise; Dijital giris pasifse P107'de ayarlanan durma modunu dikkate almadan DC
frenleme yaparak durusa gecer.

T201 = 11 ise; Dijital girisi aktifse A404’teki JOG frekansi ve A405’teki rampa degerini baz
alarak ileri yonde calisir.

T201 = 12 ise; Dijital girisi aktifse A404’teki JOG frekansi ve A405’teki rampa degerini baz
alarak geri yonde calisir.

T201 = 13 ise; Herhangi bir komut degistirmeden sirici hiz degerini 0-10V analog giristen




alr.

T201 = 14 ise; Herhangi bir komut degistirmeden sirici hiz degerini 4-20mA analog giristen
ahr.

T201 = 15 ise; Analog giris degerlerini ters cevirir. Ornegin OV analog bilgi geldiginde motor
max. Frekansta, 10V analog bilgi geldiginde min. Frekansta galisir.(T211-T212-T213-T214)

Not: Fabrika degeri ‘4’ olarak gelir.
Not:T201, 5 numarali klemensin, T202, 6 numarali klemensin parametresidir ve degerleri
birbirleri ile aynidir.

T221 (ROLE GIKISI AYARLAMA)

T211 =0ise; Surlclye gug uygulandiginda role ¢eker. Calismaya hazir bilgisi elde edilir.
T211 =1 ise; Maksimum ¢ikis frenkansina ulasildigini bildirir.
T211 = 2 ise; Slrtcundn galistigini bildirir.
T211 =3 ise; Sirlclye geri yonde ¢alisma komutu geldigini bildirir.
T211 = 4 ise; Motorun asiri yikte oldugu bildirir.
T211 =5 ise; Asiri yik veya akim hatasi olusmadigi bilgisini verir.
T211 =6 ise; T222’de ayarlanmis frekans degerinin Ustline gikildigini bildirir.
T211 =7 ise; T222’de ayarlanmig akim degerinin Ustline gikildigini bildirir.
T211 =8 ise; T222’de ayarlanmis DC bara degerinin Ustiine gikildigini bildirir.
T211 =9 ise; A451 Parametresinde ayarlanan otomatik resetleme degeri asild1.
T211 =10 ise; T222 Parametresinde ayarlanan analog giris degeri asildi.
T211 =11 ise; T222'den ayarlanarak haberlesmeden kontroli saglanabilir.
T211 =12 ise; A451 Parametresinde ayarlanan otomatik resetleme degeri asildi.
e AA451 (otomatik resetleme) aktif degil.
e Resetlenemeyen bir hata mevcut.
NOT: Fabrika degeri ‘0’ olarak gelir.




HATA KODLARI

HATA HATA ADI ACIKLAMA YAPILMASI GEREKENLER
KODU
F2 Yardimci Giris | Yardimci giris kilidi agik. | 1)Kablo baglantilarini kontrol edin.
2)Haberlesme yoluyla bilgi dahilinde
verilmedigini dogrulayin.
F3 Gug Kaybi DC Bara gerilim 1)Faz kaybi olan hatti kontrol edin.
dalgalanmasi. 2)Sigortalari kontrol edin.
F4 Disuk Gerilim DC Bara voltaji Giris gerilimini kontrol edin.
minimum degerin
altinda.
F5 Yiiksek Voltaj DC Bara voltaji Giris gerilimini kontrol edin. Eger
maximum degerin motorda Uretilen gerilim DC bara
Ustiinde. gerilimini ylkseltmisse fren direnci
takin veya yavaglama rampasini
arttirin.
F6 Hiz Hatasi Yeterli hiza Motorun yiki motora gore fazla ise
ulasilamiyor. ylku azaltin. Kalkis rampa stiresini
arttirin.
F7 Motorda Agiri Dahili Elektronik Agiri 1)Motordaki yiku azaltin. (P103
Yik Yik. parametresindeki max. Akim degerini
gecmeyecek seklide.)
2)A453 parametresini kontrol edin.
F8 Sogutucu Sogutucu sicakhgi Sogutucu kanallari ve fani kontrol
Sicakhgi ayarlanan degerin edin.
Ustiine ciktl.
F12 Yiiksek Akim Saricinin ¢ikis akimi Genel ayarlara, baglantilara ve A453
Hatasi limitin Gstlnde. parametresine bakin.
F13 Topraklama Topraklamaile siirtici Motora yapilmis kablolamalari ve
Hatasi cikis terminalleri topraklama kablolarini kontrol edin.
arasinda bir baglanti
tespit edildi.
F33 Otomatik Otomatik resetleme Hatanin giderildigini kontrol edin ve.
Restart Hatasi hatasi var. manuel olarak resetleyin.
F38 U fazi toprak
ile kisa devre Faz ve topraklama Siriicli ve motor arasindaki
F39 V fazi toprak | arasinda kisa devre var. kablolamayi kontrol edin.
ile kisa devre
F40 W fazi toprak
ile kisa devre
F41 U ve V Fazi
Kisa Devre Fazlar arasi kisa devre Suricu ve motor arasindaki
F42 U ve W Fazi var. kablolamayi kontrol edin.
Kisa Devre
F43 V ve W Fazi

Kisa Devre




HATA
KODU

HATA ADI

ACIKLAMA

YAPILMASI GEREKENLER

FA8

Parametreler
Sifirlandi

Parametreler fabrika
ayarlarina alindi.

Hatayi silip parametreleri kontrol
edin.

F63

Yiksek Cikis
Akimi Hatasi

Cikis akimi A448
parametresinde
ayarlanan degerin
Ustiinde.

Motordaki yiiki ve A448
parametresini kontrol edin.

F64

Asir Yk

1 Dakika boyunca %150
veya 3 saniye %200
basma degeri asildi.

YUki azaltin veya hizlanma zamanini
arttirin.

F70

Guig Unitesi
Hatasi

Siriicl glg Unitesinde
hata tespit edilmistir.

Surdcunun enerjisini kesip tekrar
enerji verin. Tekrar ayni hatayi
aliyorsaniz suricuyl degistirin.

F71

Haberlesme
Hatasi

Haberlesmede bir hata
algilandi. Haberlesme
saglanamiyor.

Surlcl enerjisini kesip tekrar eneriji
verin. Haberlesme kablolarini ve
baglantilarini kontrol edin.

F81

Haberlesme
Hatasi (RS485)

RS485 portunda
haberlesme hatasi var.

Haberlesme kablolarini ve
baglantilarini kontrol edin.

F100

Parametre
Hatasi

Okunan parametrelerle
var olan parametreler
eslesmiyor.

Fabrika Ayarlarina geri alin.(P112
parametresini ‘1’ yapin)

F122

I/O Kart Hatasi

StrGcuniin giris/cikis
boliminde hata var.

Surlcindn enerjisini kesip tekrar
enerji verin. Tekrar ayni hatayi
ahiyorsaniz siriciyl degistirin.




EN COK SORULAN SORULAR

1. PowerFlex 4M’de 0-10 V g¢alismada, 0 V ‘da motor ¢ok diisiik bir frekansta doniiyor.
A437 parametresini 0 yapin.
2. PowerFlex 4M’e direng baglama ve parametreler.

5.5 kW ve Uzerine direk olarak harici direng baglanabilir. A427’yi 2 yapmak gerekir ya
da A427=3 yapilir A428’den gerilimin ylzdesi yazilr.

3. 4 serisinde SNK ve SRC se¢imine gére “Enable” baglantisi.

SRCise 1ile 11, SNK ise 1 ile 4 kopri olmalidir. (2 —telli veya Keypad lizerinden
¢alismada)

4. 4M serilerinde otomatik hata resetleme.
A451=9 yapilir.

5. Haberlesme parametreleri degistirdim. Degistirdigim parametreler aktif olmuyor.

4 serilerinde haberlesme parametreleri degistirildiginde, yapilan degisikliklerin aktif
olmasi igin strlictyl kapatip agmak gerekir.

6. Motor potansiyometre kullanimi.
4M serisinde yoktur. 40 ve 400 lerde vardir.

7. PowerFlex 4M serisine haberlesme lizerinden hiz yazildiginda eger siiriicii kapatilip
acilirsa, hiz deregeri 0’a diisiiyor.

Bunun icin P108 = 1 yapilir ve haberlesme lizerinden A409 parametresi degistirilir.



