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Siriciiniin terminal giris-cikislarina ait bilgiler, cesitli start-stop baglanti semalari asagida gosterilmistir.
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1/0 Terminal Bilgileri

Ne. Sinyal Fabrika Ayan Aciklamalar ilgili Parametreler
1 Digital ka1 Stop — CF 361...366
: I —Curheg 24V DC'de 11.2mA
2 IDtglallnl Start Girisin "1* olmasi icin gereken Min. Gerilim=19,2V
3 IDIjlallnl Auto/Man Girigin "0" clmasi icin gereken Max, Gerilim=3.2V
4 IDWh4 Speed Sl 1 Mot: Sadece 24V DC kullanin, 115V AC kullanmayin.
5 I[ s 5 a2 Cijital girisler pulse kaynag ile ¢alistinlamaz.
6 |vigitaim & SpeedSel 3
7 II-W Common - Dijital Inl...6 Girisleri icin SGrici beslemeleri, -
B IDWhEDmm - Sdrdcd disindaki bir devreyi beslemekicinuygun
o 20 — degildir. 150 mA max, Yk,
0 =10V D Pot Reference - Min. 2k chmluk yiik baglanabilir -
n | Digital Dut 1 - N0 NOT Fault Mz, Rezistif ylk: 350...387
12 |Digtal out 1 Commen 250V AC 30V DC
— ; SOvA/e0W Max Enduktif yuk
T4 )
1B |oigitalout1-NC Fautt Min. DC yiik 250V AC [ 30V DC
10 uA 10 mVDC ZEWAS30W

14 Analog in 1 {~ Volts) W izolesiz, 0...+10V, 10 bit, 100k chm giris empedansi IN... 37
15 Analogin 1 {+ Yoits) TE Man Ref

Voltage - Reads vahoe at 14 & 15 -
L] Analog in 1 {~ Current) lzalesiz, 0...20mA, 10 bit. 100k chm girs empedans
17 Analogin 1 {+ Current)
18 Analog in 2 {~ Volts) “ izoleli, 0...+10V ya da+ - 10V
19 Analog In 2 {+ Voits) Speed Ref A 10 hit. 100k chm =iris empedans

Yoltage - Reads vahoe at 18 & 19 -
0 Analog in 2 (-~ Curment) izoleli, 0...20mA, 10 bit, 100k chm giris empedans:
Fi | Analogin 2 (+ Current)

[+]
u ‘wm‘mmm 0...+10V, 10 bit, 10k chm [min. 2k chm) yiik 340...344

-Mﬂgmc-nnm Output Freq 0...20mA, 10 bit, 200 ohm max. yiik
n Analog Out {+ Voits)
Analog Out {+ Curment)

24 |Di',m0“12'ﬂ-u-m Fun 11...13 noluterminal agiklamalarimn aymisidir. 380...387
25 |[Digital our 2 common
2% [oiginalout2-ne™ NOT Run

Analog Girislerin Baglanti Semalari

Giris/Cikis

Baglanti Sekli

llgili Parametreler

Potansiyometreile . & e | HZ referansi k.aynagl secimi:
Hiz Referansi Girisi [ _:— — g 19 Fc,’;ra::- 93: 2 ';”EJ'DE In2
, I - ceklendirme Ayarr:
10k'lik pot. Onerilir I g Param. 91, 92, 322, 323
(En az 2k) ) 22 | Kontrol:
;\m “’J_!x I Param. 17
] - Fabrika ayar hiz ref. Kaynag:
(0o _qu :
0-10V Hiz Referansi Common == N | Farm. 56=2 SAnalog In2
Girisi b — 19 | Olgeklendirme Ayar:
st I Param. 91, 92, 325, 326
0....+10V Girig e Kontrol:
) Param. 17
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Joystick Hiz
Referansi
+-10V Girig

Hiz referansi kaynag secimi:
Param. 90 =2 “Analogin 2"
Param. 120 =1 “Bipolar”
Olceklendirme Ayari:
Param. 91,92, 325,326
Kontrol: Param. 17

Analog Hiz Ref.
Girigi
+-10V Girig

Olceklendirme Ayari:
Param. 91,92, 325,326
Kontrol: Param. 17

Analog Hiz Ref.
Girisi
0...20mA Giris

21

Common =f—p
A
Tis
‘__0

Akim girisi icin param. Ayari:
Param. 320, 1.Biti =1 “Current”
Olceklendirme Ayari:

Param. 91,92, 6325, 326
Kontrol: Param. 17

Analog Giris,

Pozitif Sicaklik Katsayisi
PTC OT set = 3V

PTC OT cleared < 4V
PTC Short < 0.2V

Fermte
B

E"
nk
‘%
)
==
"

Analog Cikis
C...+10V Cikis
2k ohm'luk bir yOko sarehilir

0...20mA Cikis.
Max. 400 ohm'luk yik.

Fault Config 1 Ayari:

Param. 238, 7. Biti = 1 “Enabled”
Alarm Config 1 Ayari:

Param. 259,11.Biti=1 “Enabled”

_.,g_t B

I+ — 1 S — 22
[=]

T=®) | 2

Kaynak degerisecimi:

Param. 238, 7. Biti = 1 “Enabled”
Olceklendirme Ayari:

Param. 343, 344

2 ve 3 Telli (2-3 Wire) Startin Baglanti Semasi

2 Telli Kontrol
Tek Yonli

Dahili beslemeli

=, 2
Stop-Run

7

[ =

o

Digital Input 1 Param. Ayari:
Param. 361 =0 “MNot Used”
Digital Input 2 Param. Ayari:
Param. 362 =7 “Run”

2 Telli Kontrol
ileri-Geri Y&nlii

Dahili beslemeli

Run v

Digital Input 1 Param. Ayari:
Param. 361 =9 “Run Reverse”
Digital Input 2 Param. Ayari:
Param. 362 = B8 “Run Forward”

3 Telli Kontrol

Parametrelerin fabrika ayarindaki
degerini kullanin.

Digital Input 1:

Param. 361 =4 “Stop-CF”

Digital Input 2:

Param. 362 =5 “Start”

3 Telli Kontrol

Raéle Cikiglar

Parametrelerin fabrika ayarindaki
degerini kullanin.

Digital Input 1:

Param. 361 =4 “Stop-CF”

Digital Input 2:

Param. 362 =5 “Start”

Role Cikislari Semasi

(11
+ —_
12
. .‘O’.. |3}
—O’ - 4 (24
or =
25
L i
e O rat

Kaynak Secimi:

Parametrelerinfabrika ayarindaki degerini

kullamin.

Digital Out1 Sel:
Param. 380 =1 “Fault”
Digital Out2 sel:
Param. 384 =4 “Run”
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Enable Girisi Semasi

Param. 366 =1 “Enable’
Enable Girigi
Surdcu dzerindeki enable jumpernni
kaldirimz.

ICL L

Siriiciiniin Start Almasi

HIM(Tus takimi) Uzerinden Start Vermek
361[Digital Input 1] ve 362[Digital Input 2] parametreleri “0” (Not Used) yapilmahdir.

HIM(Tus takimi) Uzerinden Hiz Referansi Girmek
90[Speed Ref A Sel] parametresi “18” (DPI Port1) yapiimalidir.

2 ve 3 Telli (2-3 Wire) Start Vermek
Siiriicliye 2-telli ya da 3-telli baglanti ile start verilmek isteniyor ise, yukarida semasi verilen 2 ve 3
telli start semasina gore gerekli baglantilar ve parametreler diizenlenmelidir.

1. MONITOR (File A) DOSYASI PARAMETRELERI

Bu dosyada bulunan parametreler, sadece okunabilen parametrelerdir. En 6nemlileri sunlardir:
(001) Output Freq = Motorun cikis frekansini gosterir.

(002) Commanded Freq = Start gelmesi halinde, siirliciiniin motora kag hertz uygulayacagini gosterir.
(003) Output Current = Siirtictiniin ¢ikis akimini gosterir.

(006) Output Voltage = Suriciniin ¢ikis gerilimini gosterir.

(016) Analog In1 Value = Analog Input 1’deki analog girisin degerini gosterir. 0.000/20000 mA ve -/+10.000
Volt arasi degeri 0.001 mA ve 0.001 Volt adimlarla gosterir.

(017) Analog In2 Value = Analog Input 2’deki analog girisin degerini gosterir. 0.000/20000 mA ve -/+10.000
Volt arasi degeri 0.001 mA ve 0.001 Volt adimlarla gosterir.

2. MOTOR CONTROL (File B) DOSYASI PARAMETRELERI

Bu dosyada bulunan parametreler, motorun tanitildigi, detayli tork ayarlarinin yapildigi, eger kullaniliyor
ise enkoder ayarlarinin yapildigi parametrelerdir. Asagida bazilarina kisaca deginilmistir.

(040) Motor Type = Siriicliye baglanacak motorun cinsi bu parametre ile belirlenir.
0: Asenkron Motor
1 : Senkron Reliiktans Motor
2 : Senkron Surekli Miknatish Motor

(041) Motor NP Volts = Motor etiketindeki anma ¢alisma gerilimi bu alana kaydedilir.
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(042) Motor NP FLA = Motor etiketindeki anma akim degeri bu alana kaydedilir.
(043) Motor NP Hertz = Motor etiketindeki anma calisma frekansi bu alana kaydedilir.
(044) Motor NP RPM = Motor etiketindeki anma devir sayisi bu alana kaydedilir.
(045) Motor NP Power = Motor etiketindeki anma glicti bu alana kaydedilir.
(046) Motor NP Pwr Units = 045 parametresindeki degerin birimini belirlemede kullanilir.
0: Kilowatt (kW)
1: Beygir glicli (Horsepower)
(049) Motor Poles = Motorun kutup sayisi bu alana kaydedilir.
Kutup Sayisi = (120 x P43 [Motor NP Hertz]) / P44 [Motor NP RPM]
(053) Torque Perf Mode = Bu parametre ile motor kontrol yontemi belirlenir.
0 : Sensorsiiz Vektor KontrollG(Autotuning gerektirir.)
1 : Sensorsiiz Vektor Economize Kontroli (Autotuning gerektirir.)

2 : V/f Kontrol Kontroli

w

: Fan/Pompa V/f Kontroli
4 : FVC Vektor Kontroll (Autotuning gerektirir.)
(054) Maximum Voltage = Siriicliniin en yliksek ¢ikis gerilim degeri bu alana kaydedilir.
(055) Maximum Freq = Motorun calisacagi en yiksek c¢ikis frekansi degeri bu alana kaydedilir.

(061) Autotune = Paremetre 53 = 0, 1 ya da 4 segcilirse, sliriciinin bu kontrol yontemleri ile motoru diizglin
bir sekilde slirebilmesiicin 61 parametresi ile Autotuning islemi gerceklestirilmelidir.

0 : Ready

1: Static Tune
2 : Rotate Tune
3 : Calculate

Ready (0) : Static Tune ve Rotate Tune islemleri tamamlandiktan sonra 061 (Autotune) parametresi
otomatik olarak “0” olur.

Static Tune (1) : Static Tune segenegi secilip, static tune islemin baslamasi icin sirlicliye start

verilmelidir. islem tamamlandiktan sonra [IR Voltage Drop] ve [Ixo Voltage Drop] parametreleri ayarlanmis
olur. Bu islem esnasinda motor dénmez, motordan cizirtili bir ses duyulur.

Rotate Tune (2) : Rotate Tune secgenegi secilip, rotate tune isleminin baslamasi i¢in start komutunun

verilmesi gerekir. islem tamamlandiktan sonra [Flux Current Ref] parametresi ayarlanmis olur. Her iki
secenekte de en iyi sonucun alinabilmesi icin, yikin motordan ayrilmis olmasi gerekmektedir. Bu islem
esnasinda motor doner.
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Calculate (3) : Bu secenek, [IR Voltage Drop] ve [Flux Current Ref] parametrelerini, girilen motor etiket
degerlerini baz alarak otomatik olarak hesaplar.

(067) Inertia Autotune = Yiikiin ataletini 6lcmeye yarayan parametredir. Yiik altinda ¢alistirilmalidir.
0: Ready
1: Inertia Tune
Ready (0) : Inertia tune islemi tamamlandiktan sonra, 067 parametresi otomatik olarak “0” olur.

Inertia Tune (1) : Yukin ataletinin 6l¢imi bu parametre ile yapilir. Start komutu verildikten sonra
islem baslar ve tamamlandiktan sonra 067 parametresi “0” olur.

Notl: Inertia Autotune islemi 053 parametresi “4” (FVC Kontrol) olarak segilirse kullaniimalidir.

3. SPEED COMMAND (File C) DOSYASI PARAMETRELERI

Bu dosyada bulunan parametreler, hiz ayarlarinin ve hiz kontrolér sabitlerinin ayarlandig
parametrelerdir. En 6nemlileri ise sunlardir:

(081) Minimum Speed
kaydedilir.

Olceklendirme islemine gore, hiz referansinin minimum degeri bu alana

(082) Maximum Speed
kaydedilir.

Olceklendirme islemine gore, hiz referansinin maksimum degeri bu alana

(083) Overspeed Limit = 082 parametresine eklenebilen hiz degeridir. Surlicliniin 6lgceklendirme ve hiz
limitleri ile ilgili grafigi asagida gosterilmistir.

~
< Allowable Qutput Frequency Range -
Bus Hequlation oregurrem Limit ;
Allowable Output Frequency Range »
-———— =1C) -
! MNormal Operation |
o MaxVots : :1— Allowable Reference Frequency Range —h-: —"_:____ :
g Motor Volts : lF S R ____O__—-‘—d_ ' ' '
= requency Tnm due to P verspee I I
+| :i_ Speed Control Mode_— ' Limit +| |L‘_ |
Break Volts ---L--'I-'““-::"“:_'__-:—_—_.-.-ff.--f i | I I
Start Boost —-}"J‘_:_:-f""'? | | |
T i | I I I
T i i : —
0 Min Break Motor Max Output Max
Speed Frequency Hz Speed  FregLimit Freg

Not2: Parametre 82 (Maximum Speed) + Parametre 83 (Overspeed Limit) < Parametre 55 (Maximum
Freq) olmalidir.

(090) Speed Ref A Sel = Parametre [Speed Ref B Sel] ya da [Preset Speed 1-7]'den biri secili degil ise,
stricinin hiz referans kaynagl bu parametre ile belirlenir. Asagidaki sekilde 090 (Speed Ref A Sel)
parametresinin alabilecegi degerleri gosterilmistir.
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Default: 2 “Analog In 2
Options: 1 “AnalogIn 17
2 “Analog In 2"
3...7 “Reserved”
8 “Encoder”
9 “MOP Level”
10 “Reserved”
11 “Preset Spd1”
12 “Preset Spd2”
13 “Preset Spd3”
14 “Preset Spd4”
15 “Preset Spd>”
16 “Preset Spda”
17 “Preset Spd7”
18 “DPI Port 17V
19 “DPI Port 2"V
20 “DPI Port 3711
21 “Reserved”
22 “DPI Port 5711
23,24 “Reserved”
25 “Scale Block1”™
26 “Scale Block2™
27...29 “Reserved”
30 “HighRes Ref"'?!

(093) Speed Ref B Sel = [Speed Ref A Sel] hakkinda verilen bilgiler, [Speed Ref B Sel] icin de gecerlidir.

(096) TB Man Ref Sel = Sirlclinin Manual moddaki hiz referansi kaynagini belirler. Bunun igin, bir dijital
girigsin “Auto/Manual” olarak ayarlanmasi gerekir.

1:Analoginl
2 : Analog In 2 (Trim In Select, Pl Feedback Sel, Pl Reference Sel, Current Limit Sel’den
herhangi birisi secili olmamalidir. Aksi halde kullanilamaz.)

(101)...(107) Preset Speed 1-7 = Tek hiz uygulamalarinda kullanilir. Dijital girislerin durumlarina gore,
motorun farkli frekanslarda ¢alismasini saglar. Bu parametrelerin kullanilabilmesi icin “Digital In” 361...361
parametrelerinin “Speed Sel 1-3” olarak programlanmasi gerekmektedir.

4. DYNAMIC CONTROL (File D) DOSYASI PARAMETRELERI

Bu dosyada bulunan parametreler, motor kontrolii ile ilgili dinamik parametreleri igerir.
(140-141) Accel Time 1-2 = Kalkis rampa siresi bu alana kaydedilir.
(142-143) Decel Time 1-2 = Durus rampa siiresi bu alana kaydedilir.

(155-156) Stop Mode A-B = Eger dijital inputlar “Stop Mode B” olarak ayarlanmadiysa, Stop Mode A aktiftir.
Motorun nasil duracagl bu parametre ile ayarlanir. Parametre 155’in default degeri “1”, parametre 156’nin
default degeri ise “0” dir.

0 = Serbest Durus
1 =Rampali Durus

3 =DC Frenli Durus.
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(168) Start At PowerUp = Siirlicliye enerji geldiginde, slriliciniin en son kaldig yerden calismaya devam
etmesini saglar. “1” ise bu 6zellik aktif olur. Bir tane dijital inputun “Run” ya da “Start” olarak ayarlanmasi ve
gerekli start baglantilarinin yapilmis olmasi gereklidir.

(174) Auto Rstrt Tries = Slrlicli bu parametreye girilen deger kadar, parametre 175’te belirtilen zaman
araliklariyla, resetlenebilir tiirdeki hatalarn kaldirmaya ve stirlicliyli restart etmeye calisir.

5. UTILITY (File E) DOSYASI PARAMETRELERI

Bu dosyada bulunan parametreler motor kontroliine yardimci olabilecek bazi parametreleri igerir.

(190) Direction Mode = Motorun dénis yonu ile ilgili ayarlama bu parametre ile yapilir. “0” ise Drive Logic’'e
gore, “1” ise hiz referansinin isaretine gore yon belirlenir. “2” ise motorun ters yone dogru donmesi engellenir.

(192) Save HIM Ref (Standart Kontrol) = Enerji kesilmesi halinde HIM’daki aktif frekans degerinin sirlclniin
hafizasina kaydedilmesini saglar. Bunun igin 0. bitin “1” yapilmasi gerekir.

(192) AutoMan Cnfg (EC) = Enerji kesilmesi halinde HIM’daki aktif frekans degerinin sirliciinin hafizasina
kaydedilmesini saglar. Bunun igin 0. bitin “1” yapilmasi gerekir.

196 Param Acces Lvl = HIM’da gosterilecek parametreler bu parametreyle ayarlanir.
0 = Basic (Daha az sayida parametre gosterilir)
1 = Advanced (Parametrelerin hepsi gosterilir)

(197) Reset To Defalts = “1” yapilmasi halinde 196, 201 ve 202 parametreleri harig, striict fabrika ayarlarina
geri doner.

(209-210) Drive Status 1-2 = Siirlicliniin mevcut ¢alisma kosullari hakkinda bilgi verir. Detayh bilgi icin strici
manual’i incelenmelidir.

(211-212) Drive Alarm 1-2 = Siirliclide olusan hatalar hakkinda bilgi verir.
(213) Speed Ref Source = Hiz referans kaynaginin ne oldugu hakkinda bilgi verir. Okunabilir bir parametredir.

(216) Dig In Status = Dijital girislerin durumu hakkinda bilgi veren bir parametredir.

6. INPUTS & OUTPUTS (File J)) DOSYASI PARAMETRELERI

Bu dosyadaki parametreler, analog ve dijital girig/¢ikiglar ile ilgili ayarlarin yapildigi parametrelerdir.

(320) Analog In Config = Analog girislerin hangi cinsten olacagi bu parametre ile belirlenir. 0. bit Analog Input
1’e, 1. bit ise Analog Input 2’ye aittir. “1” olarak ayarlanirsa ilgili analog giris akim cinsinden, “0” ise ilgili analog
giris gerilim cinsinden ayarlanmis olur.

(340) Analog Out Config = Analog cikisin akim ya da gerilim cinsinden ayarlanmasini saglar. 0.bit “1” ise akim,
“0” ise gerilim cinsinden ayarlanmis olur.

(342) Analog Outl Sel = Analog cikis degerinin kaynagi bu parametre ile belirlenir. Asagidaki tablo, analog cikis
tablosudur.

www.abmarketotomasyon.com



(361...366) Digital In1..6 Sel = Dijital inputlarin gérev atamalari bu parametreler ile ayarlanir. Asagidaki sekilde

dijital inputlarin atanabilecegi durumlar gosterilmistir.

361
362
363
364
365
366

[Digital In1 Sel]
[Digital In2 Sel]
[Digital In3 Sel]
[Digital In4 Sel]
[Digital In5 Sel]
[Digital In6 Sel](7)

condition.

Selects the function for the digital inputs.
Important: Digital inputs are not designed to
work with a pulsed source.

(' When [Digital Inx Sel] is set to option 2 “Clear Faults”
the Stop button cannot be used to dlear a fault

Default:
Default:
Default:
Default:
Default:
Default:

Options:

2)

w
)

<—"Speed Sel 1...37

===~
——moo=—00
[ R

Reference A - P90

Reference B - P93

Preset Speed 2 - P102
Preset Speed 3 - P103
Preset Speed 4 - P104
Preset Speed 5 - P105
Preset Speed 6 - P106
Preset Speed 7 - P107

To access Preset Speed 1, set [Speed Ref A Sel] or

4
51
(8)

7

[Speed Ref B Sel] to “Preset Speed 17
B 3712 |1 |<—"Spdifqsen...3"
0 0 0 Zero Torque
0 0 1 Spd Reg
0 1 0 Torgue Reg
0 1 1 Min Spd/Trq
1 0 0 Max Spd/Trgq
1 0 1 Sum Spd/Trq
1 1 0 Absolute
1 1 1 Zero Trg

Only Enhanced Control Drives.
Enhanced firmware revision V2.001 and later.

Opening an “Enable” input causes the motor to coast-
fo-stop, ignoring any programmed Stop modes.

A dedicated hardware enable input is available via a
jumper selection. Refer to I/0 Wiring Examples in the

Powerflex 70 Adjustable -requency AC Drive

Installation Instructions, publication 20A-IND09.
Configures the input to command a transition between
the Manual/Auto or Auto/Manual speed references.

Referfo "Auto” Speed Sources on page 110 and
“Manual” Speed Sources on page 111 for details.

(8)

“Manual/Auto” (68) is similar to “Auto/Manual” (18)

except that the polarity is opposite.

Input | “Auto/Manual” “Manual/Auto”
State | (18) (68)

Lo Auto Manual

Hi Manual Auto

Options [Analog Out1 Lo] Value [Analog Out1 Hi]
Param. 341= Signed Param. 341 = Absolute Value

0 “Qutput Freq” —[Maximum Speed] 0Hz +[Maximum Speed]

1 “Command Freq” —[Maximum Speed] 0Hz +[Maximum Speed]

2 “Output Amps” 0 Amps 0 Amps 2009 Drive Rated

3 “Torque Amps” —200% 0 Amps 2009 Drive Rated

4 “Fux Amps" 0 Amps 0 Amps 2009 Drive Rated

5 “Qutput Power” 0 kW 0kW 2009% Drive Rated

6  "Output Volts” 0 Volts 0 Volts 120% Drive Rated

7 “DCBus Volts” 0 Volts 0 Volts 2009% Drive Rated

8  “PlReference” —~100% 0% 100%

9 “PlFeedback” —100% 0% 100%

10 “PlError” —100% 0% 100%

11 “PlQutput” —800% 0% 800%

12 “%Motor OL” 0% 0% 100%

13 “0tDrive OL” 0% 0% 100%

14  “CommandedTrg:" —800% 0% 800% Motor Rated

15 “MtrTrgCurRef” (1™ —200% 0 Amps 2009 Motor Rated

16 “Speed Ref” 3 —[Maximum Speed] |0 Hz [Maximum Speed]

17 “Speed Fdbk” 3! —[Maximum Speed] |0 Hz [Maximum Speed]

19 “Torque Est” "' —800% 0% 800% Motor Rated

24 “Param Cntl” (V@

25 “SpdFdBk NoFilt” V! —[Maximum Speed]  |0Hz [Maximum Speed]

4 “Stop — CF"'!

5 “Start”

18 “Auto/ Manual”

15 “Speed Sel 1”

16 “Speed Sel 2”

17 “Speed Sel 3"

0 “Not Used”

1 “Enable”'®

2 “Clear Faults™"

3 “Aux Fault”

4 “Stop — CF~(1

5 NStartw[Q)IHJ

6 “Fwd/ Reverse”'
7 nRun-v['IO}'

8 “Run Forward™ 1%
9 “Run Reverse™

10 “Jog”"® “Jog 1”4
1 “Jog Forward”

12 “Jog Reverse”

13 “Stop Mode B”

14 “Bus Reg Md B”
15...17 “Speed Sel 1-3"'2)
18 “Auto/ Manual™®
19 “Local”

20 “Acc2 and Dec2”

21 “Accel 2"

22 “Decal 27

23 “MOP Inc™12!

24 “MOP Dec"'12)

25 “Excl Link"'?

26 “P| Enable”

27 “Pl Hold”

28 “Pl Reset”

29 “Reserved”

30 “Precharge En"4/12
3.3 “SpdigSel1311
M “og2@

35 “Plinvert
%...4 "Reserved”

00 “UserSet Sel1-2""
£ “Runlevel”®1?
45 “RunRevLevel"®12
45 “Run w/Comm" 512
47.. 57 “Reserved”

58 “Sync Enable"?)
59 “Traverse Ena"'"%)
60  “Manual/Auto™®
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(380-384) Digital Outl-2 Sel = Réle cikislarinin ayarlari bu parametreleri ile yapilir. Asagidaki sekilde
cikislarina atanabilecek durumlar gosterilmistir.

Default:

Options:

WOSNOVE W= &=

“Fault™
“Run™

.-.-Faul.t.-.-lj 1)
“Alarm
“Ready™

“Run™
“Forward Run™
“Rewverse Run™
“Auto Restart”
“Powerup Run”
“At Speed”

“At Freq
“At Curre nt“'r'z.]
“aAt Torque™ 2
“At Temp™2}

“At Bus Volts™2)
“At Pl Error™i2}
“DC Braking”
“Curr Limit™
“Bconomize”™
“Motor Owverld”
“Power Loss™
“Input 1 Link™
“Imput 2 Link™
“Input 3 Link™
“Imput 4 Link™
“Imput 5 Link™
“Input & Link™
“P1 Enabled™'
“Pl Hold"B3}
“Drive Overld~'3!
“Param Cnt
“Reserved” .
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(381-385) Dig Outl-2 Level = Digital Outl-2'den biri “10” ile “15” arasindaki seceneklerden herhangi birine
atanirsa ilgili Dig Out 1-2 Level parametresi ile role gikislarina esik degerleri atanir.

STS Led’inin Ozellikleri

STS ledi YESIL renkte yanip soniiyorsa bu durum “siiriicii hazir fakat ¢alismiyor. Herhangi bir hata

yok” anlamindadir. Led yesil renkte ve sabit ise, “siiriicii calisiyor ve herhangi bir hata yok” anlamina

gelir.

STS ledi SARI renkte yanip séniiyor ve siiriicii calismiyorsa bu durum, “siiriiciiniin start almasini

engelleyen bir durum olustugu” anlamindadir. Parametre 214 kontrol edilmelidir. Led sari renkte

yanip soniiyor ve siiriicii ¢calisiyorsa bu durum, “ ‘Periyodik Type-1’ tiriinden bir alarmin olustugu”
anlamindadir. Parametre 211 kontrol edilmelidir. Led sari renkte ve sabit ise bu durum, “ ‘Sirekli
Type-1’ tiiriinden bir alarmin olustugu” anlamindadir. Parametre 211 kontrol edilmelidir.

sTS ledi RN renkte ve yanip soniiyorsa bu durum, hata olugtugu anlamindadir. Led kirmizi ve

sabit ise, resetlenemeyen bir hatanin olugtugu anlamindadir.

Not3: STS ledinin sari olmasi ‘alarm’, kirmizi olmasi ise ‘hata’ anlamindadir.

Not4: PORT, MOD, NET A ve NET B ledleri ise, siiriiciiye haberlesme modiilii takili ise anlamlidir.
Bunun i¢in, takilan haberlesme modiiliiniin manuali incelenmelidir. Kisaca deginmek gerekirse:

PORT: DPI port dahili haberlesme varsa, bunun durumu hakkinda bilgi verir.
MOD: Haberlesme modiilii takili ise, bu modiiliin durumu hakkinda bilgi verir.
NET A: Network’iin durumu hakkinda bilgi verir.

NET B: ikincil Network’iin durumu hakkinda bilgi verir.
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Not5: PowerFlex 70, Standart Kontrol ve Enhanced (gelistirilmis) Kontrol gibi iki farkli kontrol 6zelligi
barindirir. Standart Kontrol’da V/f Kontrol ve Sensérsiiz Vektor Kontrol bulunur. Enhanced
Kontrol’da ise, bunlara ek olarak FVC (Flux Vector Control), DriveGuard Safe Off ve bir takim ek
ozellikler bulunur. Enhanced Control haliyle Standart Control’dan daha fazla parametre barindirir.

Not6: Parametreler, Basic Parameter olarak 6 dosya halinde, Advanced Parameter olarak ise 7 dosya
halinde diizenlenmistir. Her dosya gruplara ayrilmistir ve her parametre ilgili oldugu gruba
dagitilmistir. Basic Parameterler’i gérmek icin 196 numarah parametreyi ([Param Access Level]) “0”
yapmak gerekir. Advanced Parameterler’i gormek igin ise 196 numarali parametre bu sefer “1”
yapilmalidir. Basic Parameter; Monitor, Motor Control, Speed Command, Dynamic Control, Utility,
Inputs & Outputs adli dosyalardan olusmaktadir. Advanced Parameter ise, Basic Parameter
dosyalarini barindirmakla beraber, ek olarak Communication dosyasini barindirir. Advanced
Parameterlar haliyle Basic Parameterlardan daha fazla parametre barindirirlar.
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